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SSD-00
WYMAGANIA OGOLNE

Kod CPV- 45000000-7 Wymagania Ogolne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeghhicznej (D) $ wymagania
0golne dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych w ramachektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegbtowej Specyfikacji drenicznej.
SzczegoOtowa specyfikacja techniczna dokument argetvy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

1.3. Zakres robot obgtych Szczego6tow Specyfikaci Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne, wspolne dla
robét obgtych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi, dla poszgdlnych asortymentéw
robét drogowych i mostowych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, nie doagcy budynkiem, stanowcy calG¢
techniczno-uaytkows (droga) albo jego €&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.
1.4.3. Dilugdé¢ mostu - odlegid¢ miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu,
a w przypadku mostow tukowych z nadsypk odlegtaé w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe.
1.4.4. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchugabtoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayazeana do
usungcia po jego zakiczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy— zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzpeg organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obaaujagcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdar#ei okolicznaici zachodzcych
w toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanyadbiorow robot, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej paizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawa i projektantem.
1.4.7. Estakada- obiekt zbudowany nad przeszkorenovd dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawijaggo, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna),
odpowiedzialna za nadzorowanie robo6t i administraev&ontraktem.
1.4.9. Jezdnia <ze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
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1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwaipowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua
1.4.11. Korona drogi- jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamitokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nagna (przesto lub przesta obiektu mostowego} czs$¢ obiektu oparta
na podporach mostowych, twaca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub
pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy- nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi

i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzatba w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przez igniera/Kierownika projektu zeszyt
Z ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonagc obmiaru
dokonywanych rob6t w formie wyliche szkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy
w ksigzce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez tyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakcembtewprzez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich bad@rob zwigzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezline do wykonania robdét, zgodne
z dokumentagj projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane priregniera/
Kierownika projektu.

1.4.19. Most- obiekt zbudowany nad przeszikoavodry dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgltych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bépinio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajddra s¢ miedzy warstvg scieraly a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozi@enie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stggca do wyroéwnania nieréwioi podbudowy lub
profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz$¢ nawierzchni stmgca do przenoszenia obgen od ruchu na
poditaze. Podbudowa nme sktadé sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadnicza gérna czs¢ podbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna cz$¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanremdy, mrozu i przenikaniem ggtek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna -warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona eaxghni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniettiwienia przenikania czstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odsiczajaca - warstwa stggca do odprowadzenia wody przedostaj st do
nawierzchni.

1.4.21. Niweleta- wysokaciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tuneldka dla pieszych i przepust.



1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowawapowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodn& - zgodndé¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oliteny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohéddavlanych.

1.4.25. Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przaezrony do
umieszczania w nim drogi i zgdanych z nj urzagdzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy
moze rownie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy gadzn
chronicych ludzi isrodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.26. Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjyazaow,
umieszczenia uszlzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podiaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchgi do
gtebokasci przemarzania.

1.4.28. Podtae ulepszone nawierzchni gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu unaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie liyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dcyce sposobu
realizacji robot lub innych spraw zyzianych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczngddrta autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.31. Przedsiwziecie budowlane -kompleksowa realizacja nowego gatenia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana pataiw geometrycznych trasy w planie
I przekroju podtanym) istniegcego padczenia.

1.4.32. Przepust— budowla o przekroju poprzecznym zangkynn, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakgadvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzer technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna elementsrodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dglimagno, rzeka, szlakedrowek dzikich
zwierzt itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa cz$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robdét.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Adaskiada sie z petnejsciany,
stupéw lub innych form konstrukcyjnych, np. skfizkomor.

1.4.37. Rekultywacja- roboty magce na celu upogzlkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réaldudowlanego.

1.4.38. Rozpgtosé teoretyczna- odlegt@d¢ miedzy punktami podparcia @yskami), przsta
mostowego.

1.4.39. Szeroké&c¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtdé miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdiej do osi poditnej, obejmuje
catkowitg szeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szerok& uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szegékohodnikow mierzona wswietle pokczy
mostowych z wydczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddziet¢sj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41.8lepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich #oi (przedmiarem) w kolejriwi
technologicznej ich wykonania.



1.4.42. Teren budowy- teren udogpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim
robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcieojakorzce czs$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel- obiekt zagtbiony pontej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad lipikolejows lub inrg drogs dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane- cz$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoysa odebng
calas¢ konstrukcyjm lub technologiczg, zdoly do samodzielnego petnienia funkcji
techniczno-uaytkowych. Zadanie ma polegd na wykonywaniu robot zwrzanych
z budows, modernizagj, przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdt, bezpiearswo
wszelkich czynnéci na terenie bdowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodho
z dokumentag] projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego.

1.5.1. Przekazanie.
Zamawiagcy protokolarnie oraz w terminie okienym w dokumentach
kontraktowych przekae Wykonawcy:
* Dokumentacje techniczn
» Kopig decyzji 0 pozwoleniu na budew
» Komplet specyfikacji technicznych,
» Kopie uzgodni@ i zezwolé uzyskanych w czasie przygotowywania robo6t do zeali
przez zamawiaprego dla umgiwienia prowadzenia robot.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne

z wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umawyzgkdniajcym podziat na

dokumentagj projektows:

» Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektowg
oraz projektow dokumentagy wykonawca (techniczg) i zostam przekazane
Wykonawcy,

* Wykonawcy; wykaz zawierggy spis dokumentacji projektowej, kigonNVykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacp projektowsa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkod@ekumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora damjgcego stanovdi czeS¢ umowy,
a wymagania ok&one w chaby jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku liezbosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentow obowgizuje kolejnd¢ ich waznosci. Wykonawca nie mie wykorzystywa
btedow lub opuszczew dokumentach, a o ich wykryciu winien natychmipstviadomé
Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawieggo, ktdéry podejmie decyzjo wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozb@ci, wymiary podane na fimie g
wazniejsze od wymiaréw okéeonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wikzgs
wykonane roboty i dostarczone materiakdd zgodne z dokumentacjprojektows i SST.
Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSTda uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
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materiatow i elementéw budowli musavykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami,

a rozrzuty tych cech nie megprzekraczd dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows
lub SST i wptynie to na niezadowaleg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykwomaponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe @od ruchem”).

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniegcych obiektéw (jezdnie, gyi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie tma&arealizacji kontraktu, za do
zakaczenia i odbioru ostatecznego robét. Przed papiestiem do robdt Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zawigggcego do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt
organizaciji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okréisi@nia budowy. W zalenosci od potrzeb
i postpu robot projekt organizacji ruchu powinienc¢bpa biegco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgaroeaciji ruchu,
wymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu. W czagponywania robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczare takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewggayv ten
Sposob bezpiecastwo pojazddéw i pieszych. Wykonawca zapewni stateuwwki widocznéci
w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest n@odzowne ze wzegiow
bezpieczastwa. Wszystkie znaki, zapory i inne gamzenia zabezpieczgie Ixds
akceptowane przez Inspektora Nadzoru/Koordynataraaviajcego. Fakt przysgpienia do
rob6ét Wykonawca obwiei publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamaygdego oraz przez umieszczenie,
w miejscach i iléciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zarageggo,
tablic informacyjnych, ktérych té€ bedzie zatwierdzona przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawsaggego. Tablice informacyjne eta utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rolikaszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega o¢lonej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktow.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewa
realizacji kontraktu ado zakdczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawcaadosy,
zainstaluje i bdzie utrzymywa tymczasowe ugdzenia zabezpieczge, w tym: ogrodzenia,
porecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseeikne srodki niezlgdne do
ochrony robét, wygody spoteczsed i innych. W miejscach przylegajych do drog otwartych
dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyrae oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamagdego. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy
przeznaczone dla pojazdéw i maszyn praoygh przy realizacji rob6t, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodniony z Inspekto Nadzoru/Koordynatorem
Zamawiagcego. Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich
rozpoczciem w sposéb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru/dymatorem Zamawiagego
oraz przez umieszczenie, w miejscach isdlach okrélonych przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiggego, tablic informacyjnych, ktérych &k bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru/KoordynaZamaawiajcego. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawow dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje §ize jest
wigczony w cen kontraktowg.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa& w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy
i wykanczania robot Wykonawceabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mae na celu stosowanieesdo przepiséw

i norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredze unika

uszkodzé Iub uchzliwosci dla oséblub dbébr publicznych i innych, a wynikgaych

z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia Ilanych przyczyn powstatych

w nastpstwie jego sposobu dziatania. Stasuse do tych wymaga bedzie miat szczegdlny

wzglad na:

* lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopémgalojazdowychsrodki
ostraznosci | zabezpieczenia przed,

» zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytam substancjami toksycznymi,

* zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

* mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca
bedzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapyasprzt
przeciwpgarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszadni biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojlzdMaterialy tatwopalne dalg
sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisarabezpieczone przed degém
0s6b trzecich. Wykonawcatizie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowami&rem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przersonel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza eiuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie
o stzeniu wikkszym od dopuszczalnego, okmnego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materiaty odpadowezyte do robo6t bda miaty aprobag techniczig wydary przez uprawniog
jednostk, jednoznacznie okékjacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko. Materiaty, ktore gs szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po
zakaczeniu robo6t ich szkodliwéé zanika (np. materiaty pylaste) mpdyé uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych wbudowania. z88 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrz¢nzgod: na wycie tych materiatdow od
wiasciwych organéw administracji patwowej. Jeeli Wykonawca uayt materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjarai ich wycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawayaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ocheomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgdacych
wiascicielami  tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawcaezapi wiaciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalagjzadzeh w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
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wszelkiego rodzaju robét, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji

i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadérmispektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego i wladze lokalne o zamiarze rozpgma robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznipowiadomi  Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawdgego i zainteresowane wiadze oragdhe z nimi
wspotpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu @aspr
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo. Jeeli teren budowy przylega do terendw
z zabudow mieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposéb powodigy
minimalne niedogodriai dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w asiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatnp
Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieagco informowany o wszystkich umowach
zawartych pongidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomsi i dotyczcych korzystania

z wiasngci i drég wewrtrznych. Jednate, ani Inspektor Nadzoru/Koordynator
Zamawiajcego ani Zamawiagy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglép
one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w wartimkanowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazddow.

Wykonawca bdzie stosowasi¢ do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdbw i wyposaia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych)kaadym takim przewozie dulzie
powiadamiat Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaeeyo. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiglego mae polect, aby pojazdy nie spelnigje tych
warunkéw zostaly usuete z terenu budowy. Pojazdy powogltg nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu
budowy i Wykonawca duzie odpowiadat za naprawwszelkich robét w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora NadKoordynatora Zamawigagego.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcgdbie przestrzedga przepisow dotycgrych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegékum Wykonawca ma obowzek zadbé aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpmgch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniggcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni kdzie
utrzymywat wszelkie urgdzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitzi odpowiedny odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznaje ¢size wszelkie koszty zwrane z wypelnieniem
wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrbnej zaptacie i g uwzgkdnione w cenie
kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robdt od daty rozpecza do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot
przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamayeego. Wykonawca dalzie utrzymywa
roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanwipm by prowadzone w taki sposob,
aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zad@jglym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru ostatecznego. slleWykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru/Hgpoatora Zamawigfego powinien
rozpocz¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowrzany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgminvytyczne, ktdre $ w jakikolwiek
spos6b zwjzane z wykonywanymi robotami ietizie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowiepodczas prowadzenia robot. Wykonawcaddie
przestrzega praw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionychaw
w odniesieniu do spetu, materiatdw lub urdzer uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem
robét i w sposob ggly bedzie informowé& Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego o0 swoich dziataniach, przedstawcajkopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgsiwania, obgizenia i wydatki wynikle z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakrye Wykonawca, z wytkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wydkoia projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora Nadzoru/Koordynafaraawiagcego.

1.5.13. Rownowanosé¢ norm i zbiordw przepisdw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowychowotane § konkretne normy
i przepisy, ktore speintamap materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, kzda obowhzywa postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania
powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej.
W przypadku gdy powotane normy i przepigymstwowe lub odnosgsic do konkretnego
kraju lub regionu, mag by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevyomj
rowny lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspekt Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego. Ranice pomedzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawt przediazone Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawaggego do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne
pozostatéci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtikna terenie budowyta
uwazane za wlasng Zamawiagcego. Wykonawca zobow#any jest powiadoniilnspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawi@ego i posfpowa zgodnie z jego poleceniami. zd
w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawi@go poO uzgodnieniu z Zamawgeym
i Wykonawg ustali wydhizenie czasu wykonania robot i/lub wysékdkwoty, o ktdg nalezy
zwickszy¢ cere kontraktovy.

2. MATERIALY.
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymnkavgystaniem jakichkolwiek
materiatbw  przeznaczonych do robot, Wykonawca wteed Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawigjego do zatwierdzenia, szczegotowe informacje
dotyczice proponowanegozrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialtdbw jak rowniz odpowiednie swiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki
materiatdbw. Zatwierdzenie partii materiatdw z dameghdta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materialty z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobazany jest do
prowadzenia badaw celu wykazania,ze materialy uzyskane z dopuszczonegddia
w sposob eigly spetniag wymagania SST w czasie realizacji robot.
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2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwabel wigcicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatow zerédet miejscowych widczapc w to zrodia wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowgrzany dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiagcego wymagane dokumenty przed rozpowm eksploatacjirodta. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zansgacego projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie met@dwydobycia i selekcji, uwzgtniajagc aktualne decyzje o eksploatacji,
organow administracji gastwowej i samorgdowej. Wykonawca ponosi odpowiedziadt@a
spetnienie wymaga ilosciowych i jakaciowych materiatdw pochodeych ze zrodet
miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, ytutti wydobycia materiatdw,
dzierzawy i inne jakie okzy si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatdw do robét.
Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania
materiatbw miejscowych dala formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukmzeniu rob6t. Wszystkie odpowiednie materialty paaye
z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc amdnych w dokumentach umowgdh
wykorzystane do robot lub odwiezione na odkiad edpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaweago. Wykonawca nie c¢ldzie
prowadz¢ zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegoblnione w dokumentach umowy, chylmpuzyska na to pisemregodt Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiggego. Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna
z wszelkimi regulacjami prawnymi oboyziujagcymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione
z terenu budowy i ztmne w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzomrt§matora
Zamawiagcego. Jdi Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawjeggo zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatdw do innych robotzrte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materialbw zostanie odpowiednio przewéciowany (skorygowany) przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigego. Kady rodzaj robdt, w ktdrym znajdujsie nie
zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawdeomyje na wiasne ryzyko, ligz sk
Z jego nie przyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewlumazliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratlot Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiggo. J&i 0 swoim zamiarze co najmniej
3 tygodnie przedayciem tego materiatu, albo w okresie #daym, jgli bedzie to potrzebne
z uwagi na wykonanie baflawymaganych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialunmige byt p&zniej zmieniany
bez zgody Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamao&gjo.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane matedo czasu gdydala one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczysiami, zachowaly swegjjakos¢
I wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru/Koordyrato
Zamawiagcego. Miejsca czasowego skladowania materiatddy lzlokalizowane w olgbie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektor&ladzoru/Koordynatorem
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Zamawiajcego lub poza terenem budowy w miejscach zorgarangeh przez Wykonawc
i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru/KoorgyaaZamawiajcego.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow.

Wytwérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigegow celu sprawdzenia zgodéw stosowanych metod
produkcji z wymaganiami. Prébki materiatbw mogy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli lgdg stanowé podstaw do akceptacji ok&bonej partii
materiatdbw pod wzghlem jakdci. W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru/Koordynator
Zamawiagcegobedzie przeprowadzat inspekcyvytworni, musz by¢ spetnione nagpujace
warunki:

a) Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamaw@ggo bedzie miat zapewnian wspotprae

i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw w iezpezeprowadzania inspekciji,

b) Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawizggo kedzie miat wolny dosip, w dowolnym
czasie, do tych g%ci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdbw przeznaczonych do
realizacji robot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawdago zezwolenie dla przeprowadzenia
inspekcji i bada w tych miejscach.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do uaywania jedynie takiego spgiri, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robét. Spez uzywany do robét
powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaigacji robot, zaakceptowanym
przez Irzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialv wymienionych wyej
dokumentach, spg¢k powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika
projektu. Liczba i wydajn&& sprzitu powinny gwarantowaprzeprowadzenie roboét, zgodnie
z zasadami okstonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiatnspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawaaego. Spret bedacy witasndciag Wykonawcy lub wynagty
do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Koordymate Zamawiagcego kopie
dokumentow potwierdzagych dopuszczenie spitm do wytkowania i bada okresowych,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawckib konserwowasprzt jak réwnie:
naprawig lub wymienig& sprzt niesprawny. Jeeli dokumentacja projektowa lub SST
przewidup mazliwos¢ wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/Koordynatafamawiajcego o0 swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta@rzed uyciem sprztu. Wybrany sprd, po
akceptacji Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamapwejo, nie mge by pdzniej
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sgirzmaszyny, urgdzenia i nargdzia nie
gwarantugce zachowania  warunkow umowy, zostan przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiggegozdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore
nie wplyrg niekorzystnie na jakdé wykonywanych robdt i wkiwosci przewaonych
materiatébw. Liczbasrodkow transportu powinna zapewfigprowadzenie robot zgodnie
z zasadami okstonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiatnspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawaggego, W terminie przewidzianym umewPrzy ruchu na
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drogach publicznych pojazdyedls spelni@ wymagania dotyexe przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk@av ¢ i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé dopuszczone przez
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawtaggo, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego #ytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykeona kpdzie
usuwa na bieaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkatzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragidnie z warunkami umowy
oraz za jak& zastosowanych materiatdbw i wykonywanych roboét, izh zgodné¢
z dokumentag] projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonawcoraz poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowarteadgevykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wyso@
wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiarandednymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi na $mie przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego. Bédy popetnione przez Wykonawov wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, usungte przez Wykonawgna wiasny koszt, z watkiem, kiedy dany hd okaze st
skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy #raipiprzez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiggego. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia
wysokasci przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaygiagonie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngci za ich doktadn@&. Decyzje Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i element@dvot kxda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe
i w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyirjspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawagegouwzgkdni wyniki bada materiatow i robét, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, swiadczenia
Zz przesziéci, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki wplywsae na rozwzamg
kweste. Polecenia Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamageago powinny by
wykonywane przez  Wykonawc w czasie okrdonym przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiggego, pod gribag zatrzymania robot. Skutki finansowe
z tego tytutuponiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakéci.

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawijgego program zapewnienia jaka. W programie
zapewnienia jakai Wykonawca powinien okéé ¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot amdupcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacjprojektowy, SST oraz ustaleniami. Program zapewnienia s@ko
powinien zawieré&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

* organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeawbot,

» organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

* sposo6b zapewnienia bhp,

» wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

 wykaz osOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robat,
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e system (sposob i procedlproponowanej kontroli i sterowania jalolm wykonywanych
robot,

* wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagthego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie badd,

* sposob oraz formgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steraggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposébméqrzekazywania tych informacji
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawe&go.

b) cz$¢ szczegobtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

* wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedtauich wiasciwosci w czasie
transportu,

e sposéb i proceddr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgiementdw robaot,

* spos6b pogpowania z materialami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli robot ¢zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggna¢ zatazong jakas¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét
i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni systamtroli, wiaczapc personel,
laboratorium, spr#, zaopatrzenie i wszystkie audzenia niezbdne do pobierania probek
i badan materialtbw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systekontroli Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawi@ego moze za&adaé od Wykonawcy przeprowadzenia
bada&s w celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest zadowal).
Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materialtbw oraz robdt
z czstotliwoscig zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST Minimalmvymagania co do zakresu bada
i ich czestotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, goy/zostaty
one tam okrdone, Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaygde@o ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnivykonanie robo6t zgodnie z umewWykonawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zaregacegoswiadectwa,ze wszystkie
stosowane ugglzenia i sprgt badawczy posiad@ajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadgjwymaganiom norm okgejacych procedury bada Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego bedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektordgaru/Koordynator Zamawiggegobedzie
przekazywd Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zdi niedociagniccia te ledg tak powane, ze mog wptynaé
ujemnie na wyniki bada Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawizggo natychmiast
wstrzyma aycie do robét badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatbw. Wszystkie koszty zmane z organizowaniem
i prowadzeniem badamateriatéw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek.

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgyc
z  jednakowym prawdopodolfistwem  wytypowane do  bafla Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego bedzie mi€ zapewniog mazliwos¢ udziatu
w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probeta dostarczone przez Wykonagvc
i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru/Koordyrat@amawiajcego. Prébki dostarczone
przez Wykonawg do badé wykonywanych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcegobeda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeepy przez
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawt&ggo. Na zlecenie Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigego Wykonawca bdzie przeprowadza dodatkowe
badania tych materiatéw, ktére budamvatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostanprzez Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistevek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamauagj

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowé& mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigego. Przed przygtieniem do pomiarow lub bafia
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/Koordynatdfamawiagcego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzoroitdynatorowi
Zamawiajcego.

6.5. Raporty z bada.

Wykonawca  bdzie przekazywéa Inspektorowi  Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiagcego kopie raportow z wynikami badajak najszybciej, nie piniej jednak ni
w terminie okrélonym w programie zapewnienia jald Wyniki bada (kopie) kzda
przekazywane Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowimasviagcego na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngchez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru/Kardynatora Zamawiajacego.

Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawjieggo jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatdwmiejscu ich wytwarzania/pozyskiwania,
a Wykonawca i producent materiatdbw powinien udzietiu niezlgdnej pomocy. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego, dokonujc weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagycpoprzez mgdzy innymi swoje badania,etizie ocenia
zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawymikow wiasnych bada
kontrolnych jak i wynikbw bada dostarczonych przez Wykonagvc Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego powinien pobiera prébki materiatbw i prowadgi
badania niezafmie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy $ niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru/Koordynatomaaviapcego
oprze s¢ wytacznie na witasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatow i robot
z dokumentagj projektows i SST. Mae réwnie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych Wadeezalenemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkotvybadé i pobierania probek
poniesione zostarprzez Wykonawg
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6.7. Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiieggo moze dopygci¢ do wycia tylko te

materiaty, ktére posiadgj

» certyfikat na znak bezpieargwa wykazujcy, ze zapewniono zgods&é z kryteriami
technicznym okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,

» deklaracy zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polsky Normg,
- aprobad techniczg, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktore spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengyveymagane przez SST, ida
partia dostarczona do robotedzie posiada te dokumenty, oketajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe myswsiadéd ww. dokumenty wydane
przez producenta, a w razie potrzeby poparte veynilkbada wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych bada beda dostarczone przez Wykonagvclnspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawigjego. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spekpiaj
tych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

* Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymbowagzujacym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoay d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy wedaiku
budowy Ikeda dokonywane na bigco i lkeda dotyczy¢ przebiegu robdét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczepny budowy. Kady
zapis w dzienniku budowyebzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwailtechnily, w porzdku chronologicznym, bezpeednio
jeden pod drugim, bez przerw. Zetone do dziennika budowy protokoty i inne
dokumenty bdg oznaczone kolejnym numerem gnika i opatrzone dati podpisem
Wykonawcy i Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamgyeego. Do dziennika budowy
nalezy wpisywa w szczegolngi:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
- dat uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru/Koordynat@aaawiagcego programu
zapewnienia jakii i harmonogramoéw robot,
- terminy rozpocecia i zakdiczenia poszczego6lnych elementéw robat,
- przebieg robot, trudiai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyprzerw
w robotach,
- uwagi i polecenia, Inspektora Nadzoru/Koordynatéamawiajcego,
- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw robdt zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych
i ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggih
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkii z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacii
projektowej,
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- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,
- dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli Zi@eiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab
przedtazone Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiggo do ustosunkowania
sic. Decyzje Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamagego wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pewyjlub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego do ustosunkowaniggsProjektant nie jest jednak stepomowy i nie ma
uprawniéx do wydawania poleéeWykonawcy robot.
» Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegti
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych rob&eprowadza siw sposob
ciggty w jednostkach przytych w kosztorysie i wpisuje do lggki obmiarow.
* Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodop lub certyfikaty zgodngci materiatow,
orzeczenia o jakei materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynilddax Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewa jakéci. Dokumenty te
stanowjy zahczniki do odbioru robot. Winny Igy udostpnione na kade zyczenie
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawt&go.
» Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondene¢jna budowie.
* Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy dilg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawed
zabezpieczonym. Zagitie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaweegoi przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiarego.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiarwtamkonuje Wykonawca po pisemnym
lub ustnym powiadomieniu Inspektora o zakresie @prainych robdét i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwielgdolub przeoczenie (opuszczenie)
w ilosciach podanych wiepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvieWykonawcy
od obowizku ukaczenia wszystkich robot. Blne dane zostgrpoprawione wg instrukcji
Inspektora. Obmiar gotowych robo¢dzie przeprowadzony z e¢xtcscia wymagan do celu
ptatnaici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie.
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7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow.

Dlugosci i odlegigci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdiulinii osiowej. J&li SST wiaciwe dla danych robot nie
wymagaj tego inaczej, objosci beda wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni
przekroj. liaci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo¢ba wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédab
zaakceptowane przez Inspektora. ddenia i sprgt pomiarowy zostap dostarczone przez
Wykonawe;. Jeeli urzagdzenia te lub spez wymagag bada atestujcych to Wykonawca
bedzie posiadéawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiaroweddla przez
Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady wzenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniak w sposob aegly
zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przez Inspektora.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw robot.
W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
» odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
» odbiorowi czsciowemu,
» odbiorowi ostatecznemu,
» odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb
i jakosci wykonywanych robét, ktdre w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu. Odbiér
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez harmi&vagoélnego posgpu robo6t. Odbioru
rob6t dokonuje Iaynier/Kierownik projektu. Gotow&® danej czsci robét do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesmowiadomieniem Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawigjego. Odbior &dzie przeprowadzony niezwilocznie, nie
pézniej jednak ni w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika obnd
i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru/Kbmatora Zamawigfego. Jak&d
i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektora Nadzoru/Koordyreatéamawiajcego
na podstawie dokumentow zawiex@jch komplet wynikdw bada laboratoryjnych
I w oparciu 0 przeprowadzone pomiary, w konfrontagj dokumentag projektows, SST
i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonujegivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdliobot
dokonuje Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawgapo.
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8.4. Odbidr ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robat.

Odbi6r ostateczny polega na finalnej ocenie rzeg#pgo wykonania robot
w odniesieniu do ich ikxi, jakasci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowédo
odbioru ostatecznegoetizie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do dziennika budowy
z bezzwlocznym powiadomieniem narpie o tym fakcie Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego. Odbiér ostateczny robot rgmtw terminie ustalonym w dokumentach
umowy, licac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcegozakaczenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaezonez Zamawiggego W obecriei
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawtaigo i Wykonawcy. Komisja odbiegsaja roboty
dokona ich oceny jakeiowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafla
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania rob6t z dokumentgcprojektowg
i SST. W toku odbioru ostatecznego robot komisgozaa sj z realizacj ustalé przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniggych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykdaan
wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupgdeiech w warstwiescieralnej lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czysdaioi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez kemis jakaé wykonywanych robét
W poszczegoélnych asortymentach nieznacznie odbieda wymaganej dokumentac]
projektowg i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésévo ruchu, komisja dokona psten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wyméagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robdt jest protokot
odbioru ostatecznego robot spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo. Do
odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolaamy przygotowanastpujace dokumenty:

* Dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvjesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

e SzczegoOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe okurmdentdw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

* Recepty i ustalenia technologiczne,

» Dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

*  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST
iew. PZJ,

* Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST
iew. PZJ,

» Opini¢ technologiczp sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw baidiapomiaréw
zalkczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr&sS i PZJ,

* Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggzh (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoty odhio
i przekazania tych robot wdeicielom urzdzen,

» Geodezyjg inwentaryzacgj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

» Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze,.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeami z Wykonawg
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wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego rob@tzystkie zargdzone przez
komisje roboty poprawkowe lub uzupetmagp kpda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiagcego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robatipetniagcych
wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydior zwhzanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i mabtch w okresie gwarancyjnym.
Odbi6ér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiortestany robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogdlne.

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa
jednostk obmiarow ustalora dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszgmwych
wycenionych ryczattowo podstawptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvc
w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lulotianryczattowa pozycji kosztorysowej
bedzie uwzgtdniac wszystkie czynnici, wymagania i badania skladeg¢ s¢ na jej
wykonanie, okréone dla tej roboty w SST | w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

* robocizre bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,

o wartas¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymogjaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

e wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

» koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

» podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania Ogolne D-M-00.

Koszt dostosowania ido wymagéa warunkOw umowy i wymaga ogolnych
zawartych w D-M-00. obejmuje wszystkie warunki cgkoee w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organizaghu obejmuje:

* opracowanie oraz uzgodnienie Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawi@go
i odpowiednimi instytucjami projektu organizacjichu na czas trwania budowy, wraz
z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi NadzKoordynatorowi Zamawiafgego
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmeynikajgcych z posipu robot,

* ustawienie tymczasowego oznakowania §wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

* optaty/dziezawy terenu,

* przygotowanie terenu,

* konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkow, barier,
oznakowa i drenau,

* tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

e oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciel tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,
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* utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
* usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
» doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DzNr 89, poz. 414 z gaiejszymi
Zmianami).

» Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

« Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidznfidz. U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).
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SSD-01
ROBOTY POMIAROWE

Kod CPV 45111200 -0 Roboty w zakresie przgtpwania terenu pod budowve i
roboty ziemne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaoichhicznej & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zg@anych z budow nawierzchni utwardzonych i ich
punktami wysokéciowymi w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stosowang pko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
Zwigzanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu tras pieszo-jezdnych orazzewolia obiektow inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokgciowych.
W zakres robot pomiarowych, zganych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych wchodaz:
* Sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtownych osi trasy
i punktow wysokéciowych,
* Uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzzexge osi),
* Wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),
* Wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e Zastabilizowanie punktdéw w sposéb trwaly, ochromh iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Szczegotowy zakres rzeczowy i d@owy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okredlenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtéwne trasy -punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigdenia podstawowegszgodne z obowvgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00. ,Wwagania Ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00 ,Wymagania Ogolne”.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w SST D-M-00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowatumgasci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza graniobot ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mié srednig od 0,15 do 0,20 m i dlugé od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktéw natg stosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugn
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istgéej nawierzchni bolce stalow&ednicy
5 mm i dtugdci od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj
prostolgtny.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogolne”
pkt. 3.

3.2. Sprat pomiarowy.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
* Teodolity lub tachimetry,
* Niwelatory,
» Dalmierze,
* Tyczki,
* taty,
* Tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadimo pomiaru.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow.
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vhm@a przewozi dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-Mymagania Ogolne”
pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.
Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7). Przed przystieniem do robét Wykonawca powinien pegejod
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Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac} i wspotrzdne punktéw gtdbwnych trasy oraz
reperow. W oparciu o materiaty dostarczone przemamiapcego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegbtowego wytyczenia
robét. Prace pomiarowe powinny dywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien nehyniast poinformowa Inzyniera

o wszelkich b§dach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasylub) reperéw
roboczych. B¢dy te powinny by usunéte na koszt Zamawigego. Wykonawca powinien
sprawdz¢ czy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej g s zgodne

z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzge rzeczywiste rgne terenu
istotnie r@nig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie niewmno by
zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zosta;m wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznacza,ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgia Wykonawe. Wszystkie roboty, ktdre bazujna pomiarach
Wykonawcy, nie mog by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez
Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasguinkty pdérednie osi trasy musgz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia ctagace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk

i potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclrevszystkich punktow pomiarowych
i ich oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostamn zniszczone przez Wykonaweéwiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego praesaid robot, to zostgrone odtworzone
na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pmwea konieczne dla prawidtowej
realizacji robot naley do obowizkdéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osesy i punktdw wysokasciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdbwnewmany by zastabilizowane
W Sposob trwatly, przyayciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, azeakiowhzane
do punktéw pomocniczych, patonych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odleggo
pomidzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nie zmoprzekracza 500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegié migdzy
reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyids00 metrow,
natomiast w terenie falistym i gorskim powinnaéhydpowiednio zmniejszona, zaftee od
jego konfiguracji. Repery robocze naje zalazy¢é poza granicami robot zedanych
z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzysgh. Jako repery robocze pma
wykorzysta& punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile
brak takich punktéw, repery robocze nglezatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gierw sposob wykluczagy osiadanie,
zaakceptowany przez 4yniera. Rzdne reperéw roboczych nale okresla¢ z talg
doktadndcig, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/ketpsugc
niwelacg podwojrg w nawgzaniu do reperow gatwowych. Repery robocze powinnydy
wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyrane i jednoznaczne okilenie nazwy
reperu i jego radne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagijprojektows oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamaeegp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
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paastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, gkoae] w dokumentacji projektowej.{Qrasy
powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdscz nie rzadziej nico 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wigcksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 can dl
pozostatych drég. Rene niwelety punktow osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do

1 cm w stosunku do ¢dnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt. 2.2. Usgoie
pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczady gNykonawca robot zagii je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzeaie krawdzi nasypow
i wykopdéw na powierzchni terenu (oklenie granicy robdét), zgodnie z dokumengacj
projektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robét i w miejscach zaakceptowanych przezyhera. Do wyznaczania krgdzi nasypow
i wykopow naley stosowdé dobrze widoczne paliki. Odledi® miedzy palikami naley
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owagj. Odlegtéc ta co najmniej
powinna odpowiada odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilonani
przekrojow poprzecznych musi ustisvia¢c wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentagcprojektowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogélne”
pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,2godnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Bymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostik obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. ar robot
zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢&da obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robat.

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-0W/ymagania Ogoélne”
pkt. 8.

8.2. Sposob odbioru robot.

Odbiér robo6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasgfe na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiarow geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada ignierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci.

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00. ,Wymagania

Ogodlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trgmnktéw wysokeéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyiytyezeniem dodatkowych
przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroneh iprzed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiafe odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji
I Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB{J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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SSD-02
USUWANIE POWLOKI GLEBY

Kod CPV 45112200 - 7 Usuwanie powitoki gleby

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaoichhicznej & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zg@anych ze zdgiem warstwy humusu i darniny
w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumenetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zZwigzanych ze zdgiem warstwy humusu grub. 10 cm, wykonywanych w aemrobot
przygotowawczych.

1.4. Okredlenia podstawowe.

Stosowane okégenia podstawowe gs zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w S®FM-00. ,Wymagania Ogolne”
pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogolne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
Nie wystpuja.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzt do zdjecia humusu.
Do wykonania robo6t zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie

nadajicej st do powtornego xycia naley stosowa:

* Rowniarki,

» Spycharki,

* topaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtiowe wykonanie robo6t sptgm zmechanizowanym nie jest Aiwe,

» Koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkangportu na odlegié
wymagajca zastosowania takiego spta.
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4. TRANSPORT.
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport humusu.

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo
przewozé transportem samochodowym. Wybémodka transportu zatg od odlegtdci,
warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-Mymagania Ogolne”
pkt. 5. Teren pod budowciggu pieszo-jezdnego oraz pod budowiejsc parkingowych oraz
innych miejscach wskazanych w dokumentacji projekfo powinien by oczyszczony
z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu.

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmiejszego @ycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzenimewr i krzewéw oraz do innych
czynnaci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowamémiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniatyniera. Humus nalsy
zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spwshaW wygtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wozsdpce dla prawidiowego wykonania
robét, wzgkdnie mae stanowt zagraenie dla bezpiecistwa robot (zmienna grukd
warstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robot,
jako uzupetnienie prac wykonywanych mechaniczniearde humusu naley zdjac¢
z powierzchni catego pasa robdét ziemnych oraz wydhn miejscach ok&onych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyimera. Grub&¢ zdejmowanej warstwy
humusu (zalena od gtbokasci jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnadmgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,
ST lub wskazana przezayniera, wedtug faktycznego stanu wysdwania. Stan faktyczny
bedzie stanowit podstagwdo rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.
Zdjety humus nalgy skiadowg w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu
powinny by przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie nale zdejmow& humusu
w czasie intensywnych opaddw i begzgmalinio po nich, aby unilg zanieczyszczenia ghn
lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu.

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplétiousungcia
humusu.
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7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Bymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostik obmiarow jest w/w robét jest 1 frwarstwy humusu o okénej grubgci.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robat.
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-U0ymagania Ogoélne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrioi podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena 1 mwykonania robét obejmuije:
» zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdidrogi lub odwiezieniem na
odktad,

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Nie wystpuja.
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SSD-03
ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA
TERENOW ZIELONYCH

Kod CPV 45112710 -5 Roboty w zakresie ks#tavania terenéw zielonych

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacjchtécznej § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru zwkanych nasadzeniu zieleni wysokiej i niskiej w raima
projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegoétowej Specyfikacji dreicznej.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wysmionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych Szczegotow Specyfikacyh Techniczm.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckn& dotycz prowadzenia robot
przy wykonaniu nagpujacych prac:
* Wycinka czsci drzew;
» Wykonanie nowych nasadz& postacizywoptotu;
* Wykonanie nowych nasadzerzewostanu;
» Plantowaniu i uporgdkowaniu terendw zielonych.
SzczegoOlowy zakres rzeczowy i §@owy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane okégenia podstawowe as zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w S®FM-00. ,Wymagania Ogolne”
pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow.

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania itakowania, podano
w specyfikacji ,Wymagania Ogolne”. zestawienidélio projektowanych podano w Projekcie
technicznym.

2.2. Ziemia urodzajna.
Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace
charakterystyki:
* ziemia rodzima -powinna by zdjta przed rozpoeziem robot budowlanych
i zmagazynowana w pryzmach nie przekragzaajh 2 m wysokéci,
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* ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona Iz jppudowy - nie mze by
zagruzowana, przesoicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chenaicz

2.3. Nawozy mineralne.

Gotowe mieszanki nawozéw wielosktadnikowych dla&liro ozdobnych. Nawozy
mineralne powinny by w opakowaniu, z podanym skladem chemicznym (za&@dzotu,
fosforu, potasu - N.P.K.). Nawozy najezabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem
W czasie transportu i przechowywania.

2.4. Nasiona traw.

Nasiona traw najegciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasioangch
gatunkow. Gotowa mieszanka traw powinnadoenaczony procentowy sklad gatunkowy,
klasz, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, add kietkowania.

2.5. Zielea wysoka i niska.
Rodzaj i ilg¢ nasadze zieleni wysokiej i niskiej wykonazgodnie z dokumentagcj
techniczn .

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw.
Do wykonywania robot zwrzanych z usugciem drzew nakey stosowa:

* pity mechaniczne,

* specjalne maszyny przeznaczone do karczowania paz @h usuricia z pasa
drogowego,

» spycharki,

» koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowdzenia prac zwgzanych
z wyrebem drzew.

3.3. Sprat do pielegnacji terenodw zielonych.
Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazsie
mozliwosciag korzystania z
nastpujacego sprgtu:
* glebogryzarek, bron do uprawy gleby,
» waltu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadanavmikow,
» kosiarki mechanicznej do pignacji trawnikow,
* sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagsienicowej, koparki),

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogdélne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 4.

4.2. Transport pni i karpiny.

Pnie, karpin oraz gajzie naley przewozé transportem samochodowym. Pnie
przedstawiajce wartd¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydy
transportowane w sposoéb nie powagyjich uszkodze
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4.3. Transport materiatdw do nasadza.

Materiat rglinny mozna przewoz dowolnymisrodkami transportu gwaranggymi
ich ochror przed uszkodzeniami mechanicznymi i szkodliwym ym@m czynnikéw
atmosferycznych.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i pni.

Roboty zwjzane z usugciem drzew i krzakéw obejmaijwyciecie i wykarczowanie
drzew i krzakow, wywiezienie pni, karpiny i gat poza teren budowy na wskazane miejsce,
zasypanie dotow oraz ewentualne spalenie na migszastatéci po wykarczowaniu. Teren
pod budow drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopgdw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powiniert lmczyszczony z drzew i krzakdw.
Zgoda na prace zedane z usugciem drzew i krzakdw powinna byuzyskana przez
Zamawiajcego. Wycink drzew o whaciwosciach materiatu zytkowego naley wykonywa
w tzw. sezoniegbnym, ustalonym przez zgniera. W miejscach dokopodw i tych wykopow,
z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania asypy, teren nahy o0cCz)Ci¢
z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné korzenie tak, aby zawaib czesci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypypnzekraczata 2%. W miejscach
nasypow teren natg oczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly si na gkbokdici
do 60 cm poriej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypuwjatkiem przypadkow
podanych w punkcie 5.3. Blonnos¢ istniegca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do
usungcia, powinna b§ przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzeniemzelle
roslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona pvgkonawe,
to powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaaaeany przez
odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew, pni i krzakéw.

Pnie drzew i krzakébw znajdige s¢ w pasie robét ziemnych, powinny dy
wykarczowane, za wyfkiem nasgpujacych przypadkow:

» w obrbie nasypow - jgeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istacg rzdna terenu
w tym miejscu znajduje sico najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejday
drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostagy pod nasypami powinny by
sciete nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnierenu. Powssze odsipstwo od ogdinej
zasady, wymagagej karczowania pni, nie ma zastosowaniazelje przewidziano
stopniowanie powierzchni terenu pod podstaasypu,

* W obrbie wyokpglenia skarpy wykopu przecingego st z terenem. W tym przypadku
pnie powinny by $ci¢te rowno z powierzchniskarpy albo porej jej poziomu. Poza
miejscami wykopow doly po wykarczowanych pniach emal wypetnic gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zagi¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”. Doly w ollsie przewidywanych wykopow, nédg
tymczasowo zabezpieozyprzed gromadzeniem ¢siw nich wody. Wykonawca ma
obowigzek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewadstawiajce wartdé¢ jako
materiat tytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utractlyj wiasciwosci w czasie
robét. Mtode drzewa i inne ébiny przewidziane do ponownego sadzenia powinn§ by
wykopane z dig ostraznoscig, w sposob ktéry nie spowoduje trwatych uszkddze
a nasgpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostadoi po usunktej roslinnosci.

Zniszczenia pozostaioi po usurngtej radlinnosci powinno nasipic poprzez
wywiezienie diiyc, karpiny i gagzi w miejsce wskazane przez Inwestora oraz poprzez
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spalenie na miejscu pozostaolub wg wskaza Inzyniera. Jeeli dopuszczono przerobienie
gakzi na koe drzewny za pomog specjalistycznego spytal, to sposob wykonania powinien
odpowiadé zaleceniom producenta sptz. Niewyteczne pozostatoi po przerébce powinny
by¢ usunéte przez Wykonawg z terenu budowy. Zeli dopuszczono spalanieshmnosci
usunitej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca mavwoszek zadbé aby odbyto
siec ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpigstea i odpowiednich przepiséw.
Zaleca s stosowanie technologii, umlowiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem
matej ilasci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach afimianie w dotach z wymuszonym
doptywem powietrza. Po zakozeniu spalania ogiepowinien by catkowicie wygaszony,
bez pozostawieniagitych st czesci. Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedy zmusity
Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego przerwania, a nagrom@ganateriat do
spalenia stanowi przeszkoav prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien @ysugo
W miejsce tymczasowego skiadowania lub w inne rogegaakceptowane przezzymiera,
w ktérym lkedzie maliwe dalsze spalanie. Pozostabpo spaleniu powinny lgyusunéete
przez Wykonawg z terenu budowy. 3k pozostat@ci po spaleniu, za zgadnzyniera, §
zakopywane na terenie budowy, to powinny bye uktadane w warstwach. K& warstwa
powinna by przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnacbgrzykryta warstwy
gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i powinna Bydpowiednio wyréwnana i zagzczona.
Pozostatéci po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami odwadniigymi ani pod
jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa girzeptyw wod powierzchniowych.

5.5. Wymagania dotycace wykonania trawnikow.
Wymagania dotycce wykonania robot zwrkanych z trawnikamigsnastpujace:

» teren pod trawniki musi lyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze

* przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajm teren powinien by obnizony
w stosunku do gazondw lub krasmikbw o ok. 7 cm - jest to miejsce na ziemi
urodzajm (ok. 5 cm).

» teren powinien by wyrownany i splantowany,

» przed roZcieleniem ziemi urodzajnej podglebie naleaor& lub przekopéa

» ziemia urodzajna powinna byozcielona rowr warstwg

* przed siewem nasion trawy ziggmalezy watowa watem gtadkim

* siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

e okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpgj do potowy wrzénia,

« naterenie ptaskim nasiona traw wysiewame/slosci 2 kg na 100 i

« na skarpach nasiona traw wysiewanevslosci 4 kg na 100

* przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczagk

* po wysiewie nasion ziemia powinnadwatowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkow dla pekisnia wody. Jeeli przykrycie
nasion nagpito przez watowanie kolczatkmazna juz nie stosowawatu gtadkiego,

* nalery uzy¢ gotowej mieszanki nasion trawnikowych.

5.6. Piekgnacja trawnikow.
Najwazniejszym zabiegiem w pigjnacji trawnikow jest koszenie:
* pierwsze koszenie powinno bprzeprowadzone, gdy trawa ggnie wysokdéé okoto 10
cm,
* nastpne koszenia powinnyebdbywa w takich odsfpach czasu, aby wysokotrawy
przed kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokbO do 12 cm,
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» ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikdw powinng lkgykonane z 1-miestznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozéw (dlankaw klimatycznych Polski
maozna przypé pierwsz potowe pazdziernika),

* Kkoszenia trawnikbw w calym okresie pighacji powinny s odbywa& czsto
i w regularnych odgpach czasu, przy czym ¢gstaé¢ koszenia i wysok& ciecia, naley
uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

e w drugim roku trawnik naley nawozé jednokrotnie gotow mieszank
wielosktadnikovg

5.7. Wykonanie nasadz& drzew i krzewow.

Przed przysipieniem do wykonywania nasadzeslinnych glele nalezy przygotowa
i uprawic poprzez stworzenie odpowiedniej jej struktury ist@woczenie materiatu
organicznego. Dla nasadzgojedynczych doty do potowy zaprawodpowiedn ziemiy
ogrodnica. nalery dazy¢ do tego aby ziemia w pojemniku, ziemia w dole ioteczeniu
drzewa miaty zbliong struktug. Dla nasadze grupowych istnigjce podige usugé
i zasypi¢ je odpowiedny zyzng ziemp ogrodnica. Przed nawiezieniem ziemi kompostowej
podiaze pozostate po usumiu wierzchniej warstwy gleby przekopana gtbokas¢ co
najmniej 20cm. Naley rowniez sprawdzé odczyn gleby, dla wkszaci drzew i krzewdw
odczyn powinien wynosipH 6,5-7.

Nasadzenia krzewdw i bylin wydzielt tasma ogrodnicza w kolorze czarnym lub
brazowym

Terminy sadzenia:

Przy wybieraniu pory sadzenia krzewow nglezwrécé uwag na sprzyjajce
warunki atmosferyczne takie jak: umiarkowana terapga powietrza i gleby, ocienienie,
dostateczna wilgotr$é powietrza, pogoda bezwietrzna. Niedopuszczalrtespagzenie drzew
i krzewow w czasie silnych przymrozkow lub w zanmagiz ziemi. Ustalajc pok sadzenia
nalezy stosowa si¢ do zasad sztuki ogrodnicze;j.

Dobor materiatu roslinnego:

Sadz¢ tylko rosliny z bryls korzeniows, z pojemnikow. Wielké¢ materiatu
roslinnego zestawiono w tabeli z doborem. Materiaglinmy powinien spetnié& nastpujace
kryteria:
 materiat rélinny powinien by dobrze uksztattowany, posiadadpowiedni pokrgj

i odpowiadé okreslonym standardom jalkkoiowym,

» silny, prosty, pojedynczy, zajacy sk ku gorze przewodnik,

* dla drzew form piennych e& szlachetna powinna bydobrze zrénicta z podkiadk
oraz bez odrostow podktadki paaj miejsca szczepienia,

* system korzeniowy powinien Bydobrze wyksztalcony, nie uszkodzony, zdrowy,
odpowiedni dla danego gatunku, odmiany i wiekdling,

* bryta korzeniowa powinna Bysilnie przerénicta (naley zwréc uwag czy rosmce
korzenie nie opasyjbryly korzeniowej) i uprawiana w pojemnikach o @ondci
proporcjonalnej do wiellkei rosliny,

* rosliny nie powinny by uszkodzone mechanicznie i nie powinny zawiemam,
obtamanych i usychgych gazek, oraz pozostawazdrowe be sladéw zerowania
szkodnikow,

» liscie nie powinny by zwiednicte, zwijapce s¢, zabarwione wigiwie dla danego
gatunku, bez plamek i nienormalnych odbanwie
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Technika sadzenia:

Jezeli bryty roslin ulegly podczas transportu przesuszeniu, ayaJe na kilka godzin
przed sadzeniem silnie spryskéub zanurzy¢ do wody. Zanurzenie nie powinno jednak
spowodowa rozptynkcia sk bryty. Podczas przenoszeniglno nalezy chwyta za pojemnik.
Miejsce sadzenia nalg starannie przygotowa W tym celu trzeba wykogadét o srednicy
co najmniej dwa razy wkszej ni srednica pojemnika w ktérym uprawiana bytdlima. Jego
sciany nie powinny b§ gtadkie (zwlaszcza gdy gleba jestatia gliniasta), dobrze jest
ponaciné je topat. Na dnie dotu naley zatazy¢ drena grubcci 45cm z drobnych kamieni,
zwiru (mazna z niego zrezygnowatylko jesli gleba jest lekka i ma przepuszczalne
podglebie). Doty naley wykona& bezpdrednio przed przybyciem §lin na miejsce budowy.
Przed posadzeniem drzewana doty do potowy wypetdiwody. Drzewa i krzewy sadzi
tak gkboko, jak rosty w pojemniku. W celu zabezpieczgmized nadmiernym osiadaniem
drzew z ctzka bryta korzeniow nalery posadawié ja na nienaruszonej glebie rodzimej (o ile
nie wykonujemy drenai). Wolm przestrzé w dole wypeint ziemi ogrodnica zmieszan
z ziemi miejscows. Do zasypywania korzeni nale uzywac ziemi sypkiej, ktéra tatwiej
wypetnia przestrzenie rdzy nimi. Po napetnieniu okoto potowy dotu nagleziemie lekko
udeptg Po catkowitym napetnieniu dotu ziegnponownie udeptaa powierzchrd ziemi
wokot drzew i krzewow uformowaw miske o srednicy rownejsrednicy dotu , nagpnie
obficie podl&. Powierzchrg miski przykry 5 cm warstw torfu. Paliki przy drzewach form
piennych nalgy wbi¢ w dno dotka, drzewka wzat przeznaczonymi do tego celugzadtami
0 szerokéci ok. 5cm w sposob fmy, paliki powinny kaczy¢ sie pod koronami drzew.
Nalezy stosowa po trzy paliki dla jednego drzewa. Przy sadzerilety zwrdcik szczegoln
uwag; na nie naruszenie systemu korzeniowego isityeh drzew.

5.8. Zaktadanie trawnikow z siewu.
Przygotowanie podtaa.

Teren dokladnie ocZgi¢ z kamieni, gruzu, resztek budowlanych, chwastévzéni
roslin itp. Trawnik zaktadd na odpowiednio przygotowanej 20 cm warstwie dobrze
odchwaszczonej ziemi ogrodniczej. Ksztattufjeren nalegy zachowa spadki.

Terminy siewu.
Trawniki nalery zaktada w terminach: 15.04-15.06 oraz 15.08-15.10

Dobér materiatu roslinnego.

Zastosowa mieszank traw na miejsca silnie deptane odpowigddbd warunkdéw
klimatycznych Polski. Mieszanka nie powinnacbgrzeterminowana a opakowanie nie
uszkodzone i suche.

Technika sadzenia.

Trawniki z siewu. Przygotowany teren delikatnie Ishuoi¢ grabiami. Wysiew nasion
krzyzowy (recznie lub siewnikiem) w odpowiednio zwilgocpglele. Po wysiewie nasiona
przykry¢ centymetrow warstwg ziemi kompostowej. Trawnik mocno podlaraszaczem lub
wezem z dysz rozpylapca strumigd wody. Pierwsze koszenie wykangdy zdzbta trawy
osiggng 8-10cm skracap o potowe. Trawniki od rabat z &inami ozdobnymi oddzieti
tasma ogrodnica.

5.9. Piekégnacja roslin w ciagu petnego roku po zakéczeniu inwestycji.
o $cibtkowanie terenu torfem gr. 5 cm

* wymiana rglin chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowanych
* usuwanie uszkodzonychkgow, przycinanie koron, ¢tie szpaleru,
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usuwanie posuszu,

spulchnianie i pielenie misek, rowkoéw i powierzcignip krzewow,

podlewanie — w porze wieczornej , nigdy w peinyronst, utrzymanie wisciwej
wilgotnosci  podiaza, z uwzgtdnieniem zwielokrotnienia podlewania w okresie
podwyzszonych temperatur. Nowo posadzonéimg powinny by nawadniane 3 razy
w tygodniu w cagu dwu pierwszych tygodni po posadzeniu a¢pasé co tydzie, lub
co dwa tygodnie w okresie pierwszego sezonu wegego.

zabezpieczenie $bn na zine.

przycinanie celem nie dopuszczenia do kwitnieniazabieg ten ma za zadanie
wzmocnienie cgci wegetatywnych rdiny, ewentualnie usuwanie przekwittych
kwiatow,

ocienianie przez ostanianie rzadkanirg lub owijanie,

zapobieganie zachwaszczeniu i usuwanie chwastéwodneteczrg juz w ich
pocztkowym stadium wzrostu

nawazenie nie jest wskazane,zg jednak mimo dobrze uprawionej gleby zachodzi
konieczné¢ dazywiania ralin, nalezy zastosowanawozy dolistne lub fertygagcjczesto

I systematycznie, po potudniu),

koszenie i pielgnacja trawnikdw przez caly sezon wegetacyjny caa dwgodnie
rozpoczynac od pocztku maja i kaiczac w potowie padziernika, skracaf trawy nie
wigcej niz 0 jedna trzea,

dosiewanie ptaszczyzn trawnikowych o zbyt matsjtgsici wykietkowanych nasiona
nawazenie mineralne trawnikdw dwa razy w sezonie weggtgm: nawozem azotowym
w okresie wczesnowiosennym przed rozgetm wzrostu w iléci 1— 2 kg/100m

i w okresie jesiennym nawozem wielosktadnikowymi@idi 2-3 kg/100

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogélne”

pkt. 6.

6.2. Kontrola robdt przy usuwaniu drzew i krzakow.

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie kompl&tiousungcia

roslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. gmgzenie gruntu wypemnigego
doty powinno spetni@odpowiednie wymagania oktene w SST-03. ,Roboty ziemne”.

6.3. Kontrola trawnikéw.

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega peasvdzeniu:
0oCzyszcCzenia terenu z gruzu i zanieczysicze
okreslenia ilosci zanieczyszcze(w md),
pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena odkiad,
wymiany gleby jalowej na ziemiiurodzajm z kontroh grubdci warstwy rozcielonej
ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,
prawidtowego uwatowania terenu,
zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami duokatacji projektowej,
gestasci zasiewu nasion,
prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
okreséw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
dosiewania ptaszczyzn trawnikdw o zbyt malkggtgsci wykietkowanychzdziebet trawy.
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Kontrola robo6t przy odbiorze trawnikow dotyczy:
» prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin"),
» obecndci gatunkdéw nie wysiewanych oraz chwastow

6.4. Kontrola jakosci robot sadzeniowych krzewow o drzew.

Badania w czasie prowadzenia Robo6t polegs sprawdzaniu przez Kierownika
Projektu na biggco, w miae postpu Roboét, jakéci uzywanych przez Wykonawc
materiatdw i zgodnixi wykonywanych Robét z Dokumentadprojektovs i wymaganiami
SST. W szczegdliai zakres badaobejmuje:

» badanie dostaw materiatow,

e sprawdzanie dokumentéw dopuszczenia materiatoviasmwania,

» kontrok prawidtowdgci wykonania Robo6t (geometrii i technologii),
* kontrok poprawndéci i jakosci wykonania,

e ocere estetyki wykonanych Robot.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-0@ymagania Ogolne” pkt. 7.
Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. @iom robot dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniuzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmmiaj 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru lgda wpisane do kaizki obmiarow. Jakikolwiek hid lub przeoczenie (opuszczenie)
w ilosciach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvieWykonawcy
od obowizku ukaczenia wszystkich rob6t. 8lne dane zostgrpoprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na $@nie. Obmiar gotowych robotelzie przeprowadzony
Z czstdscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okrdonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawiclnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow.

Dlugosci i odlegidci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdtulinii osiowej. Jali SST wiaciwe dla danych robdt nie
wymagaij tego inaczej, objosci beda wyliczone w nf jako dlugéé pomnaona przezredni
przekrdj. ligci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢lbda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu. Ugglzenia i sprgt pomiarowy zostan
dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestugcych
to Wykonawca bdzie posiada wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia
pomiarowe bda przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaan
robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadage odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywd to wyposaenie zapewniak w sposob aegly
zachowanie doktadoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.
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7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary lgdg przeprowadzone przed ggeiowym Ilub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robét, a tate w przypadku wygpowania dhaszej przerwy w robotach. Obmiar
robét zanikajcych przeprowadzacesiv czasie ich wykonywania. Obmiar roboét podlaggch
zakryciu przeprowadza ¢siprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiamazo
nieodzowne obliczenia¢da wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny. Wyynia
skomplikowanych powierzchni lub afppsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice molyc¢
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robat.
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-U0ymagania Ogoélne” pkt. 8.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbiorowi robét zanikarych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrioi podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Platn@¢ nalezy przyjmowa& na podstawie jednostek obmiarowych. Cena wykonania
roboGt obejmuje:
* wyciecie i wykarczowanie drzew, pni i krzakow,
* wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie ¢gatna koe
drzewny, wzgkdnie,
» spalenie na miejscu pozosta@opo wykarczowaniu,
e zasypanie dotow,
» uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
« PN-R-67026; 2002 Materiat szkotkarski. Sadzafkiew i krzewow.
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SSD-04
PROFILOWANIE | ZAG ESZCZANIE PODLO ZA

Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotycge
wykonania i odbioru robét zwtanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem
i zaggszczaniem podi@ gruntowego w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumenetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego dazemia konstrukcji nawierzchni
w gruncie kat I.

1.4. Okredlenia podstawowe.
Okre&slenia podstawowe as zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00. ,Wynega Ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
Nie wystpuja.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogolne”
pkt. 3.

3.2. Sprat do wykonania robot.
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
* Rowniarek lub spycharek uniwersalnych z érike ustawianym lemieszem;aynier mae
dopuwci¢c wykonanie koryta i profilowmaie podi@za z zastosowaniem spycharki
z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunkuypnaaszyny,
» Koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),
* Walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.
Stosowany spet nie mae spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdawosci
gruntu podiaa.
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4. TRANSPORT.
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport materiatow.
Wymagania dotycge transportu materiatbw podano w SST D-M-04.02.01,
D-M-04.02.02, D-M-04.03.01 pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-M®@@/magania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robot.

Wykonawca powinien przyghic do wykonania Kkoryta oraz profilowania
i zagszczenia podita bezpérednio przed rozpogziem rob6t zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania
I zaggszczania podim, jest maliwe wylacznie za zgogl Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie orgo wyprofilowanym
I zaggszczonym podizu nie mae odbywé sie ruch budowlany, niezwrzany bezpérednio
z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny
by¢ wczeniej przygotowane. Paliki lub szpilki nale ustawig w osi drogi i w rzdach
rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb zaakoemny przez Ilayniera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utheia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 metrow. Rodzaj spitz,

a w szczegolniwi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia. Koryto maa wykonywa r¢cznie, gdy jego szeroké
nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktgobeaerzeniach lub w przypadku robot
o matym zakresie. Spos6b wykonania must pakceptowany przez dyniera. Grunt
odspojony w czasie wykonywania koryta powiniert Byykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w npdyb odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez hyniera. Profilowanie i zagzczenie podia naley wykona& zgodnie

z zasadami okéonymi w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa.

Przed przyspieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni pozho naley sprawdzé, czy istniegce
rzedne terenu umdiwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkedaych podiaa.
Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniegrd wyzsze ni
projektowane rgdne podtaa. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstijs
zanenia poziomu w podfa przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchné podtaze na gtbokaos¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt
spetniajcy wymagania obowkrujace dla gornej strefy korpusu, w §m koniecznej do
uzyskania wymaganych gdnych wysokeéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai
wskaznika zagszczenia, okonych w tablicy 1. Do profilowania podia naley stosowé
rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob
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zaakceptowany przez dyniera. Bezpérednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do
jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowa do osagniecia wskanika
zag;szczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lka#sk zagszczenia naley
okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podta (Is)

Strefa Korpusu Minimalna wario6 Is dla:
Rodzaj cgzki i | Ruch mniejszy od
bardzo agzki ciezkiego

Goérna warstwa 0 1,00 1,00

grubaici 20 cm

Na gkbokasci od 20 do
50 cm od powierzchn
podiaza 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material twgoy podiae uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel zag:szczenia naley oprz€ na metodzie
obcigzen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtoérny modut odksztatcenia poziowedtug
BN-64/8931-02. Stosunek wtdérnego i pierwotnego niodadksztatcenia nie powinien
przekracza 2,2. Wilgotng¢ gruntu podiea podczas zagzczania powinna kyréwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza.

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ky utrzymywane
w dobrym stanie. Jeli po wykonaniu robo6t zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem
podiaza nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do ukladania
warstw nawierzchni, to powinien on zabezpigéczypodiaze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez razaie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
do ukfadania kolejnej warstwy mioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po
osuszeniu podi@ Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraniezlgdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona
on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogélne”
pkt. 6.

6.2. Badania w czasie robot.
6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow.

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych
I zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podé&épodaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow wykonanego Kkoryta
i wyprofilowanego podtéa.

Wyszczegolnienie badai | Minimalna czstotliwos¢
pomiaréw bada i pomiaréw

41



Szerokac¢ koryta 10 razy na 1 km

Réwna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie
ruchu

Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

Rz¢dne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jgj

krawedziach dla autostrad
i drég ekspresowych, co 100 |m
dla pozostatych drog
Uksztattowanie osi  wco 25 m w osi jezdni i na jgj
planie krawedziach dla autostrad
i drég ekspresowych, co 100 |m
dla pozostatych drog
Zageszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dzienngj
gruntu podtaa dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 600

6.2.2. Szerok&¢ koryta (profilowanego podiaza).
Szeroké¢ koryta i profilowanego podia nie mae r&ni¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm

6.2.3. Rownd¢ koryta (profilowanego podtaza).

Nieréwnaci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tata
zgodnie z norrmp BN-68/8931-04. Nierowriei poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tatg.
Nierowndaci nie mog przekracz&20 mm

6.2.4. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego padto powinny by zgodne
z dokumentagj projektow z tolerancj + 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe.
R&nice pomégdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia
i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraézgl cm, -2 cm

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie.
Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cceej niz
+ 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lubcej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podia).

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pod& okrélony wg
BN-77/8931-12 nie powinien Bymniejszy od podanego w tablicy 1.sllgako kryterium
dobrego zagpzczenia stosuje esiporéwnanie wartei modutdw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@#ceokr&lonych zgodnie z norm
BN-64/8931-02 nie powinna bywigksza od 2,2. Wilgotrnig w czasie zagszczania naley
bad& wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podiaa powinna b§ rowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
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6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podioza).

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaguwicksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.2 powinny kbynaprawione przez spulchnienie dehgkasci co

najmniej 10 cm, wyroéwnanie i powtérne zagczanie. Dodanie nowego materialu bez

spulchniania wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Bymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostk obmiarova jest nf (metr kwadratowy) profilowanego podi Obmiar
robo6t zwihzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢dda obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-OW/ymagania Ogolne”
pkt. 8. Roboty uznaje @iza wykonane zgodnie z dokumentacja projelgto®ST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji
wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci.

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

* odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxpleamiem,

» zaladunek nadmiaru odspojonego gruntusnaaki transportowe i odwiezienie na odkiad
lub nasyp,

» profilowanie dna koryta lub podia,

* zagszczenie,

* utrzymanie koryta lub podia,

* przeprowadzenie pomiaréw i badaaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

e PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

* PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezailgotnaci

* BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddisztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

* BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni planografem i at

« BN -77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczania gruntu.
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SSD-05
PODBUDOWA Z KRUSZYWA-WYMAGANIA
OGOLNE

Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegoOlowej specyfikaofichhicznej & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zyaanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowe] Specyfikacji drenicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumenetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych Szczegotow Specyfikacih Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizoych mechanicznie
wg PN-S-06102 i obejmaj SST: D-M-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie, Podbudow kruszyw stabilizowanych mechanicznie
wykonuje s¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjjgktowej, jako podbudogv
pomocnica 1 podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni
podatnych i pétsztywnych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna- proces technologiczny, polegey na odpowiednim
zag:szczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2.Pozostate okigdenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00Vymagania Ogolne” pkt. 1.4 oraz
w ST dotycacych poszczegoélnych rodzajéw podbudéw z kruszywbilstawanych
mechanicznie: D-M-04.04.02 Podbudowa 2z kruszywa alago stabilizowanego
mechanicznie,

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puxla
w SST D-M-00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow.
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fan@mnystabilizowanych
mechanicznie powinno bykruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenmvgca
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skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albaren zwiru wigkszych od 6 mm
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztz#bcych i bez domieszek gliny

2.3. Wymagania dla materiatow.
2.3.1. Uziarnienie kruszywa.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okilena wedtug PN-B-06714-15 powinnazéé
migdzy krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia.

2.3.3. Woda.
Nalezy stosowd wode wg PN-B-32250.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprat do wykonania robot.

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykagai¢c mazliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:

* mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypamsg/ch w uradzenia dozujce wod.
Mieszarki powinny zapewdi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofob
optymalnej,

e walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub stanych do zagszczania.
W miejscach trudno daginych powinny b§ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 4.

4.2. Transport materiatow.

Kruszywa mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczagrych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minnynateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-sMymagania Ogoélne”
pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podiea.

Podbudowa powinna By utozona na podhu zapewnigicym nie przenikanie
drobnych czstek gruntu do podbudowy. Paliki lub szpilki do \widiowego uksztaltowania
podbudowy powinny bywczeniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny bystawione
w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposalakceptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmoazliwiaé nachgniecie sznurkow
lub linek do wytyczenia robot w odgtach nie wegkszych nk co 10 m.
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5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszank kruszywa cscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarza& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
konieczné¢ zapewnienia jednoroddc nie dopuszcza @iwytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mielsago wyprodukowaniu powinna byd
razu transportowana na miejsce wbudowania w tabé&p, aby nie ulegta rozsegregowaniu
i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki.

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej gré&ip
takiej, aby jej ostateczna grudopo zagszczeniu byla réwna grubd projektowanej.
Grubg¢ pojedynczo uktadane) warstwy nie #eo przekracza 20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna ®yroziozona w sposéb zapewmniay osigniccie
wymaganych spadkéw i ¢gdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wiecej niz
jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona
z zachowaniem wymaganych spadkéw ¢drzych wysokéciowych. Rozpocgie budowy
kazdej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci
optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448tetoda I1). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zoStasuszony przez mieszanie i napowietrzanigelde
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest asza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka
powinna by zwilzona okrélong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotna¢ mieszanki kruszywa jest wyza od optymalnej o 10% jej wadtd, mieszank
nalezy osuszy. Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien
odpowiada przyjetemu poziomowi wskanika n@gnosci podbudowy wg tablicy 1,1 p. 11.

5.5. Odcinek probny.
Nie dotyczy.

5.6. Utrzymanie podbudowy.

Podbudowa po wykonaniu, a przed agoiem nasfpnej warstwy, powinna ldy
utrzymywana w dobrym stanie. z&é% Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ru€bszt napraw wyniktych
Z niewtaciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot.

Przed przygpieniem do robot Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materialtdbw. Badania te powinny obejmdwaszystkie wiaciwosci okreslone
w pkt. 2.3 niniejszej SST.
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6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow.
Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres bada przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

Lp. Czestotliwos¢ bada
Wyszczegolnienie Maksymalna
bada Minimalna liczba| powierzchnia
badaa na dzienne| podbudowy
dziatce roboczej przypadajca na
jedno badanie
1. Uziarnienie
mieszanki 2 600
2. Wilgotnas¢
mieszanki
3. Zagszczenie Jedna prébka na jednym zjzie
warstwy
4, Badanie wigciwosci | Dla kazdej warstwy kruszywa i przy kdej
kruszywa zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki.

Uziarnienie mieszanki powinno dygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.
Probki naley pobierg w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bieaco przekazywane aynierowi.

6.3.3. Wilgotnai¢ mieszanki.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglawilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metdjlaz tolerancy +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zagszczenie podbudowy.

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osggniccia wymaganego
wskanika zagszczenia. Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-
12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jesmalive ze wzgédu na
gruboziarniste kruszywo, kontgolzagszczenia naley oprz€ na metodzie obgien
ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziejznraz na 5000 f lub wedtug zalede
Inzyniera. Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgyaleizng za
prawidtowe, gdy stosunek wtornego modutu E2 dovpaenego modutu odksztatcenia E1 jest
nie wickszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

CIFYY.
El

6.3.5. Wi&ciwosci kruszywa.

Badania kruszywa powinny obejmofvacere wszystkich wiaciwosci okreslonych
w pkt. 2.3.2. Probki do badgeinych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob
losowy w obecngci Inzyniera.
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6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy.
6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres pomiaréw.

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyazch cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Cestotliwaos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada i | Minimalna czstotliwos¢
pomiarow pomiarow

1. Szeroké&¢ podbudowy 2 razy na zdzie

2. Rownd¢ podiuzna jw.

3. Réwna¢ poprzeczna jw.

4. Spadki poprzeczne jw.

5. Rzdne wysokeéciowe w pkt. chartka zjazdu

6. Uksztaltowanie osi w planiel  jw.

7. Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na Kkalej
dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 m
Przed odbiorem: w 3
punktach, lecz nie rzadzigj
niz raz na 2000 m
8. Nasnos¢ podbudowy: raz na zjedzie

- modut odksztatcenia
- ugiccie spezyste

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy.

Szeroké¢ podbudowy nie mze r&nic¢ si¢ od szerokéci projektowanej o0 wicej niz
+10 cm, -5 cm Na jezdniach bez kkgnikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza
od szerokéci warstwy wyej lezacej 0 co najmniej 25 cm lub o wafto wskazan
w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3. Rowndé¢ podbudowy.

Nierébwnaci podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie
z BN-68/8931-04. Nieréwrigi poprzeczne podbudowy naje mierzyt 4-metrovy fats.
Nieréwnasci podbudowy nie magprzekraczé& - 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukactwimoy by zgodne
z dokumentagj projektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy.
R&nice pomgdzy rzdnymi  wysokdciowymi  podbudowy i rgdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz#& 1 cm, -2 cm

6.4.6.Uksztatltowanie osi podbudowy i ulepszonego pazalto
Os podbudowy w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej
0 wigcej niz £ 5 cm
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6.4.7. Grubaé¢ podbudowy i ulepszonego podia.
Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej £ 10%,

6.4.8. Nénosé¢ podbudowy.

* modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien ¢byzgodny 2z podanym
w tablicy 4,

* ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy.

Wymagane cechy podbudowy

Minimalny modut

Podbudowa z wskaznik zagszczenid Maksymalne ugicie odksztatcenia mierzony

kruszywa 0| |5 pje mniejszy i sprezyste pod kotem| ptyta o $rednicy 30 cm

wskazniku mm MPa

Wnos nie

mniejszym od od

niz % 40 kN 50 kN pierwszegd drugiego
obcigzenia | obcigzenia
=1 =)

60 1,00 1,40 1,60 60 120

80 1,00 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.
6.5.1. Niewt&ciwe cechy geometryczne podbudowy.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuyvicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny kbynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
giebokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie nowego
materialu bez spulchnienia wykonane] warstwy jegtdopuszczalne. deli szerokéé
podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej nz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezagcym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na pelgrubd¢ do potowy szerokii pasa ruchu,
dotozenie materiatu i powtOrne zeggczenie.

6.5.2. Niewt&ciwa grubos¢ podbudowy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzim grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednigicbokas¢, zgodnie z decyszj Inzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich é&awosciach, wyrOwnane i ponownie zgggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wighkiu tych robét nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nosnos¢ podbudowy.

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezimine do zapewnienia wymaganejsnasci, zalecone przez hyniera.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcdlqpalowy tylko wtedy, gdy zarénie
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nosnosci podbudowy wyniklo z niewkxiwego wykonania robot przez Wykonawc
podbudowy.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznidomi@ robot zwizanych
Z wyznaczeniem obiektow jesteszia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-Q0@QWymagania Ogolne”
pkt. 8. Roboty uznaje giza zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt. 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci.

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Zakres czynnéi objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:. D-M442 Podbudowa z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

* PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

* PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartéci zanieczyszcze
obcych

* PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsktadu ziarnowego

* PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. OznaezZsrtalttu ziaren

* PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaigotnasci

* PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaasjkliwosci

* PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezanrozoodpornsci metod
bezpdredni

* PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartéci zanieczyszcze
organicznych

* PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartdci siarki metod
bromowgy

* PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezarzpadu krzemianowego

* PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezanzpaduwelazawego

 PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezarieralndgci w bebnie Los
Angeles

« PN-B-067317uzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bdowe. Badania
techniczne
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PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloendwierzchni drogowyct.wir

i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane @aweiarzchni drogowych
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalre rmhwierzchni drogowych.
Piasek

PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtkw. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

PN-B-30020 Wapno

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonuprae

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszghilzowanych mechanicznie
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawteria z ttucznia kamiennego
PN-S-96035 Popioty lotne

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamientaenane do nawierzchni
drogowych

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddidsztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovan@mawierzchni planografem i tat
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiareagiodatnych ugiciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygh potsztywnych, IBDIM -
Warszawa 1997

51



SSD-06
PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegoOlowej specyfikaofichhicznej & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zyaanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowe] Specyfikacji drenicznej.
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych Szczegotow Specyfikacih Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckne dotycz prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy =z kruszywa tamanegfabilizowanego
mechanicznie:

* Pod nawierzchnie z ptyt betonowych;
* Pod nawierzchnie z kostki granitowe;j.

SzczegoOlowy zakres rzeczowy i §@owy prac wedlug przedmiaréw oraz

dokumentaciji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanggnechanicznie jedna lub wgcej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvasng nawierzchni drogowej.
1.4.2.Pozostate okigdenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definiciami podanymi w SST D-M-040 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze robdét podano w SST D-M-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania Ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow.

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w SST D-M-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagdagmine” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fanwmystabilizowanych
mechanicznie powinno bykruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeni@vgca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albaren zwiru wigkszych od 6 mm
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztz#bcych i bez domieszek gliny.
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» Dla podbudowy nawierzchni z piyt betonowych nglezastosowa podbudow
z warstwy zasadnicze] z kruszywa tamanego tlucBidsb — 63,0 mm + kiica
16 — 31,5 mm stabilizowanego mechanicznie géaib20 cm;

 Dla podbudowy nawierzchni z piyt betonowych nglezastosowa podbudow
z warstwy zasadnicze] z kruszywa tamanego tlucBidsb — 63,0 mm + kiica
16 — 31,5 mm stabilizowanego mechanicznie géabbs cm;

 Dla podbudowy nawierzchni z piyt betonowych nglezastosowa podbudow
z warstwy zasadniczej z podsypki z wysiewki kamagrirakcji 0 — 4 mm, 0 — 8 mm lub
grysu o frakcji 3—5 mm oraz 2 — 8 mm grédic® — 4 cm;

 Dla podbudowy nawierzchni z kostki granitowe] rglezastosowa podbudow
z warstwy zasadnicze] z kruszywa tamanego tlucBidsb — 63,0 mm + kiica
16 — 31,5 mm stabilizowanego mechanicznie géaib20 cm;

 Dla podbudowy nawierzchni z kostki granitowe] rglezastosowa podbudow
z warstwy zasadnicze] z kruszywa tamanego tlucBidsb — 63,0 mm + kiica
16 — 31,5 mm stabilizowanego mechanicznie géabbs cm;

 Dla podbudowy nawierzchni z kostki granitowe] rglezastosowa podbudow
z warstwy zasadniczej z podsypki z wysiewki kamagrirakcji 0 — 4 mm, 0 — 8 mm lub
grysu o frakcji 3—5 mm oraz 2 — 8 mm grétid — 4 cm;

2.3. Wymagania dla materiatow.
2.3.1. Uziarnienie kruszywa.

Uziarnienie kruszywa powinno By zgodne z wymaganiami podanymi
w SST D-M-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaggine” pkt. 2.3.1.

2.3.2. Wi&ciwosci kruszywa.
Kruszywo powinno spetnéavymagania okrdone w SST D-M-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania Ogolne” pkt. 2.3.2.

3. SPRZT.
Wymagania dotycgce sprztu podano w SST D-M-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogélne” pkt. 3.

4. TRANSPORT.
Wymagania dotycce transportu podano w SST D-M-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania Ogolne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.

Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M4080 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podiga.
Przygotowanie podi@a powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w SST
D-M-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogbpid. 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.
Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST
D-M-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogbie. 5.3.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa.
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Ustalenia dotycxre rozkiadania i zagzczania mieszanki podano w SST
D-M-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogbjrie. 5.4.

5.5. Odcinek probny.
Nie dotyczy

5.6. Utrzymanie podbudowy.
Utrzymanie podbdowy powinno odpowiada wymaganiom okrdonym
w SST D-M-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagdabgglne” pkt. 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-N4.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania Ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot.

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénhadania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami SST D-M-04.04.00 ,Podbudowéraszyw. Wymagania Ogolne”
pkt. 6.2.

6.3. Badania w czasie robot.
Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow kontrolnych w czasie robét podano
w SST D-M-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagdadiglne” pkt. 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy.
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w SST DOW1O4.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania Ogolne” pkt. 6.4.

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.
Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno
w SST D-M-04.04.00, Podbudowa z kruszyw. Wymagdadiglne” pkt. 6.5.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Bymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznieomi@ robot zwizanych
Z wyznaczeniem obiektow jestgzia obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00M4Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogélne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrsosi podano w SST D-M-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogolne” pkt. 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuie:
* Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
* Oznakowanie robat,
* Sprawdzenie i ewentuagmapraw podtaza,
* Przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z rgcep
» Dostarczenie mieszanki ha miejsce wbudowania,
* Roziazenie mieszanki,
» Zagszczenie roztoonej mieszanki,
e Przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,
» Utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

* Normy i przepisy zwjzane podano w SST D-M-04.04. ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogélne” pkt. 10.
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SSD-07 ,
ROBOTY W ZAKRESIE RO ZNYCH NAWIERZCHNI

Kod CPV 45233200 - 1 Roboty w zakresie 20ych nawierzchni

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanej (SST) $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonywaniem warstwy nawierzchni
z kostki betonowej w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknij dotycz prowadzenia robdét
przy wykonaniu nagpujacych prac:
* Wykonanie nawierzchni pieszo — jezdnej z ptyt beteych;
* Wykonanie nawierzchni pieszo — jezdnej z kotki grame;;

Szczegotowy zakres rzeczowy i d@owy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okredlenia podstawowe.

1.4.1.Nawierzchnia z ptyt azurowych betonowych -nawierzchnia, ktorej warstwigieralna
jest wykonana z ptytzairowych betonowych.

1.4.2. Betonowa kostka brukowa prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do
budowy warstwyscieralnej nawierzchni, wykonany metpevibroprasowania z betonu nie
zbrojonego nie barwionego lub barwionego, jedn® dwuwarstwowego, charakteryzay
si¢ ksztattem, ktory umdiwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.3. Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietsj jezdné od chodnika,
charakteryzujcy sk statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i dikagpnie wicksz
niz 1 m.

1.4.4.Sciek - umocnione zagbienie, poniej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzage
wock.

1.4.5. Obrzege - element budowlany, oddzieday nawierzchnie chodnikdéw i ggow
pieszych od terenéw nie przeznaczonych do komujiikac

1.4.6. Spoina -odstp pomkedzy przylegajcymi elementami (kostkami) wypetniony
okreslonymi materiatami wypetniggymi.

1.4.7. Szczelina dylatacyjna edstp dziehcy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu
umazliwienia odksztalcé temperaturowych, wypetniony olktenymi materiatami
wypetniagcymi.

1.4.8.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,MJymagania ogolne” pkt. 1.4.
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1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogolne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puxa
w SST D-M-00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Nawierzchnie.
2.2.1. Plyta betonowa.

Ptyta betonowa jest przeznaczona do budowy nawiarzdrogowych dla ruchu
lekkiego, w tym do nawierzchni placéw, parkingdw podjazdow dla samochodow
osobowych, do @géw ruchu pieszego zgodnie z ¢onymi przepisami oraz
w zastosowaniach, w ktérych zadeklarowane parantettyniczne wyrobugswystarczajce.
Dane techniczne:

*  Wymiary 125x60 cm
* Kolor szary
* Gruba¢ 8 cm

2.2.2. Kostka granitowa.

Kostka granitowa jest przeznaczona na zgrwgne i wewgtrzne cagi piesze np. drogi
dla ruchu pieszego, strefy dla pieszych oraz nazalysruchu kotowego, do budowy
nawierzchni drogowych, w tym do nawierzchni placoparkingbw samochodowych
i podjazdow, drég, autostrad, obszarow przemystdmiigcznie z dokami i portami), rownie
jako nawierzchnie brukowe na lotniskach, przystahkautobusowych i stacjach paliw.
Dane techniczne:

*  Wymiary 11x11x10 cm

» Kolor szary

*  Wytrzymaita¢ na rozcaganie przy roztupywaniu zgodna

* Odporndg¢ na pdélizg/paslizgniecie zadawalafa

*  Trwatos¢ zadawalafa

» Odporndg¢ na warunki atmosferyczne D

* Odporng¢ nascieranie I

* Reakcja na ogie Al

* Emisja Azbestu zgodna

s Gestosé 2,3—2,75 glch
*  Wytrzymata¢ nasciskanie 100 — 220 Mpa
« Scieralndg¢ na tarczy Boehmego 0,06 — 0,23 cm
* Nasikliwos¢ wagowa 0,1-0,7%
 Twarda¢ wg skali Mohsa 6-7

2.3. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostko

Betonowa kostka betonowa powinna poséad@roba¢ techniczg, wydarny przez
uprawniory jednostk (Instytut Badawczy Drog i Mostéw). Betonowa kostkeukowa
powinna odpowiada wymaganiom okrdonym w aprobacie technicznej, a w przypadku
braku wystarczapych ustalé, powinna mié charakterystyki okidone przez odpowiednie
procedury badawcze IBDiIM, zgodne z paymi wskazaniami:
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ksztatt 1 wymiary powinny by zgodne 2z deklarowanymi przez producenta,
z dopuszczalnymi odchytkami od wymiarow: (dtdga szeroké¢ + 3,0 mm, grubé&t
5,0 mm),

wytrzymala¢ nasciskanie powinna kiynie mniejsza i 50 MPa, dla klasy ,,507,
mrozoodporn&t: po 30 cyklach zamgania i rozmraania probek w 3% roztworze NaCl
lub 150 cyklach zameania i rozmraania metod zwykla, powinny by spetnione
jednoczénie nasfpujace warunki:

- prébki nie powinny wykazywapekni¢¢ i zarysowa powierzchni licowych,

- taczna masa ubytkéw betonu w postaci zniszczonycbhznéow i krawedzi, odpryskow
kruszywa itp. nie powinna przekraézZs® masy probek nie zanizanych,

- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do prébek nie zapara/ch nie powinno
by¢ wigksze ni 20%,

nasgkliwos¢, nie powinna przekracz®%,

scieraln@¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, éliorea stra4 wysokaci, nie powinna
przekraczéa wartasci 3,5 mm, dla klasy ,,50”,

szorstkd¢, okreslona wskanikiem szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni
licowej goérnej, sprawdzona wahadiem angielskim, ipo& wynost nie mniej nk
50 jednostek SRT,

wyglad zewrgtrzny: powierzchnie elementow nie powinny migss, gknie¢ i ubytkow
betonu, krawdzie elementéw powinny Byrowne, a tekstura i kolor powierzchni licowej
powinny by jednorodne. Dopuszczalne wady wady zewrgtrznego i uszkodzenia
powierzchni nie powinny przekraczavartagci podanych w tablicy 1. (Uwaga: Naloty
wapienne - wykwity w postaci biatych plam - powstaj wyniku naturalnych procesow
fizykochemicznych wyspujacych w betonie podczas jegogwania i twardnienia; naloty
te powoli znikag w okresie do 2 lat).

Tablica 1. Dopuszczalne wady wydu zewrtrznego betonowej kostki brukowej.
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Lp. Wiasciwosci Wymagania (gatunek 1)
1. Stan powierzchni licowej: | jednorodna w danej partii
- tekstura niedopuszczalne
- rysy i sgkania jednolity dla danej partii
- kolor wedtug katalogu dopuszczalne niekontrastowe
producenta przebarwienia na
- przebarwienia pojedynczej kostce
- plamy, zabrudzenia niedopuszczalne
niezmywalne wogl dopuszczalne
- naloty wapienne
2. Uszkodzenia powierzchni
bocznych: 2
- dopuszczalna liczba w 1 30 mm x 10 mm
kostce
- dopuszczalna wielkd
(dtugasc i szerokdc)
3. Szczerby i uszkodzenia
krawedzi i naray niedopuszczalne
przylicowych
4. Uszkodzenia kraydzi
pionowych



- dopuszczalna liczba w 1 2

kostce 20 mm x 6 mm
- dopuszczalna wielkd
(dhugas¢ i gigbokasc)

2.4. Sktadowanie kostek.

Kostke zaleca si pakow& na paletach. Palety z kostknog by¢ skladowane na
otwartej przestrzeni, przy czym podéopowinno by wyrownane i odwodnione.

Pazadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane missbu uktadania i siatki
spoin oraz umdiwiaty wykonanie warstwy o szerokoi 1,0 m lub 1,5 m bez konieczito
przecinania elementéw w trakcie ich wbudowywaniaawierzchng.

2.5. Materiaty do podbudowy uta@zonej pod nawierzchng z betonowej kostki.

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacjrojgktowej, powinny
odpowiadé wymaganiom wiéciwej SST lub innym dokumentom zaakceptowanym przez
Inzyniera.

2.6. Cement.

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wygmeimispoin midzy ptytami
powinien by cementem portlandzkim - klasy 32,5 i odpowiad@ymaganiom podanym
w PN-B-19701. Transport i przechowywanie cementuBMg88/6731-08.

2.7. Piasek.

Piasek do zaprawy cementowe] powinier lgatunku 1 wg PN-B-06712, natomiast
do wypetniania spoin przez zamulenie - piasek datud, lecz o zawartci pytow
mineralnych w granicach od 3 do 8%.

2.8. Woda.
Woda do zaprawy cementowej powinna odpowtaglgymaganiom PN-B-32250.
Powinna to by woda ,,odmiany 1”.

Tablica nr 2. wymagania podsypki piaskowe].

Lp. Wiasciwosci Wymaganie Badanie wg
normy
1 Nasgkliwos¢, %, nie wecej 2,5 PN-B-06714-18
niz
2. Mrozoodporné&t, ubytek 5,0 PN-B-06714-19

masy po 25 cyklach
zamraania, %, nie wicej niz
3. Zawart@¢  zanieczyszcze Barwa nie PN-B-06714-26

organicznych, ciemniejsza ri
wzorcowa
4. Zawartg¢ zanieczyszcze 0,2 PN-B-06714-12
obcych, %, nie
wiecej niz
5. Zawartgc¢ ziaren 25
nieforemnych, %, nie wcej
niz
6. | Wskanik piaskowy, wekszy 65 BN-64/8931-01
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2.9. Masa zalewowa.
Masa zalewowa do wypetniania spoin i szczelin tdgginych powinna by
stosowana na ggeo i odpowiadéd wymaganiom normy BN-74/6771-04.

2.10. Spoiwo stiaace do wizania sktadnika mineralnego.
Zywica + utwardzacz wedtug technologii.

2.11. Kruszywo tamane naturalne.
Kruszywo ze skat twardych lubwir tamany rzeczny wskich frakcji 0/32 mm,
0/16mm.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni.

Uktadanie kostka betonowej, brukowej klinkieroweegz ptytek chodnikowych nie
odbywa sie:

* recznie, zwtaszcza na matych powierzchniach,

* mechanicznie przy zastosowaniu gtzer ukiadajcych (uktadarek), sktadggych se
z wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgdago do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich aémnia; uradzenie to, po skaczonym ukiladaniu kostek,
mozna wykorzystd do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi dovytaka
szczotkami.

Do przycinania kostek nioa stosowa specjalne nardlzia tmgce (np. przycinarki,
szlifierki z tarca).

Do zagszczania nawierzchni z kostki naje stosowa zagsszczarki wibracyjne
(ptytowe) z wyktadzig elastomerow, chrongce kostki przedscieraniem i wykruszaniem
naray.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej oraw fbetonowych z oporem
nalezy stosowa betoniarki.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00. ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 4.

4.2. Transport ptyt i sktadowanie.

Kostka betonowa nie by przewaone dowolnymisrodkami transportowymi po
osiggnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,5 R. W czasie transportu ptyty betoeow
powinny by zabezpieczone przed przemieszczenign sszkodzeniami, a gérna warstwa
nie powinna wystawapozasciany srodka transportu wcej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.
Kostka betonowa, brukowa klinkierowa oraz ptytkiodnikowe mog by¢ skiadowane na
otwartej przestrzeni, na podio wyrbwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem podida
I przektadek utaonych w pionie jedna nad draigPtyty aurowe naley uktad& na ptask
w stosach, po 10 warstw w stosie.
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5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M;@ymagania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Podtae.

Podie mae stanowé grunt rodzimy lub nasypowy, na ktorym begmalnio
uktadana jest nawierzchnia. Grunt po@to powinien by jednolity, przepuszczalny
i zabezpieczony przed skutkami przemarzania. \Wekazagszczenia gruntu oznaczony
wg BN-77/8931-12 powinien wyndasis +1,0. Podig@e gruntowe pod nawierzcknpowinno
by¢ przygotowane zgodnie z wymogami oomymi w SST D-M-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

5.3. Konstrukcja nawierzchni.

Konstrukcja nawierzchni powinna &yzgodna z dokumentagcj projektows.
Podstawowe czynsoi przy wykonywaniu nawierzchni, z wypowaniem podbudowy,
podsypki cementowo-piaskowej i wypetnieniem spoaskiem obejmuy:

* wykonanie podbudowy,

» wykonanie obramowania nawierzchni (z kegnikow, obrzey i sciekow),
* przygotowanie i rogcielenie podsypki cementowo-piaskowej,

* utozenie kostek z ubiciem,

* wypetnienie szczelin piaskiem,

» pielegnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

5.4. Podbudowa pod nawierzchri z kostki betonowej.

Podbudow pod ut@enie nawierzchni z ptytzarowych mae stanowd:

e podtaze z gruntu rodzimego, ulepszone piaskiemirem, odpadami z kamieniotomow,
wyprofilowane i zagszczone do Is + 1,0,

* istniegca nawierzchniazwirowa, tluczniowa lub brukowa z zastosowaniem veys
wyroéwnawczej z piasku 3 cm lub inny rodzaj podbwgozgodny z dokumentagj
projektowg. Warunki wykonania podbudowy powinny odpowiadavymaganiom
zawartym w odpowiednich SST.

5.5. Obramowanie nawierzchni.

Do obramowania nawierzchni z kostki betonowej iukowe] oraz plytek
chodnikowych naley stosowé krawezniki betonowe uliczne lub betonowe drogowe wg
BN-80/6775-03/04 [9] oraz krawmniki kamienne drogowe wg BN-66/6775-01. Rodzaj
stosowanych kraggnikbw powinien by zgodny z dokumentagjprojektows, SST lub
wskazaniami layniera. Wymagania dotygze ustawiania kragenikdw powinny by zgodne
z SST D-M-08.01.01 ,Krawzniki betonowe”.

5.6. Podsypka.

Rodzaj podsypki i jej grudo powinny by zgodne z dokumentacprojektows lub
SST. Grub& podsypki powinna wyno&ipo zagszczeniu 3 do 5 cm, a wymagania dla
materiatdw na podsygkpowinny by zgodne z punktem 2.3. Dopuszczalne odchyiki od
zaprojektowanej grulci podsypki nie powinny przekracza 1 cm Podsypk cementowo-
piaskowy przygotowuje si w betoniarkach, a nagmie rozciela s¢ na uprzednio zwionej
podbudowie, przy zachowaniu wspétczynnika wodno-@aiowego od 0,25 do 0,35
I wytrzymatdsci nasciskanie nie mniejszej hiR7 = 10 MPa, R28 = 14 MPa. W praktyce,
wilgotnos¢ uktadanej podsypki powinna &ytaka, aby poscisnieciu podsypki w dtoni
podsypka nie rozsypywataesii nie byto na dtonsladéw wody, a po naémieciu palcami
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podsypka rozsypywata ¢si Rozcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno
wyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. ietona podsypka powinna by
wyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekki walcami (ngcanymi) lub
zag:szczarkami wibracyjnymi. Catkowite ubicie nawierachmusi by zakaczone przed
rozpoczciem wigzania cementu w podsypce.

5.7. Uktadanie nawierzchni z kostek betonowych.
5.7.1. Warunki atmosferyczne.

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca i
wykonywa przy temperaturze otoczenia niezsaej ni +5 °C. Dopuszcza siwykonanie
nawierzchni jéli w ciaggu dnia temperatura utrzymuje sv granicach od 0 °C do +5 °C, przy
czym j&li w nocy spodziewaneasprzymrozki kostk nalezy zabezpieczy materiatami
0 ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stopggy itp.).

5.7.2. Ulaenie nawierzchni z kostek.

Warstwa nawierzchni z kostki powinnacbwykonana z elementéw o jednakowej
grubaici. Na wickszym fragmencie robét zaleca siosowa kostki dostarczone w tej samej
partii materiatu, w ktérej niedopuszczalne syzne odcienie wybranego koloru kostki.
Uktadanie kostki mzna wykonywa recznie lub mechanicznie. Ukladanigczne zaleca si
wykonywa na mniejszych powierzchniach, zwilaszcza skomplékoyeh pod wzgidem
ksztattu lub wymagapych kompozycji kolorystycznej uktadanych desenazord@nych
wymiarow i ksztattow kostek. Uktadanie kostek pominvykonywa przyuczeni brukarze.
Uktadanie mechaniczne zalecag sivykonywa& na duych powierzchniach o prostym
ksztalcie, tak aby uktadarka mogta przehosipalety warstw ksztattek na miejsce ich
utozenia z wymagan doktadndcig. Kostka do uktadania mechanicznego niezenonie
duzych odchytek wymiarowych i musi byodpowiednio przygotowana przez producenta, tj.
utozona na palecie w odpowiedni wzor, bez deluia potowek i dzievatek, przy czym kada
warstwa na palecie musi byobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, bykkose
przywieraly do siebie. Ukladanie mechaniczne zawsuesi by wsparte prag brukarzy,
ktorzy uzupetniag przerwy, wyrabiaj tuki, dokiaday kostki w okolicach studzienek
i kraweznikow. Kostle uktada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewa
po procesie ubijania podsypka zagcza si. Powierzchnia kostek patonych obok urzdzen
infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazibv) powinna trwale wystawaod 3 mm
do 5 mm powyej powierzchni tych uggdzen oraz od 3 mm do 10 mm powsj korytek
sciekowych  (sciekbw). Do uzupetnienia przestrzeni przy keamikach, obrzeach
i studzienkach mma wywat elementy kostkowe wykmzeniowe w postaci tzw. potéwek
i dziewigtek, majcych wszystkie krawdzie rowne i odpowiednio fazowane. W przypadku
potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wplprzestrzé uzupetnia si kostly cieta,
przycinam na budowie specjalnymi nadziami trgcymi (przycinarkami, szlifierkami
z tarcg itp.). Dzienn dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca
si¢ zakaczy¢ prowizorycznie okoto poétmetrowym pasem nawierzchma podsypce
piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostlozonej na state. Przed dalszym
wznowieniem robét, prowizorycznie wong nawierzchrng na podsypce piaskowej naje
rozebra i usuny¢ wraz z podsypk

5.7.3. Ubicie nawierzchni z kostek.

Ubicie nawierzchni nalsy przeprowadzi za pomog zagszczarki wibracyjnej
(ptytowej) z oston z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni n@ne wywaé walca.
Ubijanie nawierzchni naly prowadzé od krawdzi powierzchni w kierunku jefrodka
i jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualrerdwngci powierzchniowe
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mog by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhym kostki. Po ubiciu nawierzchni
wszystkie kostki uszkodzone (ngkmicte) naley wymienic na kostki cate.

5.7.4. Spoiny.

Szeroké¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosid
3 mm do 5 mm W przypadku stosowania prostopaibanych kostek brukowych zaleca si
aby osie spoin pomlzy diuzszymi bokami tych kostek tworzyly z @sdrogi kat 45°,
a wierzchotek utworzonegogta prostego pomdzy spoinami miat kierunek odwrotny do
kierunku spadku podimego nawierzchni. Po uteniu kostek, spoiny natg wypeini
piaskiem. Wypetnienie spoin piaskiem polega naypasiu warstwy piasku i wmieceniu go
w spoiny na sucho lub, po obfitym polaniu wwodwmieceniu papki piaskowej szczotkami
wzglednie rozgarniaczkami z piGrami gumowymi.

5.8. Piekgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu.

Nawierzchng¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wigogimi
piaskiem, po jej wykonaniu nade przykryt warstwg wilgotnego piasku o gruboi od 3,0 do
4,0 cm i utrzymywaja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni.

5.9. Wypetnienie spoin.

Wypelnienie spoin w nawierzchniach z ptytueowych powinno b§ wykonane
zgodnie z dokumentagcjprojektows lub wskazaniami liyniera. Przy wypetnianiu spoin
przez zamulanie - piasek powinien zawéerm 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm,
a zamulenie powinno kbywykonane na petnwysoka¢ ptyt. Wypetnienie spoin zapraw
cementow o wytrzymatdci R28 + 20 MPa, powinno Bywykonane w gib nie mniej nt na
2/3 wysokdci ptyty. Przy wypetnianiu spoin maszalewows - przed zalaniem spoiny
powinny by wypetnione piaskiem do 2/3 wysala piyt.

5.10. Szczeliny dylatacyjne.

Szczeliny dylatacyjne w nawierzchni z ptytusowych powinny by stosowane tylko
w przypadku wypetnienia spoin zaprawementow. Szczelin dylatacyjne powinny by
wypetnione mas zalewowg w taki sam sposob jaki stosuje girzy wypetnianiu spoin mas
zalewowg. W nawierzchniach drég i ulic, wykonywanych z piggurowych szczeliny
dylatacyjne powinny by wykonane co 10 do 15 m. Szczeliny dylatacyjne powiby¢
wykonane rownig migdzy nawierzchry i kraweznikami. Na nawierzchniach placéw oprocz
szczelin poprzecznych powinnydbwykonane szczeliny podtne w odsgpach co 5 do 7 m.

5.11. Elementy z demontau.

Kostke betonow uzyskam z demontau nawierzchni betonowej z placusciezki
nalez staranie posegregowa sktadowa w oddzielnym miejscu na placu budowie. Zostanie
ona wykorzystana w innym miejscu w skazanym przaezebktora w pgniejszym czasie
inwestyciji.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogélne”
pkt. 6.
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6.2. Badania przed przysgpieniem do robot.

Piyty betonowe powinny ldybadane w zakresie badpeinych i zwyktych. Badania
petne przeprowadza producent ptyt. Badania zwyldkrg przeprowadza przy kadym
odbiorze ptyt, wedtug nagiujacego zakresu:

* sprawdzenie wygbu zewrtrznego,
» sprawdzenie ksztattu i wymiaréw,
* sprawdzenie wytrzymadoi nasciskanie.

Sposob pobierania probek, badania i ocena wynikéwa powinny by zgodne
z BN-80/6775-03/01. Badania pozostatych materiat®tosowanych do wykonania
nawierzchni z ptyt zurowych powinny obejmowawszystkie wiaciwosci, ktére zostaty
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiafdgv pkt. 2.3 do 2.7. Przed
przysgpieniem do robot Wykonawca powinien przedstalmizynierowi do akceptaciji wyniki
bada materiatéw przeznaczonych do wykonania nawierzetpiyt azurowych.

6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Badanie podiga.
Nalezy sprawdzt, czy przygotowane podte odpowiada wymaganiom wg pkt. 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni.

Konstrukcg i grubas¢ podbudowy wg pkt. 5.3 nalg sprawdza w jednym miejscu na
kazdym kilometrowym odcinku drogi lub na @ 6000 rh powierzchni oraz w miejscach
budzcych wytpliwosci.

6.3.3. Sprawdzenie obramowania nawierzchni.
Nalezy przeprowadzi ocerr wizualmg obramowania nawierzchni na catej di&go
budowanego odcinka.

6.3.4. Sprawdzenie utzenia piyt i kostki.

Sprawdzenie prawidtowoi utozenia pityt naley przeprowadza przez dokonanie
oceny wizualnej na catej diugm budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunkami
podanymi w pkt. 5.6.

6.3.5. Sprawdzenie spoin.
Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje @ najmniej w trzech losowo wybranych
miejscach na:
» kazdym petnym lub rozpoetym kilometrze drogi,
» kazdych peinych lub rozpoegych 6000 m2 placu.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje ¢ Siprzez usuricie materiatu
wypetniagcego na ditugei okoto 10 cm oraz zbadaniu, czy wypetnienie sgest zgodne
z wymaganiami podanymi w pkt. 5.7.

6.3.6. Sprawdzenie szczelin dylatacyjnych.

Rozmieszczenie szczelin dylatacyjnych pglesprawdzé przez ogidziny na catej
diugcéci budowanego odcinka lub catej powierzchni plégprawdzenie wypetnienia szczelin
dylatacyjnych wykonuje siw taki sam sposob jak spoin, w zgoéltioz wymaganiami
wg pkt. 5.8.
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6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.
6.4.1. Rowndgé¢.

Nierowndaci podtuzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrovy fata lub planografem
zgodnie z norrmp BN-68/8931-04. Nieréwnwi podiwzne nawierzchni nie powinny
przekracza 1,0 cm

6.4.2. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny¢bzgodne z dokumentagcjprojektows
z tolerang + 0,5%.

6.4.3. Rzdne wysokdciowe.
R&znice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+l cmi-2 cm

6.4.4. Uksztaltowanie osi.
O$ nawierzchni w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej
0 wigcej Nz £ 5 cm

6.4.5. Szerok&¢ nawierzchni.
Szerok&¢ nawierzchni nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+5cm

6.4.6. Gruba¢ podsypki (warstwy wyrbwnawczej).
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétiopodsypki nie powinny przekracza
+1,0cm

6.4.7. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow.
Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanej nawierzchni podano
w tablicy 5.

Tablica 5. Cestotliwosi¢ i zakres badacech geometrycznych nawierzchni.

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
I pomiaréw bada i pomiaréw
1. 10razynal kmiw
Spadki poprzeczne charakterystycznych
punktach
niwelety

2. 10razynal kmiw
Rzedne wysokéciowe charakterystycznych
punktach
niwelety

3. 10razynalkmiw
Uksztaltowanie osi w planie charakterystycznych
punktach
niwelety
Szeroké&¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
Grubdci podsypki 10 razy na 1 km

S P
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7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Bymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpwe
kostki brukowej. Jednostki obmiarowe robét towarzggch budowie nawierzchni
z betonowej kostki brukowej (obramowanie itp.y sistalone w odpowiednich SST
wymienionych w pkt. 5.4 1 5.5.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robat.

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-0Wymagania Ogoélne”
pkt. 7. Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt. 6 daty

wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbiorowi robét zanikapych i ulegajcych zakryciu podlegaj
» przygotowanie podia lub podbudowy,
* wykonanie podsypki.
Zasady ich odbiorugsokreslone w D-M-00. ,Wymagania Ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci.

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 fmawierzchni z piyt betonowych obejmuije:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
» 0znakowanie robot,
» przygotowanie podia lub podbudowy,
» dostarczenie materiatow,
* wykonanie podsypki,
» ulozenie piyt,
* wypetnienie spoin i szczelin dylatacyjnych,
* pielegnacg nawierzchni,
» przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

*  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

* PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

* PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéagraw

* BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

 BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

* BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Krgmiki uliczne, mostowe i drogowe
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BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betorlenmenty nawierzchni drdg, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymaganbadania

BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betorlenmenty nawierzchni drdg, ulic,
parkingdéw i torowisk tramwajowych. Ptyty drogowe

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betornlementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovan@mawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkaka zag@szczenia gruntow
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SSD-08
KRAW EZNIKI | OBRZE ZA BETONOWE

Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaoichhicznej & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgdanych z ustawieniem obrae betonowych oraz
kraweznikOow betonowych w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument tprgewy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
Zwigzanych z:
* Demontaem istniegcych obrzey betonowych;
» Ustawieniem obrzgy betonowych trawnikowych 6x20x100 cm koloru szaregozony
na stogco na tawie betonowej z betonu B15 z oporem naymmscementowo piaskowej
1:4 grubdci 5 cm;

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogranigeaj chodniki dla
pieszych, pasy dzigte, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Obrzea chodnikowe -prefabrykowane belki betonowe rozgranigeajjednostronnie
lub dwustronnie @igi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonychauodnikaciji.
1.4.3.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00. ,Wwgania Ogoélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogdlne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogélne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puxa
w SST D-M- 00. ,Wymagania Ogolne” pkt.2.

2.2. Stosowane materiaty.
Materiatami stosowanympgs
* krawgzniki betonowe uliczne, prostatne scicte, jednowarstwowe gatunku 1 z godnie
z BN-80/6775-03/01,
» obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
» piasek na podsygk do zapraw,
* cement do podsypki i zapraw,
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* woda,
* materiaty do wykonania tawy pod kramniki.

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne.
2.3.1. Dopuszczalne odchyiki wymiarow obrzsg.

Dopuszczalne odchytki wymiarow obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow olige

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
L +8 +12
b, h +3 +3

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obize

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze
z formy lub zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byrowne i proste. Dopuszczalne wady
oraz uszkodzenia powierzchni i kredzi elementéw nie powinny przekrac¢zavartasci
podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia otyrze

Rodzaj wad i uszkodae Dopuszczalna wielks
wad i uszkodze
Gatunek Gatunek 2
1
WKklegstas¢ lub wypukiaé powierzchni 2 3
I krawedzi w mm
Szczerby i ograniczajcych
uszkodzenia| powierzchnie gorne Niedopuszczalne
krawedzi i (scieralne)
haray ograniczajcych
pozostate
powierzchnie:
- liczba, max 2 2
- dtugas¢, mm, max 20 40
- gfgbokas¢, mm, max 6 10

2.3.3. Sktadowanie.

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na sktadowiskach
otwartych, posegregowane wedtug rodzajow i gatunkBetonowe obrzea chodnikowe
naleey uktada z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniangclvymiarach co
najmniej: grub&c¢ 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szerokeé
obrzea.
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2.3.4. Beton i jego skfadniki.
Do produkcji obrzey nalery stosowdé beton wediug PN-B-06250, klasy B25
i B30.

2.4. Materiaty na podsyple i do zapraw.

Piasek na podsypk cementowo-piaskogv powinien odpowiada wymaganiom
PN-B-06712, a do zaprawy cementowo-piaskowej PNeB1Q. Cement na podsypk do
zaprawy cementowo-piaskowej powinierclmementem portlandzkim klasy nie mniejszéj ni
»32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701. Woda powinna¢bwpdmiany ,1”

i odpowiad& wymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na tawy.

Do wykonania taw pod krayniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15 wg PN-B-062%dorego sktadniki powinny
odpowiadé wymaganiom punktu 2.4.4.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprat.
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
* Dbetoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-
piaskowej,
» wibratorow ptytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych.

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymi srodkami
transportu po osgnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaléci
projektowanej. Obrzea powinny by zabezpieczone przed przemieszczenierg si
i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow.

Transport cementu powinien e¢si odbyw& w  warunkach  zgodnych
z BN-88/673108. Kruszywa mgna przewozi dowolnym srodkiem transportu,
w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem zmnnn
materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny zgbezpieczone przed wysypaniem,
a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M®@@/magania Ogolne” pkt. 5.
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5.2. Wykonanie koryta pod tawy.

Koryto pod tawy naley wykonywa& zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu
powinny odpowiad&wymiarom tawy w planie z uwzgdinieniem w szerolki@i dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku. Wskaik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod¢g@winien
wynosk co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie faw.
Wykonanie taw powinno liyzgodne z BN-64/8845-02.

5.3.1. Lawa betonowa.

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykongje bez szalowania, przy
gruntach sypkich naky stosowa szalowanie. tawy betonowe z oporem wykonuje si
w szalowaniu. Beton r@zielony w szalowaniu lub bezfgr@dnio w korycie powinien iy
wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nglewykonywa zgodnie z wymaganiami
PN-B-06251, przy czym natg stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczry mag zalewowy.

5.4. Podtae lub podsypka (tawa).

Podiae pod ustawienie obrza mae stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub
podsypka (tawa) zewiru lub piasku, o grubi@i warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu.
Podsypk (tawe) wykonuje s¢ przez zasypanie korytawirem lub piaskiem i zagzczenie
z polewaniem wogl

5.5. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych.

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawi@& na wykonanym podia w miejscu
i ze swiattem (odlegtécia gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym
z ustaleniami dokumentacji projektowe). Zesrmanasciana obrzea powinna b§ obsypana
piaskiem,zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, staie ubitym. Spoiny nie
powinny przekraczaszerokdéci 1 cm Naley wypelni je zapraw cementowo-piaskoyv
w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem mgleczysci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musg by¢
wypetnione catkowicie na pedrgicbokas¢.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogélne”
pkt. 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot.
6.2.1. Badania obrzgy.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykénbadania materialow
przeznaczonych do ustawienia kegwikOw betonowych i przedstadviwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie wydli zewrtrznego nalgy przeprowadz na
podstawie ogldzin elementu przez pomiar i policzenie uszkadzeystpujacych na
powierzchniach i kragdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3nRaoy dtugdsci
i gtebokasci uszkodzé nalery wykona& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki
z dokladnécia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021. Sprangz ksztattu
i wymiarow elementéw naky przeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubsitey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie #6w prostych w narach elementéw wykonuje ¢siprzez przytaenie
katownika do badanego naii zmierzenia odchytek z dokladioy do 1 mm
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6.2.2. Badania pozostatych materiatow.

Badania pozostatych materiatbw stosowanych przyawianiu kravwgznikdw
betonowych powinny obejmowavszystkie wtaciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatdw w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod taw.

Nalezy sprawdzéa wymiary koryta oraz zagzczenie podim na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi + 2 cm Zagzczenie podia powinno by zgodne
z pkt. 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw.

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegjaj

* Zgodna¢ profilu podiwznego gornej powierzchni taw z dokumengapjojektowy. Profil
podtwzny gornej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan niwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost + 1 cm na kade 100 m fawy.

*  Wymiary taw. Wymiary taw naley sprawdz¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na
kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiarOw wyn@sz

- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci + 10% szeroksxri projektowanej.

* ROwna¢ gornej powierzchni taw. ROwisé goérnej powierzchni tawy sprawdza girzez
przytozenie w dwdch punktach, na 2de 100 m tawy, trzymetrowej taty. Pénat
pomiedzy gorry powierzchm tawy i przytazong tatg nie maze przekraczal cm

e Zagszczenie taw. Zagzczenie taw badaesiv dwéch przekrojach na kde 100 m.

* Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku. @uszczalne odchylenie linii taw od
projektowanego kierunku nie m® przekracza+ 2 cm na kade 100 m wykonanej fawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraeznikow.

Przy ustawianiu kragznikdw nalery sprawdzé:

» dopuszczalne odchylenia linii krganikbw w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosi = 1 cm na kade 100 m ustawionego krawmnika,

» dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzknaweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi £ 1 cm nazkle 100 m ustawionego kraanika,

* réwnas¢ gornej powierzchni kragznikOw, sprawdzane przez przyEnie w dwoch
punktach na kale 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomicdzy
gorm powierzchm kraweznika i przytazong tatg nie mae przekraczal cm,

» doktadnd¢ wypetnienia spoin badagsico 10 metrow. Spoiny muszdy¢ wypetnione
catkowicie na pefp glebokasé.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarowg jest m (metr biggcy) ustawionego kraggnika oraz obrzea
betonowego.
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8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robat.

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-OW/ymagania Ogolne”

pkt. 8. Roboty uznaje @iza wykonane zgodnie z dokumengagprojektowy, SST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji
wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
wykonanie koryta pod tagy
wykonanie fawy,
wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrioi podano w SST D-M-00. ,Wymagania

Ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania 1 m kraxnika i obrzea betonowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie szalunku,

wykonanie fawy,

wykonanie podsypki,

ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
ustawienie obrze&a na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
wypetnienie spoin zaprawy

zasypanie zewgtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,

przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapiraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metoaiyiaru cech geometrycznych
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloendwierzchni drogowychwir

i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane awiarzchni drogowych
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalre mhwierzchni drogowych.
piasek

PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtkw. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonowpraa

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
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BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonlementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymaganbadania

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betorlenmenty nawierzchni drdg, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krauniki i obrzeza chodnikowe

BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odiio

Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPEDjnBprojekt - Warszawa, 1979
i 1982r.
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SSD-09
ROBOTY W ZAKRESIE MALEJ ARCHITEKTURY

Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaoichhicznej & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru prac zgzianych z wykonaniem elementoéw matej architektury
i obiektéw zewstrznych w ramach projektu

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckaniej dotycz prowadzenia robot
przy wykonaniu nagpujacych prac:
» Dostawg i montazem tawek;
* Dostawg i montazem donic na krzewy.

Szczegotowy zakres rzeczowy | Stbowy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okredlenia podstawowe.
Uzyte w niniejszej SST gs zgodne ustay Prawo budowlane, rozpadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklagirolskich Norm i aprobat technicznych.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegoétowe] specyfikdeghnicznej $ zgodne
Z obowhzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Wymagania ogolne.

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w specyfikacji technicznej SST ,Wymagania OgélneM200. pkt. 2.

2.2. Elementy matej architektury.
2.2.1. Lawka.

Wg wytycznych zawartych w dokumentacji projektowajaz czsci rysunkowej
i kosztorysie.

2.2.2. Donica na krzewy.
Wg wytycznych zawartych w dokumentacji projektowajaz czsci rysunkowej
i kosztorysie.

2.2.3. Materiaty na roboty uzupetniapce.

Do wykonania rob6t uzupetnigjych naley uzy¢ nastpujacych materiatdw zgodnie
z zasadami sztuki budowlanej:
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* Beton B-15,

 Kotwy M12,

«  Sruby mocujce M10,

* Materiaty pomocnicze do wykonania robot uzupeluggh — wg potrzeb.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne”
w punkcie 3.2. Roboty zwtane z zagospodarowaniem terenu gmbg wykonane ¢cznie
lub mechanicznie przyzyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogdlne.

Wymagania ogoOlne dotygeze transportu podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 4.0.

4.2. Transport materiatow.

Transport materiatbw powinien odbydvasic w sposOb zabezpieczay je przed
przesuwaniem podczas jazdy, uszkodzeniem i znismmre Transport materiatow me
odbywa sie dowolnymisérodkami transportowymi zaakceptowanymi przez Inspek Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny s@éiwymagania dotyce przepiséw
ruchu drogowego. Przewony materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.
Transport mieszanki betonowej nate wykonyw& przy pomocy mieszalnikéw
samochodowych (tzw. gruszek). §to,,gruszek™ naley dobra tak, aby zapewdiwymagan
szybka¢ betonowania z uwzglinieniem odlegtéci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz
koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochoduda@nie i ukladanie mieszanki
betonowej] meéna wykonyw& przy pomocy pompy do betonu lub innycnodkow
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powibigndtuzszy ni:
- 90 min. - przy temperaturze +15 °C,
- 70 min. - przy temperaturze +20 °C,
- 30 min. - przy temperaturze +30 °C.

Prety do zbrojenia powinny ki przewaone odpowiednimisrodkami transportu,
w sposob zapewniggy uniknicie trwatych odksztalde oraz zgodnie z przepisami BHP
i ruchu drogowego.

4.3. Pakowanie i magazynowanie materiatow.
Materiaty powinny by pakowane w sposOb zabezpiegegjje przed uszkodzeniem
I zniszczeniem ok&ony przez producenta. Instrukcja winnac¢bgostarczona odbiorcom
w jezyku polskim. Na kadym opakowaniu powinna znajdoivsic etykieta zawieraga:
* nazw i adres producenta,
* nazwe wyrobu wg aprobaty technicznej jakyréb uzyskat,
» dak produkcji i nr partii,
* wymiary,
* liczbe sztuk w pakiecie lub opakowaniu,
* numer aprobaty technicznej,
* nr certyfikatu na znak bezpiecmstwa,
* znak budowlany.
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Przechowywanie elementéw powinno zapewnsdah gotowaé uzycia ich do montau.
Materialy powinny by przechowywane w pomieszczeniach krytych, zagigoh lub
magazynach pototwartych z bocznymi ostonami przdeszczowymi. Powinny Igyone
odizolowane od materiatow i substancji dzia¢gch szkodliwie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne.

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M;¥0ymagania Ogolne”.
Montaz elementéw zagospodarowania terenu nalwykona zgodnie z instrukcja obstugi
dolgczonej do kadego elementu zagospodarowania.

5.2. Roboty przygotowawcze.
Roboty zwjzane z zagospodarowaniem terenu maleykona po zakdczeniu
robét drogowych i budowlanych.

5.3. Wykonanie elementow zagospodarowania.
5.3.1. Lawka.

Montaz gotowych elementow powinien odbyivasic zgodnie z zaleceniami
producenta. tawka powinna byuz przystosowane do trwatego przytwierdzenia do padto
Elementy nalgy zamontowa na state w wyznaczonym miejscu (np. za poariatew, itp.).

5.3.2. Donica na krzewy.

Montaz gotowych elementéw powinien odbyivasie zgodnie z zaleceniami
producenta. Donica na krzewy powinna yz przystosowane do trwatego przytwierdzenia
do podiaa. Elementy naley zamontowé na state w wyznaczonym miejscu (np. za pamnoc
kotew, itp.).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Ogodlne zasady kontroli jako podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne” pkt. 6.
Jaka¢ wyrobu powinna odpowiadarormie PN ISO grupy 9000.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot.

Badanie zastosowanych materialtdw nglerzeprowadzi posrednio na podstawie
zahczonych zéwiadczér o jakasci wystawionych przez producenta orazéwiadcze
wykonawcy z kontroli jakéci elementow stwierdzagych zgodné¢ uzytych materiatow
z wymaganiami dokumentacji technicznej. W przypadigdy producent przeprowadzit
badania jakéci materiatdw we wiasnym zakresie, wyniki tych bageawinny by zahczone
do dokumentacji odbiorczej. €stotliwos¢ oraz zakres badamateriatdw powinna hy
zgodna z Aprobatami technicznymi ITB dla poszczegdh materiatow. Zasady kontroli
powinien ustali Kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem NawdzInwestorskiego.
Kontrola robot obejmuje:

* sprawdzenie czy dostarczone na plac budowy matesaizgodne z dokumentag]
techniczi

» stwierdzenie wigciwej jakasci materiatu na podstawie atestu producenta,

* sprawdzenie zgodioi sposobu magazynowania z zaleceniami produceatariatu,

* sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania,

6.3. Badania gotowych elementow powinno obejmowa&o najmniej sprawdzenie.
e wymiarOw — tdmga stalows z doktadnéciag do 1 mm, suwmiatk szczelinomierzem,
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* wykonczenia powierzchni — liniatem metalowym i szczefmerzem,

» zabezpieczenia antykorozyjnego — makroskopowo,zppoeniar grubgéci powtoki i jej
szczelnéci, Powtoki nie powinny wykazywa pecherzy, odpryskow, tuszczenia lub
peknige,

* rodzajow, liczby i wielkéci oku¢ oraz ich zamocowanie — na zgoéha dokumentagj
techniczi oraz ich zamocowania i dziatania przezedginy,

» polgczenr konstrukcyjnych — na zgodfd z niniejsa specyfikacg, wymaganiami norm
paastwowych lubswiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictWigmienione
badania natey przeprowadzaprzy odbiorze kadej partii elementow.

Wyniki badan materiatbw powinny by wpisywane do dziennika budowy

i akceptowane przez Inspektora nadzoru.

6.4. Badanie jakdci wbudowania powinno obejmowd.

» staniwyghd elementow pod wzgtlem rowndci, pionowdci i spoziomowania,

* rozmieszczenie miejsc zamocowania i Sposob osaaeéENENntOw,

« stan i wyghd wykonczenia wbudowanych elementow na zgacdna dokumentag
technicza.

Z dokonanego odbioru néalesporzdzi¢c protokot.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostl obmiarowg robot zwhzanych z dostagvi montazem elementow matej
architektury jest:
* Montaz fawek : 1 komplet
* Montaz donic na krzewy : 1 komplet

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbidr elementdéw stalowych przed wbudowaniem.
Przy odbiorze powinny l#ysprawdzone nagtujace cechy:
* zgodnd¢ wykonania elementow i ich sktadowych z dokumentsaghnicza,
* wymiary gotowego elementu i jego ksztatt,
» prawidtowa¢ wykonania paiczer (przekroje, dtug€l i rozmieszczenie spawowrub),
srednice otwordw,
* dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiaragkadh i ptaszczyznach,
* rodzaj zastosowanych materiatdw,
» zabezpieczenie wyrobow przed koepzj

8.2. Odbidr elementéw po wbudowaniu i wykaczeniu.

Przy odbiorze elementosiusarsko-kowalskich powinny Bysprawdzone:
» prawidlowa¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlanej,
» zgodnd¢ wbudowanego elementu z projektem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogolne zasady dotygze podstaw ptatrici podano w SST D-M-00. ,Wymagania
0golne”. Rozliczenie robot mortawych ledzie dokonane jednorazowo po wykonaniu
pelinego zakresu robdét i ich k@mowym odbiorze. Podstawrozliczenia oraz pilatroi
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wykonanego i odebranego zakresu robét stanowi wéatyah robot obliczona na podstawie
ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za ollany zakres robot.

Ptaci s¢ za ustalog ilos¢ [kpl.] zamontowanych tawek, wg ceny jednostkovkefira

obejmuje:

przygotowanie stanowiska roboczego
dostarczenie materiatdw, nadzi i sprztu,
monta tawek,
uporzdkowanie miejsca wykonywania robot,
usungcie pozostatéci, resztek i odpadéw materiatow,
likwidacje stanowiska roboczego,
utylizaci opakowa i resztek materiatdw zgodnie ze wskazaniami icddpcentow.
Ptaci s¢ za ustalog ilos¢ [kpl.] zamontowanych donic na krzewy, wg ceny

jednostkowej, ktéra obejmuje:

przygotowanie stanowiska roboczego

dostarczenie materiatdw, nadzi i sprz:tu,

mont& donic na krzewy,

uporzdkowanie miejsca wykonywania robot,

usungcie pozostatéci, resztek i odpadéw materiatdw,

likwidacje stanowiska roboczego,

utylizaci opakowa i resztek materiatdw zgodnie ze wskazaniami icddpcentow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003Dz. U. Nr 47 poz. 401)

w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas wykonywania robot widaych.

Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przyiade.

PN-90/B-14501Zaprawy budowlane zwykte.

PN-B-03002:1999 Konstrukcje murowe nie zbrojone.

PN-EN 197-1:2002/A1:2005 Cement Cz.1: Skiad, wyméga kryteria zgodn€ri dot.
Cementu powszechnegaytku

PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyék&obieranie prébek

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

PN-B-02854:1996 Ochrona przeciw zaoowa budynkow. Metoda bata
rozprzestrzenianiagptomieni po posadzkach podtogowych.

PN-84/B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczewgieralngci na tarczy Bochmego.
PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badanie cech fimych i wytrzymatéciowych.
BN-87/B-12037/06 Metody bada ptytek ceramicznych. Oznaczenie twaido
powierzchni w skali Mohsa.

PN-61/B-10245 ,Roboty blacharskie budowlane z bjacktalowe]j ocynkowanej
i cynkowej. Wymagania i badania techniczne przyiode”.

PN-EN ISO 15481:2002 Wkty wiercace samogwintuace z tbem walcowym wypuktym
z wgkbieniem krzgowym

PN-73/H-92903 Stopy cynku. Blachy gmay

PN-88/H-01105 Stal. Pétwyroby i wyroby hutnicze. kBaanie, przechowywanie
i transport

PN-85/B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenie w budotmie. Ogdlne zasady ochrony
PN-EN 10223-7:2003 (U) Drut stalowy i wyroby z druta ogrodzenia. & 7: Panele
zgrzewane z drutu stalowego na ogrodzenia
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PN-EN ISO 8504-1:2002 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb
i podobnych produktow. Metody przygotowania powndnzi. Czs¢ 1: Zasady ogolne
PN-EN ISO 8504-2:2002 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb
i podobnych produktéw. Metody przygotowania powiddmz. Czs$¢ 2: Obrobka
strumieniowascierna.
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