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OST 00 SPECYFIKACJA TECHNICZNA CZE SC OGOLNA

1.0. INFORMACJE OGOLNE

1.1. Nazwa zamowienia

Wentylacja poddasza budynku biurowe§taskiego Oddzialu Wojewddzkiego NFZ. w
Katowicach ul. Kossutha 13

adres inwestycji:
ul. Kossutha 13 w Katowicach;

1.2. Przedmiot i zakres robo6t budowlanych.
W zakres projektowanej inwestycji wchadz
1) Roboty przygotowawcze obejmaoe:

- roboty rozbiérkowe

2) Roboty ogoélnobudowlane obejmog
- konstrukcja stalowa pod wentylatory
- wykonanie obrobek blacharskich na dachu

3) Roboty instalacyjne obejnuge
- monta wentylatorow dachowych
- wykonanie zasilania elektrycznego wentylatoréw

1.3. Opis prac towarzysgcych i robot tymczasowych.

Prace instalatorskie prowadzongllp w pomieszczeniach istnigego i czynnego budynku
biurowegoSlaskiego OW NFZ w Katowicach przy ul. Kossucha 13idnek oraz wszystkie
pomieszczenia i ggi komunikacyjne posiadanowe tynki i elewacje . Posadzki w korytarzach
wyposaono w wyktadziny .

Wykonawca winien w wiasnym zakresie:

- zabezpieczymiejsca prowadzenia roboét na terenie budynku dodostpem oséb postronnych
- zabezpieczydrogi transportu materiatdw na teren budowy prr@nieszczenia budynku
biurowegoSlaskiego OW NFZ

- zabezpieczymiejsce postoju i roztadunku dla dostawcow nanierénwestora

- wyznaczy miejsce sktadowania materiatow,

Przy pracach instalacyjnych naje

- zachowa BHP warunkow pracy

- zapewnt ochror instalacji i uradzen w tym wyposaenia pomieszczeprzed dewastagj
Zniszczeniem

1.4. Stan istniejcy.

Przedmiotem opracowania jest wykonanie wentylamjigasza budynku biurowego. Zabudowane
w pomieszczeniach poddasz agregaty chtodnicze ggoerciepto pogarszgg warunki pracy

tych urzdzen . Dla przewietrzania pomieszézpoddasza zaprojektowano dwa zestawy
wentylacyjne ztaone z dwu wentylatoréw DAS500 oraz DAS630 .



1.5 KODY | NAZWY WG WSPOLNEGO StOWNIKA ZAMOWIE N

Nazwy i kody CPV

Dzial rob6t
45000000-7

Grupa robot
45200000-9

45300000-0
Klasa robot

45210000-2
45260000-7

45310000-3
45330000-9

Kategoria robot

45262400-5
45261000-4
45262000-1
45331000-6
45311100-1
45314300-4
45315100-9
45315600-4
45315700-5

Roboty budowlane

Roboty budowlane w zakresie wznoszemgpketnych obiektéw budowlanych
lub ich czsci oraz roboty w zakresiegnierii ladowej i wodnej
Roboty w zakresie instalacji budowlanych

Roboty budowlane w zakresie budynkéw

Roboty w zakresie wykonywania pdékry konstrukcji dachowych i inne
podobne roboty specjalistyczne

Roboty w zakresie instalacji elektrycinyc

Hydraulika i roboty sanitarne

Konstrukcje
Wykonywanie pokty konstrukcji dachowych oraz podobne roboty
Specjalne roboty budowlane innedaichowe
Instalowanie wdzen grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych
Roboty w zakresie przewodow instakeejtrycznych
Ktadzenie kabli
Instalacyjne roboty elektryczne
Instalacje niskiego napa
Instalowanie rozdzielni elektrycznych

1.6. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w OST wymienione pare] okrd&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku

nastpujaco:

1.6.1.

1.6.2.

1.6.3.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego - osobsigulagca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne i praktyk zawodow , oraz uprawnienia budowlane , wykosug

samodzielnie funkcje techniczne w budownictykéorej Inwestor powierza nadzor
nad realizag obiektu budowlanego. Reprezentuje on interaayestora na
budowie i wykonuje bigca kontrok jakasci i ilosci wykonanych robot, bierze
udziat w sprawdzianach i odbiorach rob6t yalenych i zanikajcych , jak

rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przéNykonawe , posiadajca

odpowiednie wyksztalcenie techniczne , praktykawodovwy oraz uprawnienia
budowlane, wykonuca samodzielnie funkcje techniczne w  budowrigt

upowaniona do kierowania robotami budowlanymi i #gstpowania w imieniu

Wykonawcy w sprawach realizacji kontraktu.

Projektant - upowsniona osoba prawna lub fizyczna ¢diica autorem
dokumentacji technicznej.
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1.6.4. Certyfikat zgodrimi - jest to dokument wydany przez notyfikow jednostlg
certyfikujaca, potwierdzajcy ,ze wyrob i proces jego wytwarzania ggodne ze
zharmonizowa#s specyfikacj techniczay.

1.6.5. Deklaracja zgodda - cwiadczenie producenta Ilub jego upeémianego
przedstawiciela , stwierdz@je na jego wgkczrmg odpowiedzialné , ze wyréb jest
zgodny ze zharmonizowanspecyfikacj techniczag.

1.6.6. Dokumentacja projektowa - &jga do opisu przedmiotu zamoOwienia na
wykonanie robot budowlanych, dla ktorych jesgnvagane pozwolenie na budpw
sklada s w szczegélnéi z: projektu budowlanego, projektéw wykonawaiz ,
przedmiaru robot i informacji dotygze] bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

1.6.7. Dokumentacja powykonawcza budowy - skiasia z dokumentacji budowy z
naniesionymi zmianami w projekcie budowlanymwykonawczym , dokonanymi w
trakcie wykonywania robét , a tak geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i
innych dokumentow.

1.6.8. Europejskie zezwolenie techniczne - ozaacaprobujca ocery techniczg
zdatngci produktu do #ycia, dokonag w oparciu 0 podstawowe wymagania w
zakresie robo6t budowlanych, przyzyaiu wiasnej charakterystyki produktu oraz
okreslonych warunkéw jego zastosowania Aycia.

1.6.9. Grupy , klasy , kategorie robdt - rgleprzez to rozumie grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzdzeniu nr 2195/2002 z dnia 5.11.2002 r w sprawigp¥lhego
Stownika Zamowié (Dz. U. 1340 z 16.12.2003 r.

1.6.10. Instrukcja techniczna obstugi (eksploajacji opracowana przez projektanta lub
dostawe urzdzen technicznych i maszyn , oklajaca rodzaje i kolejnig Iub
wspotzalenos¢ czynndci  obstugi , przegdéw i zabiegow konserwacyjnych ,
warunkugcych ich efektywne i bezpiecznexytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi
(eksploatacji) jest rownie skfadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu
budowlanego.

1.6.11. Istotne wymagania - o0znagzajymagania dotycre bezpieczestwa , zdrowia i
pewnych innych aspektéw interesu wspodlnego iejakn,aj spelnig roboty
budowlane.

1.6.12. Normy europejskie - oznacgajnormy przygte przez Europejski Komitet
Standaryzacji (CEN) oraz Europejski Komitetar&taryzacji Elektrotechnicznej
(CENELEC) jako ,standardy europejskie (EN)” lulmlokumenty harmonizacyjne
(HD)”, zgodnie z ogodlnymi zasadami dziataryah organizaciji.

1.6.13. Obmiar rob6t - pomiar wykonanych robidadowlanych , dokonywany w celu
weryfikacji ich ilgci w przypadku zmiany parametréw pkzygh w przedmiarze
robot, albo obliczenia waoi robét dodatkowych, nie atych przedmiarem.

1.6.14. Odbior aogciowy (robot budowlanych) - nieformalna nazwadbioru robot
ulegapcych zakryciu, a talke dokonywanie prob i sprawdzenstalaciji, uradzea
technicznych. Odbiorem exiowym nazywa si takee odbior czsci obiektu
budowlanego wykonanego w stanie nadlan s¢ do wytkowania, przed
zgtoszeniem do odbioru catego obiektu budoedman ktory jest traktowany jako
,0dbior koncowy”.

1.6.15. Odbior gotowego obiektu budowlanego ramfmina nazwa czyn§o , zwanych te
,odbiorem kdcowym” , polegagcym na protokolarnym pragiu (odbiorze) od
Wykonawcy gotowego obiektu budowlanego przegobe lub grug oséb o
odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczomprzez Inwestora, ale nie
bedaca Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego na tejldwie. Odbioru dokonuje ¢si
po zgtoszeniu przez Kierownika Budowy faktakaiczenia robdét budowlanych,
tacznie z zagospodarowaniem i upgiiowaniem terenu budowy i ewentualnie
terendw przylegtych , wykorzystywanych jako plbodowy, oraz po przygotowaniu
przez niego dokumentacji powykonawczej.

1.6.16. Przedmiar rob6t - to zestawienie prdei@nych do wykonania robét
podstawowych w kolej$gi technologicznej ich wykonania , ze szczeg§io
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opisem lub wskazaniem podstaw ustaigh szczegotowy opis oraz wskazanie
szczegoOtowych specyfikacji technicznych wykomami odbioru rob6t budowlanych,
z wyliczeniem i zestawieniem §lo  jednostek przedmiarowych  robdét
podstawowych.

1.6.17. Roboty podstawowe - minimalny zakreacpktore po wykonaniugsmazliwe do
odebrania pod wzgllem ilgci i wymogow jakéciowych oraz uwzgdniajg
przyjety stopié scalenia robot.

1.6.18. Wspdlny Stownik Zamowfie - jest systemem Kklasyfikacji produktow , wgstu
rob6ot budowlanych , stworzonych na potrzeby @aien publicznych. Sktada i
ze stownika gtbwnego oraz stownika uzupehoego. Obowjzuje we wszystkich
krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanewami Rozporagdzenia 2151/2003,
stosowanie kodow CPV do okienia przedmiotu zamoOwienia przez
zamawiagcych z 6éwczesnych Rstw Czionkowskich UE statogsobowihzkowe z
dniem 20.12.2003 r Polskie Prawo zamadwijgublicznych przewidziatlo obogdek
stosowania klasyfikacji CPV papzszy od dnia akcesji Polski do UE tzn. od
1.05.2004 r

1.6.19. Wyr6b budowlany - néale przez to rozumie wyr6b w rozumieniu przepisow o
wyrobach budowlanych, wytworzony w celu wbudoiga, wmontowania |,
zainstalowania Ilub zastosowania w sposéb wwal obiekcie budowlanym
wprowadzony do obrotu jako wyrob pojedyncap ljako zestaw wyrobow.

1.6.20. Jezdnia i chodnik - wyznaczone pasyenie przeznaczone dla ruchu
samochodowego oraz pieszych.

1.6.21. Odpowiednia (bliska) zgoddo- zgodné¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami , a i przedzial tolerancjami nie zostat offomy - z przecitnymi
tolerancjami , przyjmowanymi zwyczajowo dlandgo rodzaju robot budowlanych.

1.6.22. Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiggzelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora w formie pisemnejdqtyczace sposobu realizacji
robot lub innych spraw zeZanych z prowadzeniem budowy.

1.6.23. Przetargowa dokumentacja projektowa zeséc dokumentacji projektowej , ktora
wskazuje lokalizacje, charakterysgyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem
robot.

1.6.32. Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawigfego dla wykonania na nim
robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakm@ko terenu budowy.

1.7. Ogolne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonywanych robot, oraz bezpieaggvo
wszelkich czynnéri.

1.7.1. Przekazanie terenu budowy.

Inwestor w terminie okéonym w dokumentach kontraktowych przakaWykonawcy

teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi gagnieniami  prawnymi i

administracyjnymi oraz dwa egzemplarze dokunggntarojektowej, dwa komplety ST oraz
informacje BIOZ.

1.7.2. Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowa etizie zawierd rysunki, i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy.

1.7.3. Zgodndé¢ robdt z dokumentacp projektowg i STT.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dkoae dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora stanowczes¢ umowy, a wymagania oltene w choby jednym z nich
s3 obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly waeg dokumentacii.
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Wykonawca nie mae wykorzystywa blkedow lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych a o ich wykryciu winien natyclast powiadond Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, ktory podejmuje decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek
W przypadku rozbimosci, wymiary podane na $onie § wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i SSTedy wywane za wartei docelowe,
od ktérych dopuszczoneg ©dchylenia w ramach okienego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdbw i elementow budowli musavykazywa zgodné¢ z okrdélonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mpgrzekracz& dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku , gdy materiaty lub roboty nl®da w pelni zgodne z dokumentacj
projektowg lub SST i wplynie to na niezadowataj jakas¢ elementow budowie, to takie
materialy zostan zasgpione innymi, a elementy budowli rozebranavykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

1.7.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowtek zn& i stosowa w czasie prowadzenia roboét wszelkie przepisy
dotyczce ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykozenia robot Wykonawca efizie utrzymywa teren
budowy w stanie bez wody siogj oraz bdzie podejmowa wszelkie uzasadnione kroki
majce na celu stosowanie¢ sdo przepisoOw i norm dotygzych ochronysrodowiska na
terenie i wokot terenu budowy orazdbie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub dobr publicznych i innych , a wynikaych z nadmiernego hatlasu , wibracji
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalychnasgpstwie jego sposobu dziatania.

1.7.5. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej .

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowealoe pgarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez smerel Wykonawcy.

1.7.6. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochegomstalacji

Wykonawca zapewni widaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed ussmem ich

instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢c w swoim harmonogramem rezerwczasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére majacébwykonane w zakresie przeémia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomnispektora i wiadze lokalne o
zamiarze rozpogzia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenigch instalacji

Wykonawca bezzwitocznie powiadomi Inspektoraainteresowane wiladze orazdbie z

nimi wspotpracowat dostarcaaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonywamapraw.

1.7.7. Ograniczenie obaizen osi pojazdow.

Wykonawca bdzie stosowa si do ustawowych ograniczenaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materialdw i wgp@nia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezdne zezwolenia i uzgodnienia od $davych wiladz co do
przewozu nietypowych wagowo fadunkéw ( ponadradymwnych) i o kadym takim
przewozie bdzie powiadamiat Inspektora) Wykonawcaedbie odpowiadat za napraw
wszelkich rob6t w ten sposdb uszkodzonyckggdnie z poleceniami Inspektora.

1.7.8. Bezpieczstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca ¢edbe przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowzek zadbé& , aby personel nie wykonat pracy w
warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla romia oraz nie spetnigych
odpowiednich wymaga sanitarnych
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Wykonawca zapewni i ¢dzie utrzymywat wszelkie wdzenia zabezpieczage , socjalne
oraz spret i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpiéstwa publicznego.
Uznaje st ,ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymaga okr&lonych powyej
nie podlegaj odrbnej zaptacie ia uwzgkdnione w cenie kontraktowe.
Kierownik budowy zgodnie z art. 2la ustawyawb Budowlane, jest zoboyziany
sporzdzi¢ lub zapewrd sporadzenie (przed rozpoeziem budowy), planu bezpiecmtwa
i ochrony zdrowia zwanego planem bioz na spmdie ,Informacji dotyczcej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia” spadzory przez projektanta ,Plan bioz” naje
opracow& zgodnie z rozpogdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.0803 r w
sprawie informacji dotycre] bezpiecagsstwa | ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczéstwa 1 ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126yzgkdniagc rownie:
wymagania okrdone w rozporzdzeniach Ministra Infrastruktury z dnia 6.003 r w
sprawie bezpiecistwa i higieny pracy podczas wykonywania tobadowlanych (Dz. U.
Nr 47 poz. 401) oraz Ministra Pracy i Politylocjalne] z dnia 26.09.1997 r w sprawie
0golnych przepisow bezpiedmtwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650)

1.7.9. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrenrob6t i za wszelkie materiaty i gdzenia
uzywane do robot od daty rozpecm do daty wydania potwierdzenia zagrenia robot
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.

Utrzymanie powinno ky prowadzone w taki sposob , aby budowlagowa lub jej
elementy byly w zadawalgym stanie przez caly czas, do momentu edbastatecznego.
J&ili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedhattzymanie , to na polecenie Inspektora
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie pdiej nizw 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.7.10. Stosowanie eido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowgizany jest zna wszelkie zargdzenia wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy , regulaminywytyczne , ktére gsw jakimkolwiek sposéb
Zwigzane z wykonywanymi robotami iedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie
tych postanowi@ podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedga praw patentowych i ¢bizie w petlni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odnie znakoéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitg materiatdw lub ugdzer wytych lub
zwigzanych z wykonaniem robot i w sposohghbi bedzie informowa Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o swoich dziataniach, przestawiajkopie zezwole i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgsiwania , obarenia i wydatki wynikle z lub
Zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw pategitbw pokryje Wykonawca, z wytkiem
przypadkow , kiedy takie naruszenie wyniknte wykonania projektu lub specyfikaciji
dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.

1.7.13. Rownowanosé¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powatag konkretne normy i przepisy ,
ktore spelni@ map materiaty , sprz i inne towary oraz wykonane i zbadane otgp
beda obowhzywa® postanowienia najnowszego wydania lub pomaggo wydania
powotanych norm i przepisow o ile w warunk&ecmtraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepigy gastwowe lub odnogz sk do konkretnego
kraju lub regionu, mag by réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewoés]
rowny lub wyszy poziom wykonania hipowotane normy lub przepisy , pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia.



9
1.7.14. Zaplecze Wykonawcy.
Wykonawca zobowgzany jest zabezpieozysobie, sprt transport oraz inne wdzenia
towarzysace.

2.0 MATERIALY.

2.1. Wymagania ogoOlne dotycire wiaciwosci materiatow i wyrobow.

Przy wykonywaniu robo6t budowlanych modpy stosowane wykznie wyroby budowlane
o wiaciwosciach uytkowych umaliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym
obiektom budowlanym spetnienie wymagaodstawowych, okéonych art. 5 ust. 1 pkt. 1
ustawy Prawo Budowlane - dopuszczone do obiiotpowszechnego lub jednostkowego
stosowania w budownictwie.

Wykonawca rob6t powinien przedstéawinspektorowi szczegoétowe informacje odle
produkcji, zakupu wyrobow budowlanych i goizen przewidywanych do realizacji robo6t —
wiasciwie oznaczonych , posiadaych certyfikat na znak bezpieaseva , certyfikat
zgodndci, deklaragg zgodnéci z Polsly Normg , a take inne prawnie okéone
dokumenty. Kierownik budowy jest obamany przez okres wykonywania roboét
budowlanych przechowywa dokumenty stanowte podstaw ich wykonania, a tale
oswiadczenia dotycce wyrobow budowlanych jednostkowo zastosowlanye projekcie
budowlanym.

Jeeli  dokumentacja projektowa przewiduje zastamue materiatbw  pochodzenia
miejscowego , Wykonawca przedstawi InspektorolNadzoru Inwestorskiego wszystkie
wymagane dokumenty pozwajeg na korzystanie z tegoddta oraz okrdajace parametry
techniczne tego materiatu.

2.2. Wymagania ogolne zwizane z przechowaniem, transportem, warunkami daoaw,
sktadowaniem i kontroly jakosci materiatow i wyrobow.

Wykonawca zapewni widaiwe skladowanie i zabezpieczanie materialtbWwymczasowe

miejsca skladowania powinny &y uzgodnione z Inspektorem Nadzoru Inwesteggk

Skladowane materialy, elementy i adzenia powinny by dostpne Inspektorowi Nadzoru

w celu przeprowadzenia inspekciji.

2.3. Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu stosowania w budownictwie.

*0 Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkimaterialy , elementy budowlane i
urzadzenia wbudowane , montowane lub instalowandrakcie realizacji rob6t budowlanych
odpowiadaty wymaganiom oldlenym w art. 10 ustawy Prawo budowlane oraz
szczegOtowych specyfikacjach technicznych

*1 Wykonawca, uzgodni z inspektorem nadzoru steeskiego sposob i termin przekazania
informacji o przewidywanym 2ayciu podstawowych materiatbw oraz elementow
konstrukcyjnych do wykonania robét, a zako aprobatach technicznym Ilub certyfikatach
zgodndci.

2.4. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom.

Materiaty i elementy budowlane dostarczone pri#ykonawe na plac budowy, ktore nie
uzyskaj akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiegmwyipny by niezwlocznie usugie

z placu budowy. W uzasadnionych przypadkaclspegktor Nadzoru Inwestorskiego w
uzgodnieniu z projektantem oraz Zamawdgim (Inwestorem) ma pozwolé Wykonawcy
na wykorzystanie materiatbw lub elementéw budoych nie odpowiadagych
wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej oraz specsfijach technicznych.
Konieczna jest w tym przypadku zmiana cechtynateriatow lub elementéw.

Kazdy rodzaj robot w ktorym znajdujsi nie zbadane i nie zaakceptowane przez
Inspektora materiatly , elementy budowlane lubgdrzenia, Wykonawca wykonuje na

wiasne ryzyko i ponosi petnodpowiedzialné¢ techniczg i kosztow.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow
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Jeili dokumentacja projektowa i specyfikacje teiczne przewidw wariantowe stosowanie
materiatdbw i elementow budowlanych orazademr w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestiego i autora projektu o
proponowanym wyborze.
Inspektor po uzgodnieniu z autorem projektazoZamawiagicym , podejmuje odpowiedni
decyzg. Wybrany i zaakceptowany przez Inwestoraemat (element budowlany lub
urzadzenie) nie mege by ponownie zmieniany bez jego zgody.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow.

Wytwornie materiatbw mag by okresowo kontrolowane przez Inspektora  w ucel
sprawdzenia zgoddo stosowanych metod produkcji z wymaganiamrdbki materiatow
mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich dehaosci. Wyniki tych kontroli lgda
stanowé podstaw do akceptacji okéonej partii materiatbw pod wzglem jakdci. W
przypadku, gdy Inspektorem Nadzorgdbe przeprowadzat inspekcje wytworni , nmyusz
by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inspektor bdzie miat zapewniagnwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialdbw w czasie przeprowadzémsaekcji,
b) Inspektor bdzie miat wolny dogp w dowolnym czasie, do tych eéei

wytworni, gdzie odbywa ei produkcja materialtbw przeznaczonych do
realizacji robot,

C) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nakcym do Wykonawcy,
Wykonawca uzyska dla Inspektora zezwolenie phHaeprowadzenia inspekcji
I bad& w tych miejscach.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego sptm ktéry, nie spowoduje
niekorzystnego

wptywu na jaké¢ wykonywanych robot.

Sprzt wywany do rob6t powinien By zgodny z ofegt Wykonawcy i powinien
odpowiadé

pod wzgétdem typdw i iléci wskazaniom zawartych w SST, lub w projekorganizacji

robét, zaakceptowanych przez Inspektora. W gadiu braku ustale w wymienionych

wyzej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora

Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z

zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskamch Inspektora.

Sprzt bedacy wihasndcia Wykonawcy lub  wyngfy do wykonania robot ma by

utrzymywany w dobrym stanie i gotosedp do pracy. Powinien By zgodny z normami

ochrony srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkownika.

Wykonawca bdzie konserwowd sprzt jak réwnie naprawigé lub wymienig sprzt

niesprawny. Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmazliwosé wariantowego

uzycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca paweiai Inspektora o swoim

zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje grzeyciem sprztu. Wybrany sprt , po

akceptacji Inspektora nie m® by pd&niej zmieniony bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny , uemdzenia | nargzia nie gwarantage zachowania

warunkéw umowy, zostan przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dsgarone do

robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takislodkow transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wihkgiwosci przewaonych
materiatow.
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Liczba srodkéw transportu powinna zapewhigrowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w  dokumentacji projektowej, SST i wskaexh Inspektora w terminie
przewidzianym umow
Przy ruchu na drogach publicznych pojazadglabspelni@ wymagania dotyecge przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczénpaciskbw na i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag byé dopuszczone
przez Inspektora, pod warunkiem przywrécerni@ns pierwotnego aytkowanych odcinkow
drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bdzie usuw& na bigaco , na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszieze
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na adfogpublicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI WYKONANIA ROBOT

BUDOWLANYCH

5.1. Ogdélne wymagania dotycge wykonania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzerodot zgodnie z umayv lub kontraktem,
za ich zgodn&® z dokumentagj projektowy 1 wymaganiami specyfikacji technicznych ,
projektem organizacji rob6t oraz poleceniamsplektora Nadzoru Inwestorskiego.
Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiaramrzédnymi okr&lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi ngnge przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Nastpstwa bédu popetnionego przez Wykonagvev wytyczeniu obiektu i wyznaczeniu robot
beda poprawione przez Wykonawcna wiasny koszt, zgodnie z wymaganiami Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. Sprawdzenie wytyczenia tolpdzez Inspektora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladn&. Decyzje Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego dotyere akceptacji wyboru materiatow, elementéw budowdan elementow
robét, wyboru sprgu i innych ustal® odnosacych sé do wykonywanych robétdala oparte na
wymaganiach okionych w umowie, dokumentacji projektowej, specsfif technicznej, a
takze w normach. Przy podejmowaniu decyzji Inspekteuzie brat pod uwagwyniki bada
materiatdbw 1 robot, uwzgtni rozrzuty wystpujace przy produkcji i badaniach materiatow,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki, ktére mayptyw na rozwaany problem.
Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego przet@x\Vykonawcy &g spetniane nie paiej
niz w wyznaczonym czasie, pod gha zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytpdunosi
Wykonawca.
Wykonawca zapewni uprawnionego geegettory w razie potrzeby dolzie shiyt pomoa
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego przy sprawdzdokalizacji i rzdnych wyznaczonych
przez Wykonawe. Wykonawca zabezpieczy &iepunktow odwzorowania zatong przez

geodet.

5.2 Projekt organizacji budowy

Nie dotyczy tego opracowania

5.3 Czynndci geodezyjne na budowie

Nie dotyczy tego opracowania

5.4 Likwidacja terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do likwidacji terenu budowy i petnego upgizowania terenu
wokot  budynku. Uprztnigcie terenu budowy stanowi wymog ollay przepisami
administracyjnymi o posdku.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BU DOWLANYCH

6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petlna kortrobbot, jakdéci materiatow i elementdw,
zapewni odpowiedni system kontroli oraz azivosci pobierania prébek i badania materiatow i
robot. W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikBO 9001, jest zobowzany do
opracowania programu i planu zapewnienia §akegodnie z wymaganiami certyfikatu.
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Wykonawca bdzie prowadzit pomiary i badania materialtdbw orabdto z czstotliwoscia
gwarantujca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentacji
projektowej i specyfikacjach technicznych. Wymagaro do zakresu ba@l&ch czstotliwosci s
okreslone wszczegotowych specyfikacjach technicznyélprzypadku, kiedy rodzaj i i#6 bada
nie zostaty okrdone w szczegdtowych specyfikacjach, zogtame ustalone przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.
Jezeli wykonawca dysponuje wiltasnym laboratorium, dazta Inspektorowiswiadectwa, ze
wszystkie urgdzenia i spret badawczy posiadawazng legalizacg i odpowiadag wymaganiom
norm okradlajacych procedur bada. Inspektor Nadzoru Inwestorskiegog¢dzie miat
nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych w celu dokonywania ich inspekciji.
W przypadku zlecenia przez Wykonayweykonania do specjalistycznego laboratorium Ingpek
Nadzoru mae wymagéa dokumentow potwierdzagych uprawnienia danego laboratorium do
wykonywania konkretnych bafla

6.2 Pobieranie probek

Prébki do bada& beda pobierane losowo. Zalecas Stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bala

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryedy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku , gdy normy nie obejmujakich kolwiek bad& wymaganych w SST, stosoiva
mozna wytyczne krajowe, albo inne proceduryaakceptowane przez Inspektora.

Przed przyspieniem do pomiarow lub batl&Vykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju ,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Pgkenaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawit na pmie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi.

6.4. Raport z bada.

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi kopie raportow z wynikami badajak
najszybciej , nie pniej jednak ni w terminie okrdonym w programie zapewnienia
jakosci.

Wyniki bada (kopie) kda przekazywane Inspektorowi na formularzach wgdtu
dostarczonego przez niego wzoru lub innyalzep niego zaaprobowanych.

Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru Mestorskiego.
Inspektor jest uprawniony do dokonywania koliitropobierania probek i  badania
materiatbw w miejscu ich
wytwarzania / pozyskiwania a Wykonawca i proeht materiatdw powinien udzieli mu
nie zlednej
pomocy.
Inspektor dokonuac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzgoe przez Wykonawgc
poprzez midzy innymi swoje badania , e¢tizie ocenid zgodnd¢ materiatow i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikdw wilasnycadad kontrolnych jak i wynikow
bada dostarczonych przez Wykonagvc
Inspektor powinien pobieta probki materiatdw i prowadzi badania niezaleie od
Wykonawcy, na swoj koszt. zii wyniki tych bada wykazg ze raporty Wykonawcy as
niewiarygodne , to Inspektor oprzee¢ sivytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatdw i rob6t z dokumentacprojektowa i SST.
Moze réwnig zlect, sam Ilub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych bada niezalgnemu laboratorium. W takim przypadku catkowitesky
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zost@nzez Wykonawg

Certyfikat i deklaracje.
Inspektor mae dopudci¢ do ycia tylko te materiaty , ktore posiaglaj
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a) certyfikat na znak bezpiecmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami

technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmyjch oraz

wiasnaciowych przepiséw i dokumentdéw technicznych.
b) deklarag} zgodndci lub certyfikat zgodniwi z:

- Polska Norma lub

- aprobai techniczna , w przypadku wyrobéw, dla kabrynie ustanowiono Polskiej

Normy, jezeli nie § obgte certyfikacy okreslong w pkt. a

W przypadku materiatéw , dla ktorych w/w dokenty § wymagane przez SST, K&
partia dostarczona do robotedhie posiada te dokumenty , okéjace w sposob
jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiadda w/w dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada bedg dostarczone przez Wykonasvdnspektorowi. Jakiekolwiek materiaty , ktéren
spetniaj tych wymaga beda odrzucone.

6.7. Dokumentacja budowy.

Dokumentacja budowy , zgodnie z art. 3 pkt.ustawy Prawo Budowlane obejmuje :

- pozwolenie na budoyvwraz z zajczonym projektem budowlanym,

- dziennik budowy , a w przypadku realizacjiiedbtu metod montau - take dziennik
montau

-ksigzke¢ obmiaréw robét

-certyfikaty na znak bezpiedmdwa, deklaracje zgodsm z Polsls Normg lub aprobaty
techniczne, protokoty konieczém dotyczce robo6t dodatkowych i kosztorysy na te tgbo

6.7.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem praw obowjzujagcym Inwestora |

Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenudolvy do kdéca okresu

gwarancyjnego.

Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie pwadrujacymi przepisami
spoczywa na

Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢ba dokonywane na higco i lkedg dotyczy przebiegu
robot, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gadgazej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy i nazwiska opatty dai jego dokonania, podpisem
osoby , ktéra

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia ewigka oraz stanowiska ghowego . Zapisy
beda czytelne

dokonane trwat technika, w poggku chronologicznym, bezp@dnio jeden pod drugim |,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i innekdmenty bkda oznaczone kolejnym
numerem zakznika

I opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegolndi:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez Inspektora programu zapewanigakaci i harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zak@éczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okregrzyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora

- daty zargdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenie i daty odbiorow robot zaniaich i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbiorow
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robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- dane dotyczre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych praew trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczre sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotycxe jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wynpkzeprowadzonych
bada z podaniem , kto je przeprowadzit,

- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowlipodaniem, kto je przeprowadzit,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy , wpisane do dziennika hwuygldoeda
przediaone Inspektora

do ustosunkowania ¢si

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika buddfdykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Wopisy projektanta do dziennika budowy obligufespektor do ustosunkowaniae.si

Projektant nie jest jednak stepmmowy i nie ma uprawnmewydawania polece
Wykonawcy robat.

6.8. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggoj@atychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytls zawsze dogpne dla Inspektora i przedstawiane doaaglna
zyczenie Zamawiafrego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robat.

Ogoélne zasady obmiaru robot dotyczuméw 2z wynagrodzeniem kosztorysowym
Wykonawcy.

Obmiar rob6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z do&uotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze trob6

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaigniu Inspektora o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakich kolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w przedmiarze robot
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy odowlyzku ukaczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostgrpoprawione wg instrukcji Inspektora namie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z eztaécia wymagan do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawe i Inspektora.

Obmiaru wykonanych robét dokonuje Kierownikdbwy.

7.2. Uradzenia i sprzt pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdgdab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwesemysk

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagay bada atestycych to Wykonawca dalzie posiada wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.
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7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary lzdg przeprowadzane przedg¢sziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadkach wygbowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikgge przeprowadzagsiv czasie ich wykonania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadza rzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtizzbedg wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetniane odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolgczone w
formie oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzOr zostanie uzgodniony z
Inspektorem.

7.4. Zasady okrélenia ilosci robot i materiatow.

Dlugosci pomiedzy wyszczegdélnionymi punktamiedns obmierzone poziomo, wzdtulinii
osiowej i podawane w [m]. ddi szczegOtowe specyfikacje techniczne niemagaj dla
okreslonych robét inaczej, oljosci beda wyliczone w [nd], powierzchnie w [rf], a sprzt
I urzadzenia w [szt.]. Przy podawaniu dtdgo, obgtosci i powierzchni stosuje i
doktadnd¢ do dwoch znakdéw po przecinku.

llos¢, ktére maj bye obmierzane wagowoglls wazone w kilogramach lub tonach.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioru robot.
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbior roboét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjzulegry zakryciu.
Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmi&vagolnego pospu robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor.
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbiguizle przeprowadzony niezwiocznie, nie
pézniej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika olyd i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokudven
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych w oparciu o przeprowadzone pomiary
konfrontacji z dokumentagjprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie $lo i jakasci wykonywanych ogci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje esiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym tol@@dbioru
robét dokonuje Inspektor.

8.4. Odbidr ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robat.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecapgo wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.
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Catkowite zakdczenie robot oraz gotowédo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomem na pimie o tym
fakcie Inspektora.

Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy ,dcpd dnia
potwierdzenia przez Inspektora zékmenia robot i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaezmuez Zamawiagego w obecriei
Inspektora , Wykonawcy i Projektanta. Komisja iedjgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw bafld pomiar6éw i ocenie
wizualnej oraz zgodrgi wykonania robot z dokumentggprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapoznaz sealizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikgych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajcych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot pop@wgch lub robdt uzupetniggych
komisja przerwie swoje czynid i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca jesbowizany przygotowa nas¢pujace

dokumenty:

1. céwiadczenie kierownika budowy o zgodoob wykonania obiektu budowlanego z
projektem budowlanym i warunkami pozwolenia badow , 0 doprowadzeniu do
naleeytego stanu i posgrku terenu budowy, a tak w razie korzystania z ulicy,
sgsiedniej nieruchomiei, budynku lub lokalu,

2. Dokumentaegj powykonawcz tj. dokumentagj projektowa (projekt budowlany, projekt
wykonawczy oraz inne projekty specjalistyczre)naniesionymi zmianami dokonanymi
w trakcie wykonania robot

3 dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty).

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baglaoznaczé laboratoryjnych zgodne z SST

5 deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST

6. pinie technologiczn sporadzory na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw
zalczonych do dokumentéw odbioru wykonanych zgo@r$&T

geodezyjn inwentaryzacgj powykonawcz robot

kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjngyeintaryzacji powykonawczej. W
przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznegdot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetruap kxda zestawione wg

ustalonego przez Zamawijapgo schematu.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.4.3. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychétrazwgzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalwv okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 “Odbi6rtestay”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw platngci jest cena jednostkowa skalkulowana praéykonawe za jednostk
obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysu ofertowego..

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptavg ptatnaci jest warté¢ (kwota)
podana przez wykonawaev danej pozycji kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej lgdzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg¢ st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i
w dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtip obejmowa:
- robocizre bezpadredni wraz z towarzysgeymi kosztami,
- warté¢ uzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoaa
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko
- podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami .
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.
Rozliczenia za wykonane roboty dokonangdgbna podstawie faktur wystawionych przez
wykonawe i akceptowanych przez Inwestora Nadzoru Btarskiego.
Przefciowe faktury s wystawiane przez Wykonawci akceptowane przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego na podstawie ,Wykazwbdto wykonanych cZciowo”. Zasady
rozliczania i ptatnéci za wykonane roboty magy¢ take okrélone w umowie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Dokumentacja projektowa.
Projekty bratiowe: konstrukcyjne, wentylacji, elektryczny

10.2. Normy, akty prawne i inne dokumenty.
Akty prawne - ustawy
1. Ustawa z dnia 7.07.1994 r Prawo Budowlane (jegndekst Dz. U. z 2003 r Nr 207,
poz. 2016) Z Aejszymi zmianami.
2. Ustawa z dnia 29.01.2004 r Prawo zaméawpeblicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177)
3. Ustawa z dnia 16.04.2004 r o wyrobach budoych ( Dz. U. Nr 92, poz. 881)
4. Ustawa z dnia 25.08.1991r o ochronie pvgaazarowej (jednolity tekst Dz.
U.z2002r
Nr 147, poz. 1229)
Ustawa z dnia 21.12.2000 r o dozorze techgiozr{Dz. U. z 2003 r Nr 122, poz.
1321 z paniejszymi zmianami)
7. Ustawa z dnia 27.04.2001 r Prawo ochréngydowiska (Dz. U. Nr 62, poz.
627 z péniejszymi zmianami)
8. Ustawa z dnia 21.03.1985r o drogach pablich (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r
Nr 204, poz. 2086).
9. Ustawa z dnia 30.08.2002 r o systemie oceggdndci (jednolity tekst Dz. U. z
2004 r Nr 204, poz. 2087).

5.
6.

Akty prawne - rozpoegdzenia
Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i @udictwa 21.02.1995r w sprawie
rodzaju i czynn&ci opracowa geodezyjnych obowzujacych w budownictwie (Dz. U. nr
25 poz. 133)
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.200& sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiada budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, p680)
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002w sprawie systemdéw oceny
zgodndci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich ozna@eniakowaniem CE (Dz. U. Nr
209, poz. 1779)
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.200 w sprawie ok&enia polskich
jednostek  organizacyjnych  upoimgonych do  wydawania  europejskich  aprobat
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technicznych, zakresu i formy aprobat orazburyich udzielania lub zmiany (Dz. U. Nr
209, poz. 1780)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 rsprawie bezpiechstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanyddz. U. Nr 47, poz. 401)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2008vrsprawie informacji dotyezej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigrste/a i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120,
poz. 1126)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.0030 w sprawie rodzajow obiektow
budowlanych, do ytkowania ktérych mma przysipic po przeprowadzeniu przez
wiasciwy organ obowjzkowej kontroli (Dz. U. Nr 120, poz. 1128)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.200 w sprawie szczego6towego
zakresu i formy dokumentacji projektowej , sgg@cji technicznych wykonania i odbioru
rob6t budowlanych oraz programu funkcjonaligtkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072)
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 rsprawie sposobow deklarowania
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ictkiena budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz.
2041)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.2004zmieniapce rozporzdzenie w
sprawie dziennika budowy, mounta i rozbiorek, tablicy informacyjnej oraz ogtoszani
zawierajcego dane dotygee bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz.
2042)

Inne dokumenty
BHP na budowie. WEKA, Wydawnictwo Informadiawodowej Warszawa 2001 r
Korzeniewski W: Nowe warunki techniczno-budiawe. POLCEN Warszawa 2004 r
Poradnik techniczny inspektora nadzoru inarsgiego. Warszawskie Centrum
Postpu Techniczno-Organizacyjnego PZITB Oddziat $¥awvski
4. Warunki techniczne wykonania i odbioru rokdmidowlano-monteowych (tom I, 11,
I, IV, V) Arkady Warszawa 1989-1990
5. Warunki techniczne wykonania i odbioru robbudowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej Warszawa 2003
6. Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci instalacji. Centralny €odek
Badawczo-Rowojowy Techniki Instalacyjnej INSTAWarszawa 2001 r

WwnN e
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SST-01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE - ROZBIORKOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacjchtécznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru robét przygotowawczych i rozkmwych realizowanych w ramach
inwestycji okrélonej w OST-00 ,Czs¢ ogolna” pkt. 1.1.

1.2 Zakres stosowania ST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyalta dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pktl

1.3. Zakres robét oblych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynn&i umazliwiajagce i magce na
celu wykonanie n/w rozbiorek wygtujagcych w terenie.

W zakres tych robét wchoglz

a. Rozbiorka fragmentdscian kolankowych dla otworéw czerpni
b Wycigcie otworéw w potaci dachu dla wentylatorow

C. Oczyszczenie terenu z materiatu z rozbidrki,

d Wywo0z gruzu z terenu rozbiorki

1.4.0Okrdlenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej SSh 2godne z obowrujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5.0q96lne wymagania dotygze robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania robot, ich zgod&é z dokumentagj
projektowg , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwest@wi

2. Materialy
Dla rob6t wg SST-02. materiaty nie wystija.

3. Sprzet
Do rozbiérek mae by uzyty dowolny sprzt przeznaczony do wykonywania tego typu prac.

4. Transport.
Transport materiatdw z rozbiérki me st odbywa& dowolnymi srodkami transportu, ktory
spetnia warunki okridone w SST-00 ,,Cgs¢ ogolna” pkt. 4

Przewaony fadunek zabezpieazyprzed spadaniem i przesuwaniem. Rozebrane elementy

stalowe pochodgce z rozbidrki naley ztozy¢ w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

5. Wykonanie robat.

5.2. Roboty przygotowawcze.

Przed przyspieniem do robot rozbidrkowych naie

teren oznakowazgodnie z wymogami BHP

zdemontowa wszelkie istnigjce uzbrojenie w miejscach wykonywania rozbiorek.

W miare mazliwosci materiaty rozbiorki naley skitadow#& bezpdrednio do stalowych
kontener6w, a materialy nadeg st do ponownego aycia naley sktadow& w miejscu
uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

5.3. Roboty rozbiérkowe.

Roboty prowadzi zgodnie z rozpogdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003Dz.
U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpiengtva i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.
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6. Kontrola jakosci robot.
Kontrole jakasci robot rozbidrkowych dokonuje Inspektor Nadzomwéstorskiego wpisem do
Dziennika Budowy. Kontrola obejmuje:
-spos6b wykonywania rozbiorki
-rodzaj i jakéd¢ wykonanych zabezpiecze

7. Obmiar robét

Jednostkami obmiarowymas

Rozbidrki elementéw murowanych — mb lul? m
Wyciecie otworéw w dachu — mb lub ?m

8. Odbidér robot.
Wszystkie roboty obkje SST-02 podlegagasadom odbioru robot zanikeych.
Odbior robdét naley przeprowadz w oparciu 0 OST-00 ,,G&¢ ogodlna” pkt. 8.

9. Podstawa ptatndci.
W(g zasad ogolnych ¢tiych w OST-00 pkt.9

10. Przepisy zwazane
Nie wyskpuja.
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SST-02 MONTAZ KONSTRUKCJI STALOWEJ
1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacjchtecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru konstrukcji elementéw stalowycbalizowanych w ramach zadania
okreslonego w OST-00 ,,C&¢ ogdlna” pkt.1.1..

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres rob6t wymienionych w SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuszystkie czynnici umazliwiajace i majce na
celu wykonanie i montaelementow stalowych, wygiujacych przy realizacji zadania
okreslonego w pkt. 1.1 Nalg do nich:

- nadprae stalowe otworow czerpni powietrza
- konstrukcja wsporcza wentylatoréw dachowych

1.4. Okrdlenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST ayodne z obowgzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5.0q96lne wymagania dotygze robot
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania robot, ich zgodsédz dokumentagj
projektowg, SST i poleceniami Inspektora.

2.Materiaty
Zastosowane materiaty
Konstrukcg wykonano z nagpujagcych podstawowych materiatow:

Szkielet nény ze S235 wg PN-H/84020 z polskim atestem huynicz

Polczeniasrubowe w wykonaniu ocynkowanym ogniowo.

Atest hutniczy jest wymagany dla wszystkich blaaiementéw nénych

Atesty na elementy sBoe musz zawierd co najmniej nagpujace dane; analgzchemiczi
wytopu oraz wyniki préb na rozganie i udarngi.

Sruby i elementy ziczne winny by udokumentowane atestami fabrycznymi
Profile belek musgby¢ udokumentowane atestami materiatowymi.
Atesty hutnicze winny zawieéao najmniej analizchemiczig wytopu oraz wytrzymaks na
rozcigganie.

Do budowy konstrukcji wolno stosowavytagcznie materiaty nowe.
Konstrukcja gotowa — przywieziona na budowo zamontowania.

2.1. Wiasnéci mechaniczne i technologiczne powinny odpowéagigmaganiom podanym
w PN-EN 10025:2002.
a) Wady powierzchniowe — powierzenia walcowki ¢t powinna by bez gknigé, pecherzy
I naderwa.
b) Na powierzeniach czotowych niedopuszczalppazostatéci jamy usadowej, rozwarstwienia
I peknigcia widoczne gotym okiem.
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c) Wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne tuskawalcowania, wfcenia niemetaliczne,
wzery, wypukidci, wgniecenia, zgorzeliny i chropowatd s3 dopuszczalne peli:
d) mieszcz sie w granicach dopuszczalnych odchytek:
- nie przekraczaj0.5 mm dla walcoéwki o gruoi od 21 mm,
- 0,7 mm dla walcowki o gruBoi wickszej.

2.3. Odbidr konstrukciji staloweja budowie powinien kdydokonany na podstawie atestu, w
ktory powinien by zaopatrzony kaly element lub partia materiatu. Atest powinien maeé:

— znak wytwdrcy

— profil

— gatunek stali

— numer wyrobu lub partii

— znak obrébki cieplnej

2.4. Odbidr konstrukcji na budowiginien by dokonany na podstawie protokotu ostatecznego
odbioru konstrukcji w wytworni wraz zéeiadczeniem wytwornize usterki w czasie odbiorow
miedzyoperacyjnych zostaly usgte.

2.5. taczniki
Jako czniki wystpuja: polaczenia spawane oraz potenia naruby.

2.5.1. Materiaty do spawania

Do spawania konstrukcji ze stali zwykie] stosugespawanie elektryczne przyyciu elektrod
otulonych EA-146 wg PN-91/M-69430. Zagtzo mana stosowaelektrody ER-346 lub ER-
546.

Elektrody EA-146 s to elektrody grubootulone przeznaczone do spawkamatrukcji stalowych
naraonych na obe@renia statyczne i dynamiczne. Elektrody powinnydnie

— zawiadczenie jakéci

— spetnigd wymagania norm przedmiotowych

opakowanie, przechowywanie i transport winnyg hgodne z wymaganiami obayzujacych
norm i wymaganiami producenta.

Spawanie

Przygotowanie brzegéw spoin wg PN-EN 29692 orazHRNN06200:2002 pkt.5

» Wszystkie spoiny wykortawg PN-EN 1011-1 ; PN-EN 1011-2 oraz PN-EN 0620020kt.5

* Przy pracach wolno zatrudiiavytagcznie spawaczy posiadaych aktualnégwiadectwo
egzaminu wg obowrujacych przepisow.

* Ocena niezgodnci spawalniczych spoin obogzuje wg PN-EN ISO 5817 jak napuje:
- spoiny czotowe C
- spoiny pachwinowe C.

» Z naciskiem zwracasiuwag na przeprowadzenia starannej i szczegétowej kibisjpoin

zaréwno na warsztacie jak i na placu budowy.
Zwrac& uwag; na dotrzymanie gruldoi spoin i ich przetop!

Sprawdzian spawaczy :
Przed rozpoagxiem wykonawstwa/monta naley przeprowadzi proky sprawnéci manualnej.

Tolerancje

Dla wykonawstwa i montai obowizuja dla wszystkich agci konstrukcji tolerancje
wykonawstwa wg PN-B-06200:2002

Wykonanie

Wszystkie blachy sktadane i stangoe element nmy naley z zewntrz zespawaze soh w
sposoOb zwarty, by tworzyty jedptaszczyza.
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Elementy § na zewgtrz wymalowane

Zapewnienie jakeri

Spoiny belek stropowych w budynku A spraw@zal00% metog ultradzwickows, wszystkie
pozostate pakczenia czotowe sprawdzw 100% metogl ultradzwickows. Spawy pozostate
sprawdzé w 10% metod penetrantow,

Ocere wynikow wszystkich metod natg udokumentowaw protokole.

Miejsca podlegajce badaniom zostajvyznaczone przez igniera d/s jakéci wzglednie
inspektora nadzoru. Powsze obowjzuje jedynie w przypadku badlaltradzwiekowych .

Spoiny naley bad& przed naniesieniem jakichkolwiek powtok.

Zwraca uwag, by nie nasfpito przeterminowanie materiatdbwywanych do bada

Adnotacje o badanych spoinach.

Podczas wykonawstwa i mountg kontrolowane spoiny winny Byaznaczone i numerowane na
odnanych rysunkach przeddiiorstwa wykonawczego/moriawego.

Przynaléne protokoty z badai filmy identycznie oznakowane zostadotazone do odnénych
rysunkow . Po wykonaniu konstrukcji podkiady tajssic czescig skladows dokumentacii
powykonawczej i zostarnprzekazaneaytkownikowi.

2.2.5.2 Sruby
Do konstrukcji stalowych stosujecsi

(1) sruby z tbhem sz&iokatnym wg PN-EN-ISO 4014:200Xredniodoktadne klasy:
dlasrednic 8-16 mm — 4.8-11

dlasrednic powyej 16 mm

* stan powierzchni wg PN-EN 26157-3:1998

* tolerancje wg PN-EN 20898-7:1997

* wihasnasci mechaniczne wg PN-EN 20898-7:1997

(3) naketki szeciokatne wg PN-EN-ISO 4034;2002

* wihasnasci mechaniczne wg PN-82/M-82054/09¢&@owo zasip. PN-EN 20898-2:1998
(4)podktadki okggte zgrubne wg PN-ISO 7091:2003

Wszystkie §czniki winny by¢ cechowanesruby i naketki wywalcowane cechy nagtowkach.

2.6. Powioki malarskie
Materiaty na powtoki malarskie wg SST- Zabezpietzeamtykorozyjne.

2.7. Skladowanie materiatéw i konstrukciji

1. Konstrukcje i materiaty dostarczone na bugd@owinny by wyladowywane ¢cznie oraz za
pomo@ Sprztu np.zurawiami.
Do wytadunku mniejszych elementow ama wy¢ wciggarek lub weaignikow. Elementy
ciezkie, dtugie i wiotkie naley przenost za pomog zawiesi i usztywrd dla zabezpieczenia
przed odksztatceniem. Elementy ukiada sposdb umidiwiajacy odczytanie znakowania.
Elementy do scalania powinny by miake mozliwosci skladowane w gsiedztwie miejsca
przeznaczonego do scalania. Na miejscu sktadowaaibey rejestrowa konstrukcje
niezwtocznie po ich nadaiu, segregow@i uktada na wyznaczonym miejscu, oczysze€ia
naprawig powstate w czasie transportu ewentualne uszkodzeamej konstrukcji jak i jej
powitoki antykorozyjnej. Konstruk¢jnaley ukiada w pozycji poziomej na podktadkach
drewnianych z bali. lub desek na wyrownanej do @ozi ziemi w odlegitci 2.0 do 3.0 nod
siebie. Elementy, ktére po wbudowaniu zajgnpptozenie pionowe sktadowan tym samym
potozeniu.

2. Elektrody skladow@a w magazynie w oryginalnych opakowaniach, zabezpiee przed
zawilgoceniem.

3. taczniki (Sruby, naketki, podktadki) sktadowaw magazynie vekrzynkach lub beczkach.
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2.8. Badania na budowie
2.8.1.Kada partia materiatu dostarczona na bugpvwed jej wbudowaniem musi uzyska
akceptacje Inspektora Nadzoru
2.2.2.Kada konstrukcja dostarczona na budgedlega odbiorowi pod wzgdem:
— jakosci materiatow, spoin, otwordw riauby,
— zgodndci z projektem,
— zgodndci z atestem wytworni
— jakosci wykonania z uwzglddnieniem dopuszczalnych toleranciji.
— jakosci powtok antykorozyjnych.
Odbior konstrukcji oraz ewentualne zalecenia, cemmsobu naprawy powstatych uszkadwe
czasie transportu potwierdza Inspektor Nadzoru evpido Dziennika Budowy.

3. Sprzt

3.1. Sprzt do transportu i monta konstrukcji

Do transportu i montar konstrukcji nalgy uzywat zurawi, wchgarek, dwignikéw,

podnagnikdw i innych uradzen. Wszelkie urzdzenia dwigowe, zawiesia i trawersy

podlegajce przepisom o dozorze technicznym powinny bipstarczone wraz z aktualnymi

dokumentami uprawniagymi do ich eksploatacji.

3.2. Sprzt do robot spawalniczych

a) Stosowany spex spawalniczy powinien unzdiwia¢ wykonanie zczy zgodnie z technologi

spawania i dokumentackonstrukcyjma.

b) Spadki nagicia pgdu zasilagcego nie powinny hywicksze jak 10%

c) Eksploatacja spetu powinna by zgodna z instrukej

d) Stanowiska spawalnicze powinny¢bydpowiednio urgdzone:
o0 spawarki powinny stana izolupcym podwyszeniu i by zabezpieczone od
wptywdw atmosferycznych,
0 sprzt pomocniczy powinien Wy przechowywany w zamykanych
pomieszczeniach,
o stanowisko robocze powinno dyurzadzone zgodnie z przepisami bhp i
przeciwpaarowymi zabezpieczone od wplywow atmosferycznycloswietlone z
dostateczgpwentylacy. Stanowisko robocze powinnodygdebrane przez Inspektora ds.
BHP.

3.3. Sprzt do pohczer nasruby

Do scalania elementéw nalestosowa dowolny sprzt przeznaczony do tego typu prac.

4. Transport

Wg OST-00 ,czé&t wspolna” pkt. 4

Elementy konstrukcyjne mady¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu. Podczas
transportu materiaty i elementy konstrukcji powirbhy zabezpieczone przed uszkodzeniami lub
utrag stateczngci.

5. Wykonanie robo6t

5.1. Sktadanie zespotow

5.1.1.Czsci do sktadania powinny IByczyste oraz zabezpieczone przed karozp najmniej w
miejscach, ktore po mor#a beda niedos¢pne. Stosowane metody i przydy powinny
zagwarantowa dotrzymanie wymaga doktadndci zespotéw i wykonania patzen wedtug
zalhczonej tabeli.

Rodzaj odchyiki Element konstrukciji Dopuszczalna gdich
Nieprostoliniowd¢ Prety, blachownice, stupy, 0,001 dtugéci, lecz nie wecej
czesci ram jak 10mm
Skrecenie peta - 0,002 dtugérci, lecz nie wecej
jak 10mm
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Odchyiki ptaskéci potek, - 2mm na dowolnym odcinku

scianeksrodnikow 1000m

Wymiary przekroju - do 0,01 wymiaru lecz nie
wiece] niz 5mm

Przesurgcia srodnika - 0,006 wysoki

Wygiecia srodnika - 0,003 wysokii

Dlugoé¢ elementu

Wymiar nominalny w mm Dopuszczalna odchytka wymiamnn

przylaczeniowy swobodny

do 500 0,5 2,5

500-1000 1,0 2,5

1000-2000 15 2,5

2000-4000 2,0 4,0

4000-8000 3,0 6,0

8000-16000 5,0 10,0

16000-32000 8,0 16,0

5.1.2. Padczenia spawane

(1)Brzegi do spawania wraz z przylegltymi pasamr@za&ci 15 mmpowinny by oczyszczone z
rdzy, farby i zanieczyszcaeraz nie powinny wykazywarozwarstwié i rzadzizn widocznych
gotym okiem. Kt ukosowania, poteenie i wielkd¢ progu, wymiary rowka oraz dopuszczalne
odchyiki przyjmuje si wedtug widciwych norm spawalniczych. Szczelimigdzy elementami o
nieukosowanych brzegach stoséwde wicksz od 1,5mm.

(2)Wykonanie spoin

Rzeczywista grukig spoin mae by wicksza od nominalnej o 20%, a tylko miejscowo
dopuszcza gigrubcg¢ mniejsa:

- 05% — dla spoin czotowych

- 010% — dla pozostatych spoin

Dopuszcza gimiejscowe podtopienia oraz wady lica i grailjevady te mieszegsie w
granicach grub&ei spoiny. Niedopuszczalng peknigcia, braki przetopu, kratery i nawisy lica.
(3)Wymagania dodatkowe takie jak:

— obrobka spoin

— przetopienie grani

— wymagan technolog¢ spawania wpisem do Dziennika Budowyzeaaleat Inspektor.
(4)Zalecenia technologiczne

—spoiny szczepne powinny byykonane tymi samymi elektrodami, co konstrukcyjne
—wady zewwtrzne spoin mgna naprawd uzupetniggcym spawaniem, natomiastkmiecia,
nadmierm ospowaté¢, braki przetopu, ¢rherze naley usury¢ przez szlifowanie spoin i
ponowne ich wykonanie.

5.1.2.2. Polczenia naruby

— dtugasé sruby powinna b§ taka aby mzna byto stosowamaozliwie mniejsa liczbe
podkiadek, przy zachowaniu warunkse, gwint winien wchodziw otwor gkbiej jak na dwa
zwoje.

— nakrtka i tebsruby powinny bezp@ednio lub przez podkiagkdoktadnie przylegado
tgczonych powierzchni.

— powierzchnie gwintu oraz powierzchnie oporowe ntal i podktadek przed moram
pokry¢ warstwg smaru.

— Sruba w otworze nie powinna przesuwsx ani drg@ przy ostukaniu mtotkiem kontrolnym.

6.Kontrola jakdci robot
Kontrola jak@ci polega na sprawdzeniu zgodoowykonania robét z projektem oraz
wymaganiami podanymi w punkcie 5 niniejszej SSTzavadtug OST-00 pkt. 6 ,G%¢ ogdolna”
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Wg zasad okigonych w OST-00 pkt. 7.

Jednostkami obmiarwys

t (tona)- obejmuje dostawmonta konstrukcji stalowej
m (metr) obejmuje dostaymonta nadprga stalowego

8. Odbior robot

Wg zasad okrgonych w OST-00 pkt. 8.
Wszystkie roboty olgfe niniejsa SST podlegajzasadom odbioru robot zanikeych.

9. Podstawa ptatsoi

Wg zasad okrgonych w OST-00 pkt. 9.
Ptaci s¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w punKci
Cena jednostkowa obejmuije:
— prace przygotowawcze,
dostarczenie materiatébw przewidzianych do wykonaoit,
opracowanie Projektu organizacji robot” wraz z hamagramem,

— mont& konstrukcji

— przygotowanie i oczyszczenie pogdo

— przeprowadzenie niegbnych bada i pomiardw wymaganych przez Inspektora
— gromadzenie wynikow przeprowadzonych pomiarowdaha

— oczyszczenie i upogadkowanie terenu robét.

Cena jednostkowa zawiera rowhmapas na odpady i ubytki materiatowe

10. PRZEPISY ZWAZANE

PN-EN 10027:1994

Systemy oznaczenia stali. Znaki stanbole gtdéwne

PN-EN 10020:2003

Definicje i klasyfikacja stal

PN-EN 10027:1994

Systemy oznaczenia stali. Systeyimgwe

PN-EN 10021:1997

Ogolne techniczne warunki dostawaly isvyrobow stalowych

PN-EN 10079:1996

Stal. Wyroby. Terminologia

PN-EN 10204 + Ak:1997

Wyroby metalowe. Rodzaje dokntaw kontroli

PN-87/H — 01104

Stal. Polwyroby i wyroby hutniczel@wvanie

PN-88/H — 01105

Stal. Potwyroby i wyroby hutnicz&@aanie, przechowywanie i
transport

PN-91/H — 93407

Stal. Dwuteowniki walcowane naagor

PN-H-93419:1997

Dwuteowniki stalowe réwnolegtenne IPE walcowane na goo.
Wymiary

PN-91/H — 93406

Stal. Teowniki walcowane naagor

PN-EN 10056:2000

Kowniki rownoramienne i nierownoramienne ze stali
konstrukcyjnej. Wymiary

PN-EN 10056-2:1998

owniki rownoramienne i nierdwnoramienne ze stali
konstrukcyjnej. Tolerancja ksztattu i wymiarow

PN-H-92203:1994

Stal. Blachy uniwersalne. Wymiary

PN-ISO 1891:1999

Sruby ,wkrety , naketki i akcesoria. Terminologia

PN-ISO 8992:1996

G#ci zlagczne. Ogolne wymagania dieub, wkretow, srub
dwustronnych i naktek

PN-82/M-82054.20

Sruby ,wkety i nakrtki. Pakowanie, przechowywanie i transport

PN-EN ISO 887:2002

Podktadki aigte dosrub, wkretéw i naketek ogdlnego
przeznaczenia. Uktad ogdéiny

PN-EN 12070:2002

Materiaty dodatkowe do spawaniatyelektrodowe, druty i pty
do spawania tukowego stali opornych petzanie. Klikagja

PN-EN ISO 9013:2002

Spawanie i procesy pokrewnes¥ileacja jakdci i tolerancje
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wymiarow powierzchni gtych termicznie (cicie tlenem)

PN-75/M-69703

Spawalnictwo. Wadyazky spawanych. Nazwy i okdlenia

PN-85/M-69775

Spawalnictwo. Wadlié®zigczy spawanych. Oznaczenie klasy
wadliwosci na podstawie ogtizin zewrtrznych

PN-EN 970:1999

Spawalnictwo. Badania nienigeezzhczy spawanych. Badania
wizualne.

PN-87/M-69776

Spawalnictwo. Olglenie wysokdéci wad spoin na podstawie
gestasci optycznej obrazu na radiogramie.
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SST-03  ZABEZPIECZENIE ANTYKOROZYJNE ELEMENTOW STALO WYCH.

1. Wstp

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacjchtecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru robot zwzanych z realizagjzabezpiecze antykorozyjnych konstrukcji
stalowych w postaci powtok malarskich.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stasawjako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robotymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét odiych SST.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuszystkie czynnici umazliwiajgce i majce na
celu wykonanie zabezpieazantykorozyjnych na:
- kratownice przy balkonach
- podstawy pod centrale wentylacyjne
w postaci powtok malarskich, zgodnie z zatwierdzomyrojektem budowlanym.

1.4. Okrglenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej SSh 2godne z obowrujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi oraz okr@eniami podanymi w e#ci ogolnej pkt. 1,6 ,C&¢ ogolna”.

1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&kowykonania robot, bezpiearswo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgodaa
dokumentacja projektaywSST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestiego.

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w OST-00 ,# ogolna”

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania rob&znhy¢ zgodne z wymaganiami niniejszej
SST i dokumentacji projektowe;j.

Na Wykonawcy spoczywa obogriek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego vganaj
przez odpowiednie Ustawy lub Rozpauzenia wydane na podstawie tych ustaw.

Do wykonywania powtok malarskich na powierzchhiacstalowych dopuszczalne jest
stosowanie wylcznie materiatow zgodnych z dokumengaajojektow i posiadajcych aprobat
techniczi do tego typu zastosowa

2.2. Wymagania szczegotowe

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu zabezpgacz antykorozyjnych konstrukciji
stalowych w postaci powtok malarskich: s

2.2.1. Materiaty do przygotowania powierzchni

Materiaty = do  przygotowania powierzchni powinny powviad& podanym w kartach
technicznych stosowanych zestawéw malarskide do¢ zgodne z normami:

PN-EN ISO 8504-1: 2002, PN-EN ISO 8504-2: 2002;EMISO 11124-1 : 2000 oraz PN-EN
ISO 11126-1 : 2001.

2.2.2. Farby.

Materiaty malarskie powinny odpowiatlazaleceniom podanym w kartach technicznych
stosowanych zestawoéw malarskich oraz lagodne z normami:

PN-EN ISO 12944-1 : 2001, PN-EN ISO 12944-5 : 2@0&z PN-89/C-81400

Zestaw malarski do zabezpieczenia antykorogginekonstrukcji stalowych powinien
odpowiadéa wymaganiom dokumentacji projektowej oraz ejsuej SST.

Farby powinny by pakowane i przechowywane zgodnie z PN-8¥@B80 oraz wg kart
technologicznych przyjych zestawow malarskich.
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Malowanie
Rodzaj powtoki malarskiej uzgodnz zamawiggcym . W przypadku pozostawienia decyzji
wykonawcy wykona ja wg poniszego schematu.
- Zabezpieczenie antykorozyjne w technologii:

- Srutowanie elementow,

- 1x podkiad UNIKOR 60m,

- 1x farba chlorokauczukowa na warsztaciaréQ

- haprawa elementow i stykOw po mania

- 1x farba chlorokauczukowa po momts6Qum,

Powtoke gruntowg nanigé¢ bezpdrednio po piaskowaniu.

Roboty malarskie wykortavg PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbam
lakierami i emaliami na spoiwach bezwodnych.

Wykonawca robo6t malarskich zobligowany jest do udokntowania gruldgi warstwy kadej z

powtok drogy pomiaréw grubéci warstw.

Uszkodzone miejsca powtoki gruntowej na dostarczbma plac budowy elementach rigle

przed naniesieniem powtoki nawierzchniowej retusxoldz naprawé dwukrotnym

malowaniem farp gruntows. Powyzsze obowdzuje odpowiednio tate dla wszystkich miejsc

spawanych po malowaniu, ktore trzeba jednak preedtarannie oczgi¢ recznie z rdzy.

Krawedzie spawalnicze dla spoin momavych nie podleggjmalowaniu na szerokoi ok.

50mm

Powtoke malarslg gruntows nanost po uprzedniej kontroli i odbiorze spoin.

Zabezpieczenie antykorozyjne krgizi spoin montzowych

- Przed wysytk poszczegolnych elementéw na plac budowy, nie weahe i opiaskowane
krawedzie spoin montaowych przykry tasmami samoprzylepnymi lub zabezpie€zy
réwnorzdnymi ochronami antykorozyjnymi.

3. SPRET

Roboty zwjzane z wykonaniem zabezpiefizantykorozyjnych konstrukcji stalowych mpg
by¢ wykonane ¢cznie lub mechanicznie przyyciu dowolnego spktu przeznaczonego do
wykonania zamierzonych robdét.

Sprzt powinien by zgodny z zaleceniami podanymi w kartach technologich stosowanych
materiatow.

Sprzt wykorzystywany przez Wykonaw@owinien by sprawny technicznie i spetdia
wymagania techniczne w zakresie BHP.

4, TRANSPORT

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawowinny by sprawne technicznie i
spetnig wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepséuchu drogowym.

Materiaty malarskie naly przewozé w oryginalnych opakowaniach producenta, w takisgo
aby zabezpieczyopakowania przed uszkodzeniem, a materiat przgldniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne warunki wykonania robot:

Ogolne wymagania dotygee wykonania rob6t podano wesei ogolnej pkt.2 “Wymagania
wspolne”.

Wykonanie rob6t powinno Byzgodne z kartami technicznymi stosowanych matasiahorny
PN-69/B-10260

Temperatura otoczenia w czasie wykonywaniadtrgimwinna migci¢c sk w granicach
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od +53C do +28C i by o 3 stopnie wysza od temperatury punktu rosy. Wilggtho
wzgledna powietrza w czasie wykonywania robot pmai by nie wiksza ni 80%
5.2.Zakres wykonywania robét
5.2.1. Przygotowanie powierzchni
Powierzchnie stalowe powinny dyoczyszczone , odttuszczone zgodnie z wymagania
norm:

PN-89/S-10050, PN-EN ISO 4618-3: 2001, PN-EN 1S@4#22: 2001, PN-EN ISO 8504-1:
2002, PN-EN ISO 8504-2 : 2002, PN-EN ISO 8501-196, % N-ISO 8501-2 : 1998 , PN-70/H-
97051 oraz PN-70/H-97052.
Powierzchnie powinny &y przygotowane zgodnie z zaleceniami producemtstawu
malarskiego podanymi w kartach technicznyabs@ivanych materiatow.
Bezpdgrednio przed pokryciem powierzchni materiatando gruntowania , natg
powierzchn¢ przedmucha spezonym powietrzem.
Powierzchnie przeznaczone do zabezpieczenianpgwodpowiadé& zaleceniom podanym w
kartach technicznych Producenta i aprobatadmnicznych odrimie:

- stanu podiga,

- temperatury

- wilgotnosci.
5.2.2. Gruntowanie
Powierzchnie stalowe powinny bygruntowane za pomgcsrodkow gruntugcych , kedacych
elementem danego zestawu malarskiego zgodniartz techniczg Producenta i aprobat
techniczn .

5.2.3. Wykonanie warstwy wierzchniej

Warstwa wierzchnia powinna &y wykonywana za pom@c materiatdbw bdacych
elementem danego zestawu malarskiego zgodniertz texhniczg Producenta i aprobat
techniczn .

Prace zwjzane z wykonaniem zabezpiefizeantykorozyjnych powierzchni stalowych w
postaci powitok malarskich winny byprowadzone z zachowaniem wymagdokumentaci
projektowej, odpowiednich norm, kart technicznycbd®icenta i aprobat technicznych.

Metody nanoszenia materiatdbw malarskich:

- malowanie pdzlem,

- natryskiwanie,

Przy naktadaniu poszczegoinych warstw malerzestrzegazalecanych przez Producenta
zakresOw temperatur otoczenia i podt@raz wilgotnéci podiaza i powietrza

Podilare oraz kada nanoszona warstwa powinng loglebrana przez Inspektora. Przpsnie do
kolejnych etapdw robot nie nasipi¢ po dokonaniu odpowiedniego wpisu przez Inspektiora
Dziennika Budowy.

6. KONTROLA JAKCKCI

Kontrola robot obejmuje:
- stwierdzenie wiéciwej jakasci materiatu na podstawie atestu Producenta,
- sprawdzenie zgoddoi sposobu magazynowania z zaleceniami Produceateriatu
- sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania
- kontrok prawidtowaci przygotowania powierzchni (wizualna ocena
przygotowania powierzchni)
- kontrok prawidtowaci wykonania zabezpieczenia (wizualna ocena wyk@nan
pokrycia z ocef jednorodnéci wykonania powlok , stwierdzeniem brakwcperzy ,
zattuszcza)
- oznaczenie rzeczywistej grudmp powtoki (grubd¢ powtoki winna by zgodna z
wartasciag podam w dokumentacji projektowej i zgodna z zaleceni&@roducenta grulso te
okresla sk jako srednia arytmetyczn z kilku pomiarbw w miejscach wskazanych przez
Inspektora;
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- oznaczenie przyczepfm powioki malarskiej.
Ocena poszczegolnych etapow robot potwierdzanavigsem do Dziennika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) wykonanego zabezpieczenia kamozyjnego
konstrukcji stalowych w postaci powtok malacsk zgodnie z dokumentacprojektowy i
obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Do odbioru kacowego Wykonawca zabezpieczenia antykorozyjnegedbtada wszystkie
dokumenty techniczneswiadectwa jakéci materiatdw, jak rownie dziennik wykonania
zabezpieczenia antykorozyjnego.

Zabezpieczenia antykorozyjne konstrukcji stalowejpostaci powtok malarskich uznaje; si
za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, niniejsza SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego, 7eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniemlergmcji
podanych w dokumentacji projektowej, przywotdmycormach daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI
Podstawa ptatrigi stanowi cena za 13mabezpieczonej antykorozyjnie konstrukcji stadp w
postaci powlok malarskich , zgodnie z dokumegtaprojektows, obmiarem robot, atestem
Producenta zestawu malarskiego i ac@hkaosci na podstawie wynikéw pomiaréw i bada
Cena jednostkowa obejmuje:
— prace przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow przewidzianych do wykoaaaobot,
— mont& i demonta ewentualnych rusztowa
— przygotowanie i oczyszczenie pozHo
— przygotowanie materiatdbw do zabezpieczenigykambzyjnego,
— wykonanie warstwy gruntggej,
— wykonanie warstw wierzchnich powtok malarskizbbezpieczenia
antykorozyjnego,
— przeprowadzenie niegbnych bada i pomiarow wymaganych SST lub zaleconych
przez Inspektora,
— gromadzenie wynikow przeprowadzonych pomiarowdaha
— oczyszczenie i upogadkowanie terenu robét.

Cena jednostkowa zawiera rowhnigapas na odpady i ubytki materiatowe.

10. PRZEPISY ZWAZANE

PN-EN ISO 8504-1: 2002  Przygotowanie pagfto stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktow. Metody przygotowania poméani.
Cz$¢ 1. Zasady ogolne.

PN-EN ISO 8504-2: 2002  Przygotowanie pagfo stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktow. Metody przygotowania paoncani.
Cz¢é¢ 2: Obrdbka strumieniowseierna.

PN-EN ISO 11124-1: 2000 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw. Wymagania techniczne deiyez
metalowych scierni w stosowanych w obrobce strumieniowo-
sciernej. Czs¢ 1: Ogolne wprowadzenie i klasyfikacja

PN-EN ISO 11126-1: 2001 Przygotowanie pagto stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw. Wymagania techniczne deiyez
metalowych scierni w stosowanych w obrobce strumieniowo-
sciernej. Czs¢ 1: Ogolne wprowadzenie i klasyfikacja

PN-EN ISO 12944-1: 2001 Farby i lakiery. Ochropezed korozj konstrukcji stalowych za
pomo@ ochronnych systemOw malarskich. ¢&z 1. Ogodlne
wprowadzenie.
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PN-EN ISO 12944-5: 2001 Farby i lakiery. Ochropezed korozj konstrukcji stalowych za

pomog ochronnych systemow malarskich. ¢€&z 5: Ochronne

systemy malarskie

PN-EN ISO 12944-7: 2001 Farby i lakiery. Ochropezed korozj konstrukcji stalowych za

PN-EN ISO 4618-3: 2001

pomog ochronnych systemow malarskich.e€z7: Wykonanie i
nadzor prac malarskich

Farby i lakiery. Terminy i efidicje dotycace  wyrobdéw
lakierowych. Cgs¢ 3. Przygotowanie powierzchni i metody
naktadania.

PN-EN ISO 12944-4: 2001 Farby i lakiery. Ochropezed korozj konstrukcji stalowych za

PN-ISO 8501-1: 1996

PN-ISO 8501-2: 1998

PN-70/H-97051

PN-70/H-97052

pomo@ ochronnych systeméw malarskich. ¢€&z 4. Rodzaje
powierzchni i sposoby przygotowania powierzchni
Przygotowanie pagio stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw. Wzrokowa ocena cz§stopowierzchni.
Stopnie  skorodowania i stopnie przygotowania
niezabezpieczonych podip stalowych oraz podhky stalowych
po catkowitym usugciu wczéniej natazonych powtok.
Przygotowanie padio stalowych przed nakladaniem farb i
podobnych produktéw. Wzrokowa ocena cz§sitgowierzchni.
Stopnie skorodowania [ stopnie przygotowania
niezabezpieczonych podip stalowych oraz podhky stalowych po
miejscowym usurciu tych powtok
Ochrona przed korgzPrzygotowanie powierzchni stali, staliwa,
zeliwa do malowania. Ogoélne wytyczne.
Ochrona przed korpzjOcena przygotowania powierzchni stali,
staliwa,zeliwa do malowania.
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SST- 04 ROBOTY DEKARSKO-BLACHARSKIE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot szczegotowej specyfikacji techniczn€pST )

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] TpSs wymagania dotycice wykonania i
odbioru robdét zwjzanych z realizagjobrobek blacharskich wykonywanych w ramach zadania
okreslonego w OST-00 ,,C&¢ ogdlna” pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakmriat czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu , realizacji i odbiorzebét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdt obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmpuyszystkie czynn&i umazliwiajgce i majce na
celu wykonanie obrébek blacharskich. W zakres tgtiot wchodzi wykonanie:

- Wykonanie obrébek blacharskich i uszczelnigrdstaw wentylatoréw

2.0. MATERIALY.
- blacha stalowa powlekana

Uklad warstw:

2.1 Podtae konstrukcyjne: drewno naturalne, ptyty drewnopochodne

2.3 I1zolacja termiczna :wetna mineralna,

2.5 Pokrycie
- do obrébek blacharskich stosuje Blacle stalows powlekan
Uszczelnienia wykortaz silikondw dekarskich

3.0. SPRZET

W(g zasad podanych w OST-00 ¢ ogodlna” pkt. 3

Stosowany spkz powinien odpowiadawarunkom okrédonym w instrukcji wykonania
nawierzchni opracowanej przez producenta. @gawinien by zaakceptowany przezayniera.
Docigcia blach nalgy stosowa naze reczne lub elektryczne oscylacyjne. Nie dopuszcza si
ciecia blach pitami ktowymi ze wzgtdu na wysgpujagce uszkodzenie powitoki antykorozyjnej.

4.0. TRANSPORT.
Elementy mana przewozi dowolnymi srodkami transportu przeznaczonymi do przeevoa
tego typu wyrobow. Ogolne zasady podano w OST-Qf§€ogolna” pkt. 4

5.0. WYKONANIE ROBOT.

- Obrobki blacharskie wykonuje ¢sina krawdziach i w zatlamaniach potaci, wokét podstaw
wentylatorow.

Roboty blacharskie mimma wykonywa o kazdej porze roku, lecz w temperaturach nigsaych
niz +5°C. Robét nie mzna wykonywa na oblodzonych podiach.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Sprawdzenie materialtdw nale przeprowadzi na podstawie zapiséw w dzienniku budowy i
zalkcznikow wg wymaga wspolnych okrdonych w OST-00 ,,Czs¢ ogdlna” pkt. 6
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Sprawdzenie szczeld@ wybranych miejsc poprzez poddanie ich przez li&uindziataniu
strumienia wody z wza, obserwujc czy spltywajca woda nie zatrzymujeg¢sna powierzchni
pokrycia lub czy nie przenika przez nie twggzacieki.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg wymaga wspolnych okrdonych w OST-00 ,Ces¢ ogdlna” pkt. 7
Jednostlk obmiarowy jest:

- m? (metr kwadratowy) wykonanego obrébek blacharskich

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte SST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiegpaustawie wpiséw do dziennika
budowy.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

Wg wymaga wspoélnych okrédonych w OST-00 ,Czs¢ ogdlna” pkt. 9

Ptaci s¢ za m2 wykonanych robot blacharskich i pokryciahdaoraz za mb zabudowanych
rynien i rur spustowych oraz bari@riegowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blacktalowej ocynkowanej i
cynkowej. Wymagania i badania techniczne pozipiorze
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SST-05 INSTALACJA ELEKTRYCZNA

1. Czsé ogdlna
1.1. Przedmiot i zakres opracowania .

Opracowanie obejmuje wykonanie zasilania wentyéatoprzewietrzania pomieszazpoddasza
budynku biurowegé&laskiego OW NFZ w Katowicach przy ul. Kossucha 13 .
Zabudowane w pomieszczeniach poddasz agregatyrobiedgeneruce ciepto pogarszgg warunki
pracy tych urzdzer . Dla przewietrzania pomieszezpoddasza zaprojektowano dwa zestawy
wentylacyjne ztaone z dwu wentylatorow DAS500 oraz DAS630 .

1.1.1. Opis prac elektrycznych w budynku istnieggcym oraz w pomieszczeniach
nowoprojektowanych

Opis stanu istniepcego

W pomieszczeniach poddasz zabudowandnge grupy agregatow chiodniczych zasilane dzani
RW1 oraz RW2 . Rozdzielnia RW1 zasilana jest ziz@elni gtdwnej budynku kablem typu YK>6 5 x
70 o dtugéci 60m
zabezpieczonym bezpiecznikiem zwtocznym 160A .Zlrtelni RW1 zasilana jest rozdzielni RW2
kablem typu
YKY zo 5 x 35 o dtugéci 45m zabezpieczonym bezpiecznikiem zwtocznym 100A
Zaktada s mozliwosé pracy wszystkich zestawdw agregatow w tym samyasiez

Opis stanu projektowanego

Zgodnie z uwagami przedstawiciela Inwestora raddié RW1A ora RW2A zasilanetls bezpdrednio

z rozdzielni gtdwnej 400/230V zlokalizowanej nazjmmie piwnic

Zabudowane w pomieszczeniach poddasz agregaty lwddwej generujce ciepto pogarszgg warunki
pracy tych urgdzei . Dla przewietrzania pomieszezpoddasza zaprojektowano dwa zestawy
wentylacyjne ztaone z wentylatora DAS500 oraz DAS630 . Przewidyavalochzenie pojedynczego
zestawu wentylacyjnego - Pz = 2,9+7,5 =10,4kW

Przewiduje si zasilanie obu wentylatorow - poprzez falowniKiestawy falownikowe nazwano roboczo
RW1A oraz RW2A analogicznie jak rozdzielnie zgsite grupy agregatow chtodniczych.

Zasilanie projektowanych rozdzielni zespotow wentgcyjnych .

Dla zasilania projektowanych rozdzielni zespotowntyiacyjnych naley wykona nasg¢pujace prace :
- w rozdzielni gltdbwnej 400/230V zabudotvalwa roziczniki bezpiecznikowe R303 63A z
bezpiecznikami  zwlocznymi 35A
- utozy¢ dwa nowe kable :
- kabel YKYZo 5 x 10 pomidzy rozdzielni gtbwa 400/230V a rozdzielgi400/230V RW1A
kabel naley utozy¢ w istniepcym szachcie kablowym w ktérym obecnieagdny jest kabel
YKY 5 x 70 zasilajcy rozdzielni e RW1
- kabel YKYZo 5 x 10 pomidzy rozdzielni gtbwa 400/230V a rozdzielgi400/230V RW2A
kabel naley utozy¢ w istniepcym szachcie kablowym w ktérym obecnieagny jest kabel
YKY 5 x 70 zasilajcy rozdzielni e RW1 oraz na poziomie poddasz wz#abla hczagcego
rozdzielnie RW1 i RW2 do rozdzielni RW2A
Kable projektowane typu YKYo 5 x 10 nalgy w szachtach kablowych mocoévarzy pomocy
uchwytéw kablowych . Po ubeniu kabli naley odtworzy wszystkie istnigjce przegrody i
uszczelnienia . Kabel typu YKX0 5 x 10 na poziomie poddasz rigi@rowadzé w powietrzu ( bez
oston dodatkowych n.p. rur ochronnych ) na uchwyteblowych tak by kabel nie dotykat pozio
Po utezeniu nowych kabli naley odtworzy¢ wszystkie istnigjce przegrody i uszczelnienia , nadie
szyldziki in4.2.

Rozdzielnie zasilania i sterowania prag zespotéw wentylacyjnych
Dla zachowania :
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- rownomiernego ztycia silnikbw wentylatorow
- cichej pracy wentylatoréw przy mniejszych ajgeiniach
- rbwnomiernego przyjmowania obgenia przez oba wentylatory
- przejmowania catego olagenia przy awaryjnym wytzeniu jednego z wentylatoréw zaprojektowano
prag rownolegh obu wentylatoréw
Dla zasilania wentylatorow zaprojektowano rozdiRW1A i RW2A wykonane w oparciu 0 obudgw
stalowg o wymiarach 600 x 600 x 250mm .
W kazdej z rozdzielni zostarrvainstalowane :
- dwa zadajniki typu ZD dlazcznego ustawienia wydajem wentylatoréw
- elektroniczny regulator temperatury dla autoroaggo sterowania pragventylatoréw w zalenosci
od temperatury w pomieszczeniu agregatow chtognicz
- przehcznik rodzaju pracy ( praca wentylatoréw automatygctub praca wentylatoréw z ustawieniem
poprzez zadajnik indywidualnie dlaidego wentylatora )
- lampki sygnalizacyjne potwierdzenia rodzaju praentylatoréw

Z elektronicznym regulatorem temperatury RT zabuatopn w rozdzielni RW1A wspétpracowaedzie
czujnik temperatury typu PT100 zamocowany w pabigregatéw zasilanych z rozdzielni RwW1
Z elektronicznym regulatorem temperatury RT zabuatojn w rozdzielni RW2A wspétpracowaedzie
czujnik temperatury typu PT100 zamocowany w pabéigregatow zasilanych z rozdzielni RW2

Zgodnie z danymi producenta falownika adzenie to wyposane jest :
- w uklad awaryjnego wytzenie przy przekroczeniu temperatury dopuszczadmeperatury pracy
- wtasny ukiad wentylacji pozwalgjy zabudowéto urzdzenie w dodatkowej obudowie zegtrznej

Ze wzgkdu na zachowanie wdeiwej temperatury pracy dla falownika osadzonegabwdowie
projektowanych rozdzielni__rozdzielnie RW1A i RW2walery zabudowa w pomieszczeniach
technicznych 5 pietra ri@ianie szybu windy ( strona lewa i prawa budynku )

Kable do rozdzielni oraz kable wyprowadzone z rizldi do uradzen nalery prowadzi w powietrzu po
scianach

( bez oston dodatkowych n.p. rur ochronnych ) naanytach kablowych tak by kable nie dotykat
podiaza . Tylko

przy przejciach przezciany wykona przegrody szczelne a poprzez stropy przegrodyaécite]
odporndci .paz

Zalczanie wentylatorow odbywédedzie s¢ z rozdzielni RW1A i RW2A wyposa@nych w :
- przyciski zadcz ,

- przyciski wyhcz
- lampki sygnalizujce ( potwierdzenie zgdzenia wentylatora nr 1 lub 2)

Ze wzgkdu na warunki pracy w pomieszczeniach poddasz wygsrona temperatura — wszystkie
kable zasilajce i sterownicze nalg prowadzt w powietrzu na uchwytach , dla zachowania jak
najlepszych warunkéw chtodzenia .

Ochrona przeciw przepigciowa .

Zgodnie z wymaganiami Inwestora w projektowanyctvadtach zasilaicych przewidziano poziom B+C
ochrony przeciw przeptiowej . Ochrona ta zostanie skoordynowana do stauil w ktorej pracuje
istniegca instalacja

elektryczna przez zastosowane w rozdzielniach R®RAVR ochronniki T2; In 15kV ; Up=1,8kV

firmy LEGRAND

Ochrona przeciw potegeniowa .

Jako ochroa dodatkowy przed porazeniem zgodnie z postanowieniem PN - IEC 60364-4-41
[ PN - 92/E - 05 009 ] zastosowano samoczynneaxgnie zasilania . Zrealizowane orglhie w sieci
zasilapcej przez odpowiednio dobrane bezpieczniki topikoaver sieci odbiorczej przez vagizniki
instalacyjne nadmiarowo gatowe i wyhczniki ochronne rénicowopgdowe .
Przewdd neutralny oraz ochronny w rozdzielni 23pd8dhczony do lokalnej szyny wyréwnawczej
osadzonej pod rozdzielniami RW1 i Rw2
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Wszystkie czsci metalowe ktore na wskutek uszkodzenia izolaggtyby st znale¢ pod napjciem
zostam polkczone z przewodem ochronnym PE .
Przed oddanie instalacji do ruchu wykonane z@stgyimagane przepisami pomiary
kontrolne , a w szczegélea skuteczné¢ ochrony dodatkowej .

1.1.2. Zastosowana aparatura
UWAGA
1. Przedstawione w dokumentaciji projektowej wskiazaa systemy i materiaty z podaniem producenta
nalezy
traktowd jako przyktadowe , ze wzdu na zasady Prawo ZamowiBublicznych a zwlaszcza art 29
do31.

2 .Oznacza toze wykonawcy magzaproponowa inne ni wyszczegolnione w dokumentacji razainia

z

zachowaniem odpowiednich , rbwnémygch parametrow technicznych z zapewnieniem uzgskan
wszystkich

ewentualnie wymaganych uzgodanie
3 .Podane podej typy i specyfikacja aparatow jest przykladowa
Prace przygotowawcze .

L.p. | Wyszczegdlnienie Jedn. llg¢
1 2 3 4
Rozdzielnie gtéwna 400/230V budynku - rozbudowawa pola

3 | Zabudowa rozkcznika bezpiecznikowego typu R303 63A kpl 2
wyposa&onego w
bezpiecznik zwloczny 35A ( po jednym kpl w rozdrieRW1 i RW2)

4 | Przewdd LgY 1 x 10 - odrutowanie rgztnika bezpiecznikowego m 3
typu R303

5 | Zacisk rurkowy do przewodu LgY 1 x 10 szt 14

Rozdzielnia RW1A - zasilania i sterowania praca wetglatoréw DAs500 i DAs630
Uwaga
1. Zestawienie zgodne z specyfikadpstarczos przez dostawecwentylatoréw firng UNIWERSAL

L.p. | Wyszczegdlnienie Jedn. lag¢
1 2 3 4
la | Przycisk tablicowy 1z+1r kolor zielony kpl 2
1b | Przycisk tablicowy 1z+1r kolor czerwony kpl 2
1c | Lampki sygnalizacyjne na tablicowe kolor zielgrB0V kpl 2
2 | Obudowa rozdzielni stalowa 600 x 600 x 250 mrB4P kpl 1
3 | Zadajnik wartéci obrotéw wentylatora ZD1 , ZD2 kpl 2
4 | Mikroprocesorowy regulator temperatury RT , wrazajnikiem kpl 1

temperatury
PT100
5 | Rozhcznik FR 303 100A kpl 1
6 | Wylacznik silnikowy M250 4-6A nastawa 5A szt 1
7 | Rozhcznik bezpiecznikowy R303 63A z wkiaglkezpiecznikow 20A kpl 1
8 | Stycznik 4r, cewka 230V, In = 20A kpl 2
9 | kaczniki typu £K 15 wyboru pracy , 4 pakiety styko kpl 1
Pozycja | - sterowanieczne
Pozycja Il - sterowanie automatyczne
10 | Lampki sygnalizacyjne na tablicowe kolor zielQrR80V kpl 2
11 | Wylacznik instalacyjny S301 B 10A — zasilanie zadajmikiraz szt 1
regulatora temperatury
12 | Wyfcznik instalacyjny S301 B 10A — zasilanie regulat@mperatury| szt 1
oraz lampek
13 | Falownik dla nagdu wentylatora DAs630 7,5kW wraz filtrem kpl 1




3. Rozdzielnia RW2A - zasilania i sterowania pracaventylatoréw DAs500 i DAs630
Uwaga
1. Zestawienie zgodne z specyfikadpstarczon przez dostawecwentylatoréw firng UNIWERSAL
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L.p. | Wyszczegdlnienie Jedn. llg¢
1 2 3 4
la | Przycisk tablicowy 1z+1r kolor zielony kpl 2
1b | Przycisk tablicowy 1z+1r kolor czerwony kpl 2
1c | Lampki sygnalizacyjne na tablicowe kolor zielgrB0V kpl 2
2 | Obudowa rozdzielni stalowa 600 x 600 x 250 mrb4P kpl 1
3 | Zadajnik wartéci obrotéw wentylatora ZD1 , ZD2 kpl 2
4 | Mikroprocesorowy regulator temperatury RT , wrazajnikiem kpl 1

temperatury
PT100
5 | Rozhcznik FR 303 100A kpl 1
6 | Wylacznik silnikowy M250 4-6A nastawa 5A szt 1
7 | Rozhcznik bezpiecznikowy R303 63A z wkiagkezpiecznikow 20A kpl 1
8 | Stycznik 4r, cewka 230V, In = 20A kpl 2
9 | kaczniki typu £K 15 wyboru pracy , 4 pakiety styko kpl 1
Pozycja | - sterowanieczne
Pozycja Il - sterowanie automatyczne
10 | Lampki sygnalizacyjne na tablicowe kolor zielQrR80V kpl 2
11 | Wylacznik instalacyjny S301 B 10A — zasilanie zadajmikiraz szt 1
regulatora temperatury
12 | Wyfcznik instalacyjny S301 B 10A — zasilanie regulat@mperatury| szt 1
oraz lampek
13 | Falownik dla nagdu wentylatora DAs630 7,5kW wraz filtrem kpl 1

4. Kable i przewody

Uwagi
1. Dlugaici kabli podano szacunkowo , rzeczywiste diajdabli nalery ustalé przy montau

2 .Wszystkie przégia i przegrody uszkodzone przy uktadaniu kabliYYko 5 x 10 z poziomu piwnicy
do poziomu poddasza odtwoézy

L.p. | WyszczegOllnienie Jedn. ll&¢
1 2 3 4
1 | Kabel YKYz0 5 x 10 ; odcinkéw 2 m 210
2 | Przewdd kabelkowy typu YKSLY ekw 5 x 1,5 ; odcimk® m 80
3 | Przewdd kabelkowy typu YKSLY ekw 3 x 1,0 ; odaduk 4 m 150
4 | Przewdd kabelkowy typu YKSLY 5 x 2,5 ; odcink&v m 80
5 | Zaciski rurkowe do przewodu linkowego 1,0mm szt 20
6 | Zaciski rurkowe do przewodu linkowego 1,5mm szt 80
7 | Zaciski rurkowe do przewodu linkowego 2,5mm szt 20
Materiaty dodatkowe
1 | Masa gipsowa dla zabezpieczenia pgzkablami poprzezciany opako- 1
wanie
2 | Masa Typu HILTI - zaprawa ognioochronna PROMAST@QPS opako- 1
(20kg) wanie
dla zabezpieczeni praéjkablem YKY 5 x 10 prze stropy i strefy
oddzielenia pgarowego
3 | Uchwyty do mocowania kabla typu YK§ 5 x 10 ddcian opako- 2
wanie
4 | Tabliczki informacyjne do mocowania na kablach SZ 20
5 | Przewdd LgY 1 x 6 kolozottozielony - dla sprowadzenia mas m 100
wentylatoréw do
» masy " rozdzielni RW1 i RW2
6 | Zaciski rurkowe do przewodu linkowego 6mm szl 20
7 | Uchwyty paskowe dla prowadzenia kabligotanie opakowanie 1
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8 | Uchwyty do mocowania kabli sterowniczych @pan opakowanie 1
9 | Masa gipsowa dla zabezpieczenia pé&zkablami poprze#ciany opakowanie 1
10 | Masa Typu HILTI - zaprawa ognioochronna PROMA®T@p S opakowanie 1
(20kg )
dla zabezpieczeni praéjkablem YKY 5x 901 YKY 5x 70
prze stropy i strefy oddzielenia z@owego
11 | Oznaczniki kablowe | szt 50

1.2. Wyszczegolnienie i opis prac towarzggeh i robdt tymczasowych.

Prace instalatorskie prowadzongl$ w pomieszczeniach istnigiego i czynnego budynku biurowego
Slaskiego OW NFZ w Katowicach przy ul. Kossucha 13idnek oraz wszystkie pomieszczeniagici
komunikacyjne posiadanowe tynki mi elewacje . Posadzki w korytarzactpegecono w wykladziny .
Istniejgce kable utleone g w scianach oraz pionowych przedziatach kablowych miedzy stropami
wykonane s wilasciwe przegrody uszczelnigje i zapewniajce wiaciwg odporndci p.pa .

Wykonawca winien w wkasnym zakresie:

- zabezpieczaymiejsca prowadzenia rob6t na terenie budynku dodostpem osob postronnych

- zabezpieczydrogi transportu materiatdw na teren budowy prramieszczenia budynku biurowego
Slaskiego OW NFZ

- zabezpieczymiejsce postoju i roztadunku dla dostawcow naniernwestora

- wyznaczy miejsce sktadowania materiatow,

Przy pracach instalacyjnych naje

- zachowdé BHP warunkéw pracy

- zapewnt ochror instalacji i uradzen w tym wyposaenia pomieszczeprzed dewastagj
zniszczeniem

1.3. Informacje o terenie budowy.

Prace instalacyjne zlokalizowanedys wewntrz biurowegdSlaskiego OW NFZ w Katowicach taka
lokalizacja placu budowy wymaga :

- wykonania organizacji prowadzenia robét z sgéheym uwzgbdnieniem zabezpieczenia przed
dostpem 0s6b postronnych i zapewnieniem przemieszazesieosob w tym oséb niepetnosprawnych
- prowadzenia prac w budynku w wydzielonych p@nigeniach oraz czynnych korytarzagtatkach
schodowych.

Lokalizacja pomieszczezaplecza technicznego i magazynowego ,epodd sieci wodoggowej oraz
kanalizacyjnej , dogp do sanitariatéw - na terenie budynku po woigszym ustaleniu z Inwestorem .

Prace instalatorskie prowadzonglw pomieszczeniach zamkiych i ocieplonych .

Pojazdy dostarczaje materiaty bdg musialy zajmowéapas drogowy co wymaga wykonania organizacji
prowadzenia robot z szczeg6inym uveriylieniem:

- zabezpieczenia przed dgstm 0s6b postronnych,

- wyznaczenia miejsca parkowania na czas roztadunku

- zabezpieczenia ruchu drogowego na czas roztadunku

Wykonawca dokona z Inwestorem lokalizacji pomiesg@aplecza technicznego magazynowego, dikre
miejsca dosgfpu do sanitariatow, sieci wodagowej, kanalizacyjnej oraz elektrycznej. Inwestkiredli
Wykonawcy zasady i termin przekazania placu budoway zasady rozliczenia za pobyamerge
elektryczn.

1.4. Organizacja robot, przekazanie placu budowy.

Inwestor okréli :

- 0g6lne wymagania dotygze organizacji rob6t oraz przekazania terenu budmsiazania
oznaczonych na planach instalacji iggzen

- udostpni wykonawcy specyfikagjtechniczne istniegych przegréd technicznych w stropagianach
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Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania tych robét oraz ich zgodid :

- Dokumentagj Projektova,

- poleceniami Inspektora Nadzoru

- uzgodnieniami z Zamawigym.

Wprowadzanie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentéw wymaga akceptacji Zamawéjo,
Inspektora Nadzoru oraz autora opracowania .

Materiaty posiadajce wymagane atesty dla wygrodzenia oraz zabezpiecggmnowisk pracy dostarczy
wykonawca w wlasnym zakresie.

1.5. Zabezpieczenie interes6w 0s6b trzecich.

Prace elektryczne - instalatorskie wykonywagéahako cz:$¢ prac budowlanych obiektu .
Wykonawca podczas prowadzenia prac instalacyjnyiofew zabezpieczyinne instalacje przed
uszkodzeniem . Zapewnbezpieczne prz&jia i zabezpieczenia wagjach komunikacyjnych budynku dla
0s6b i personelu.

Wykonawca winien zapewhpetny dostp do przej¢ i korytarzy w czynnej egci budynku i w
wejscia do budynku w czasie prowadzenia rob6t oray pgdce zostanprzerwane w dnie wolne od
pracy lub po godzinach - remont prowadzony w cgymiobiekcie .

1.6. Ochronarodowiska.

Prace montaowe i instalacyjne nie stanoyvtagraenia dlasrodowiska.

Zastosowane kable i ydzenia wykonanegsz materiatdw trudnopalnych i samogasych i nie
wydzielap w wysokich temperaturactadnych toksycznych gazéw.

Prowadzone prace instalacyjne nie wymagajcinki drzew i uszkodzenia istnigiej zieleni

1.7. Warunki bezpiecistwa pracy iochrona przeciwgarowa na budowie.

Podczas prac instalatorski Wykonawca winien stogsawetasnym zakresie przepisy BHP i pzporaz
prowadz¢ szkolenia pracownikow . Wszystkie materiaty stogoe/przez Wykonawaoviny miet
wymagane przepisami atesty i dopuszczenia .

Podczas prac mortawych instalatorskich Wykonawca winien stosowa wlasnym zakresie przepisy
BHP i P.Pa. oraz prowad#iszkolenia pracownikow.

Informacja BIOZ

Przewidywane zageenia przy realizacji robot: prace w patliczynnych urgdzeh mechanicznych i
elektrycznych, prace na wysako przy uktadaniu kabli i instalacji

Srodki techniczne i organizacyjne zapobiagejniebezpieczstwu:

- szkolenie bhp oraz przedstawienie technologiiyaidzonych prac stogigj uziemienia,

- wygrodzenia,

- rusztowania, pomosty i bariery ochronne zabezgigce cagi komunikacyjne

- tablice ostrzegawcze.

Prace montaowe kgda wykonywane w pob#iu miejsc przebywania obstugi czynnychgdzes, dlatego
nalery zachowa szczegolnérodki ostranosci.

Prace przy czynnych wdzeniach mogwykona tylko osoby o odpowiednich kwalifikacjach, zgodmie
Dz. Ustaw nr 54, ustawa z dnia 10 kwietnia 199Prawo Energetyczne”. Wymagania kwalifikacyjne
dla osob zajmuapych sé eksploatag urzadzey, instalacji i sieci energetycznych okleeRozporadzenie
Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznejraa 28 04 2003 r. (Dz. U. Nr 89, poz. 828).
Kierownik robot opracuje plan bezpieéstwa i ochrony zdrowia zgodnie z RMI z dnia 232003 r.
(Dz. U. 120/03. poz. 1126).

1.8. Ogrodzenie placu budowy.
Prowadzone prace instalacyjne w budynku nie wyfaaggkonania ogrodze

1.9. Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni.

Prace prowadzonextls na posesji Inwestora lecz Wykonawca prac elekiryclz winien przewidzie
czasowe zajmowanie pasa ruchu drogowego .
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Nie przewiduje s dtugotrwatego ( n.p. kilku dniowego lub stadggwylczenia pasa drogowego dla
roztadunku .

1.10. Nazwy i kody: grup robét, klas robét i kateigmbét.

CPV: 45311100-1 Roboty w zakresie przewodow iasfaklektrycznych
CPV: 45314300-4 Ktadzenie kabli

CPV: 45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

CPV: 45315600-4 Instalacje niskiego remm

CPV: 45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektryazm

1.11. Okrélenia podstawowe.

Instalacja elektryczna— zestaw palczonych ze sapelementéw elektrycznych o skoordynowanych
parametrach technicznych, przeznaczony dostkmgch celow.

Instalacja elektroenergetyczna jeden z rodzajow instalacji elektrycznej,zshona do zasilania w
energé elektryczm maszyn, systeméw i uktadéw w zaktadach przemysbebwwwytwaérczych i
wydobywczych, umdiwiaj ac ich prawidiowe funkcjonowanie.

Instalacje elektroenergetyczne zalie od rodzaju odbiornikéw elektrycznych dzieli sa:

- instalacje sitowe zasilge trojfazowe silniki i inne uszlzenia elektryczne wkszej mocy.

- instalacje jednofazowe zasgag silniki i inne urgdzenia elektryczne matej mocy.

Elementy skladowe instalacji- przewody, elektrotechniczny sptrinstalacyjny, rozdzielnice,
urzgdzenia automatyki i sterowania.

Osprzet elektroenergetyczny linii kablowej— zbidr elementow przeznaczonych gozenia,
rozgatzienia lub zakaczenia kabli, np. mufy, gltowice,adzki, koncowki.

Obwad instalacji elektrycznej- zesp6t elementdw instalaciji odbiorczej, znajdyjsie za ostatnim
zabezpieczeniem przeeniowym instalacji (patir od stronyzrodia zasilania) i stiycy bezpérednio do
zasilania okrdonego odbiornika, grupy odbiornikowdz gniazd wtyczkowych.

Zabezpieczenie nadpgdowe (przeezeniowe)- urzdzenie stdgce do ochrony przewodow
instalacyjnych okrdonego obwodu i odbiornikbéw energii elektrycznegitanych z tego obwodu przed
skutkami przeptywu pidéw przegzeniowych, zabezpieczeniem nagifmwym jest wydcznik
instalacyjny lub bezpiecznik.

Elektroenergetyczna sié rozdzielcza na napgcie do 1 kV— jest to zbior uradzenr do rozdziatu energii
elektrycznej zaywanej u odbiorcéw komunalno-bytowych i przemystatvy

Rozdzielnica- urzadzenie w ktorym naspuje rozdziat energii elektrycznej na poszczegolomwody
odbiorcze danej instalacji odbiorczej.
Uziemienie— ogotsrodkow i przedsiwzie¢ w celu uziemienia.

Gtéwna szyna uziemiajca (gtéwna szyna wyrdwnawcza, gtdwny zacisk uzienjigey) -szyna lub
zacisk przeznaczone do praytenia do uziomu przewoddw ochronnych, w tym praéivopohczen
wyréwnawczych oraz przewodow uziemimboczych, jéli one wystpuja.

Przewdd uziemiapcy - przewdd 4czacy z uziomem og¢ nalezaca do instalacii, ktéra powinna by
uziemiona.

Polaczenie wyréwnawcze elektryczne pajczenie czsci przewodzcych dosgpnych lub/i czsci
przewodzcych obcych w celu wykonania wyréwnania potencjatow

Przewdd wyréwnawczy— przewdd spetniagy role polgczenia ekwipotencjalnego,
przewdd ochronnych zapewnjay wyréwnanie potencjatow.

Przewdd ochronny (PE)- przewdd lubzyta przewodu wymagany przez oklane srodki ochrony
przeciwporaeniowej, przeznaczony do elektrycznegaappénia nagpujacych czsci:
- przewodzcych dosgpnych,
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- przewodzcych obcych,
- gtébwnej szyny uziemiagej (gtdwnego zacisku uziemigego),
- uziomu, uziemionego punktu neutralnegoédta zasilania lub punktu neutralnego sztucznego.

Przewdd neutralny (N)- przewod pajczony bezpérednio z punktem neutralnym sieci i may stuzy¢
do przesylania energii.

Przewdd ochronno-neutralny (PEN)- uziemiony przewdd spetnigly jednoczénie funkcg przewodu
ochronnego i neutralnego.

Moc zainstalowana- suma mocy znamionowych odbiornikéw jakie posjadabiorcy energii
elektrycznej zasilani z rozpatrywanep&a instalacji (zaréwno zainstalowanych na statei jak
przendgnych).

Moc zapotrzebowana- przyjeta, umowna najwisza warté¢ mocy pobieranej w okéenej czsci
instalacji elektrycznej budynku w warunkach atienia dtugotrwatego; moe ustala si najczsciej na
podstawie przewidywanej mocy zainstalowanej w rogmpaanej czsci instalacji elektrycznej, z
uwzgkdnieniem spodziewanego wspoétczynnika jednoczgsmpoacy odbiornikdw.

Obliczeniowa moc szczytowa moc zapotrzebowana oklana zwykle dla wewgtrznej linii zasilajcej
lub catego budynku. W tékie normy N SEP-E-002 obliczeniowa moc szczytowametrznej linii
zasilapcej czy budynku oraz moc zapotrzebowana tych obvekto okrélenia rownowane. Wycie
okreslenia "obliczeniowa moc szczytowa" wynika z tradp@go nazewnictwa stosowanego w krajowej
praktyce projektowe;.

Napiecie znamionowe- napgcie miedzy przewodowe w przypadkugoiu przemiennego lub
mi¢dzybiegunowe w przypadkugutu statego, na ktore linia kablowa, silnik lubadzenie elektryczne
jest zbudowane.

Pomontazowe badania odbiorcze- ogkdziny, pomiary oraz proby wdzei i uktadow przeprowadzone
po ich zainstalowaniu, w celu stwierdzenia przydathi gotowaci urzadzen i ukladéw do eksploatacji w
miejscu zainstalowania.

2. Wymagania dotycace wiaciwosci wyrobow .

2.1. Wymagania dotygee wyrobow .

Zastosowane materiaty - zestawione w projekciennwposiadé atest producenta .

Osprzt instalacyjny oraz ugzlizenia instalacyjne winny posigdenak ,, B ” — spetniag warunki
bezpieczastwa uytkownika . Wszystkie ugglzenia elektroenergetyczne nglg@rzed przekazaniem ich
do eksploatacji naky podd& sprawdzeniu oraz przeprowaélziymagane przepisami proby .

2.2. Wymagania dotygee instalacji

Nalezy wykon& nastpujace proby :

- ciagtosci obwodow [ PN - IEC 60364-4-41 p. 612.2 ]

- rezystancji izolacji instalacji elektrycznychNR IEC 60364-4-41 p. 612.3 ]
- samoczynnego watzenia zasilania [ PN - IEC 60364-4-41 p. 612.6 ]

- préby biegunowgzi [ PN - IEC 60364-4-41 p. 612.7 ]

- préby wytrzymatéci elektrycznej, [ PN - IEC 60364-4-41 p. 612.8 ]

- préby dziatania

Elementy instalacji podlegagprawdzeniu w zakresie :
- zgodndci z dokumentagj

- poprawnécia montau

- kompletndcia wyposaenia

Prace winny b§ wykonywane zgodnie z dokumentacja projektowykonawe realizupcego budow
wg niniejszego projektu obowduje przestrzeganie przepisow BHP we wiasnym zakreasodniesieniu
do wszystkich szczego6tow ktore nie moght lmmadwione w projekcie .
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3. Wymagania dotycace sprztu i maszyn do wykonywania robot

Urzadzenia, elektronagzzia stosowane przez wykonaweinny posiadéa wlasciwe atesty oraz
klas; bezpieczéstwa. Specjalistyczne wdzenia pomiarowe winny posiadatasciwe atesty oraz klas
bezpieczéstwa oraz aktualne dokumenty legalizacyjne. Dowghstrzadzen pomiarowych natey
zatrudné osoby z wymaganymi uprawnieniami do wykonywanienawOw w sieci energetyczne.
Wykonawca dostarczy Zamawijapmuswiadectwa stwierdzage,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadawazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okséajacych procedury bada
Rodzaje sprgu uwzywanego do robét instalacyjnych pozostawiadsi uznania Wykonawcy, po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Inspektorem Nadzoru.

Jakikolwiek sprzt, maszyny lub narzizia nie gwarantgge zachowania wymafigakosciowych robot i
przepiséw BIOZ zostanprzez Zamawiagego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. Wymaganesrodki transportu

Wykonawca winien stosowdakiesrodki transportu ktére nie spowodujiekorzystnego wptywu na
jakaos¢ przewaonych materiatdw (uszkodzenia np. opraiwietleniowych) oraz ktére posiadagktualne
dopuszczenia i odpowiednnasnos¢ do przewozu ludzi i materiatdbw po drogach.

Wykonawca powinien wykazasie mazliwoscig korzystania z nagpujacychsrodkow transportu -
samochdd dostawczy

Przewaone materialy i elementy powinny byktadane zgodnie z warunkami transportu opracomany
przez Producenta dla poszczegdlnych materiatoennehtow oraz zabezpieczone przed ich
przemieszczaniemeshasrodku transportowym.

5. Wymagania dotycace wykonywania robot .

Prace montawe lzda wykonywane w pobtu czynnych urgdzen energetycznych i w miejscach
publicznych, wobec tego nalezachowdé szczegodlnérodki ostranosci. Prace musgwykona osoby o
odpowiednich uprawnieniach BHP , a miejsca nielmxzrie zabezpiecéyrzed dosipem osdb
postronnych.

Wszystkie prace wymaggkoordynacji z pozostatymi brdami .

5.1. Uwagi wykonawcze

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgétinie z umow, za ich zgodn& z
dokumentagj projektovs i wymaganiami specyfikacji technicznych i pole@mi inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Roboty obejmuj:

5 czynndci przygotowawcze poleggie na organizacyjnym przygotowaniu robét, tj. westal i
przygotowaniu: potrzebnych pracownikéw, sz narzdzi, materiatdw, technologii i
harmonogramu robét,

zabudow i monta gotowych urzdzen, podzespotow, elementow, kabli i przewoddw,
przeprowadzenie prac regulacyjno-mantaych,

uporzdkowanie otoczenia terenu

0 ~NO®

Przed podifczeniem linii kablowych do wspdlnej sieci @l wykona pomiary stanu
izolacji. Przed uruchomieniem obiektu wykénaoby ruchowe pomontawe uradze i uktadow
elektrycznych zgodnie z BN-85/3081-01/01, BN-85/B@4/02 i BN-85/3081-01/03.

Prace montaowe kzda wykonywane w pobtiu czynnych urzdzen energetycznych, wobec tego
naleey zachowa szczegdélinérodki ostranosci. Prace musgwykona: osoby o odpowiednich
kwalifikacjach i uprawnieniach, a miejsca niebezpiee naley zabezpieczyprzed dosipem oséb
postronnych. Uwagi wykonawcze przy prefabrykaapd pozdzieh :

1. Przewody przygotowywado przyhczenia wy4cznie specjalistycznymi kleszczami

2. Dlugai¢ odstonetego z izolacji przewodu dostosoivdo zastosowanych elementéw
hczeniowych . Dla typowych listw zaciskowych - gi&¢ do 6mm

3. Kolory przewoddw roboczych zgodnie z PNE

4. Przewdd przyczenia ,masy " konstrukcji o przekroju zgodnie eeyfikacp kolorzéttozielony

zakaxczony zaciskiem oczkowym lub rurkowym

5. Wszystkie urmlzenia stosowane do wypasaia rozdzielni i podrozdzielni winny posigda atest

producenta .

6.W obudowie kadej z rozdzielnic naley :
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- przy listwieprzylaczeniowej oznaczyw sposob czytelny przewody fazowe oraz przewody’N
zgodnie z PNE
- miejsce przgtzenia , masy , oznacéyzgodnie z PNE .
Podczas wykonywania robot naje:
- podp¢ srodki ostranosci w celu zapewnienia bezpiedéstwa 0sob
- podp¢ srodki techniczne w celu unikgtgia uszkodze obiektu
- podp¢ érodki techniczne w celu unikggia uszkodze istniepcych i instalowanych ugzlzen

5.2. Uwagi dotyazce zastosowanych kabli i przewodow .

Zestawienie kabli obwodow zasilania i sterowanjatauw opisie opracowania projektowego
a wszystkie kable gfo w zestawieniu materiatdw z rozbiciem na poszéhleginstalacje .

W opracowaniu dobrano kable zgodnie z wymogami gpeedta w zakresie :
- przekrgj

- rodzaj drutu ( linka miedziana , ¢ghka )

- odporndci podwyzszory na temperatgrotoczenia ,

- ostony i oploty ekrandw z plecionki wykonanejrzitu miedzianego

- sposobu utzenia

5.3. Projekt organizacji budowy.
Wykonawca, dla wikszych budéw, opracuje (lub zapewni opracowaniejefit organizacji budowy.

5.4. Projekt technologii i organizacji mouita
Nie dotyczy tego opracowania.

5.5. Czynnéci geodezyjne na budowie.
Nie dotyczy tego opracowania.

5.6. Likwidacja placu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do likwidacji placu budowy i petnego upgatkowania pomieszcaektore
stanowity zaplecze budowy . Uptniccie tych pomieszczestanowi wymaog przepisami
administracyjnymi o poggiku.

6. Dziatania zwihzane z kontrok oraz odbiorem robot .

Uwagi dotycace Wykonawcy.

1.Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robo6t, jakéci dostarczanych i montowanych
wyrobow oraz winien zapewhbdpowiedni system kontroli i pomiaréw odbiorowygtykonywanych
prac instalacyjnych. Wszystkie pomiary i badaniany by¢ wykonywane zgodnie z aktualnymi
normami

2. Wykonawca winien zapewnwe wiaciwym czasie Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiegoimm $¢
dokonywania kontroli zastosowanych materiatdéw pdea .

3.Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia dokumentacji budowy , przechicavya jej i
udostpniania do wgjdu

4. Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone prze Wykonagc

6.1. Zasady kontroli jaksgi robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakaci wyrobow. Wykonawcadulzie
prowadzit pomiary i badania materiatéw oraz robégstotliwoscia gwarantujca, ze roboty wykonano
zgodnie z dokumentagcprojektow i specyfikacjami technicznymi.

6.2. Badania i pomiary.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robdét, jaké¢ dostarczanych i montowanych
wyrobow oraz winien zapewhbdpowiedni system kontroli i pomiaréw odbiorowyekikonywanych
prac instalacyjnych.

Wszystkie pomiary i badania winny bwykonywane zgodnie z aktualnymi normami.
Przed przysgfpieniem do wykonywania pomiaréw Wykonawca winiengatstawd Inwestorowi:
9 formularze pomiaréw do akceptacii,
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10 formularze protokotéw z wykonywanych pomiarow,
11 atesty posiadanych udzex pomiarowych.
Elementy instalacji podlegagprawdzeniu w zakresie:
- zgodndci z dokumentaaj
- poprawnécia montau,
- kompletndciag wyposaenia.

Nalezy wykona nastpujace proby i pomiary:
- ciagtosci zyt i zgodnaci faz,

- rezystancji izolacji instalacji elektrycznych,
- samoczynnego watzenia zasilania,

- skutecznéci ochrony przeciwpotaeniowej,

- préby biegunowszi,

- préby wytrzymaiéci elektryczne;j,

- proby dziatania.

Po zakaczeniu badatrzeba sporglzi¢ protokdt z wykonanych pomiarow, ktérego pozytywnniki
zezwalag na dopuszczenie sprawdzanej instalacji do eksatpat

Wszystkie wymienione wiej pomiary mog wykonywa jedynie pracownicy posiadgy aktualne
zaswiadczenie kwalifikacyjne Stowarzyszenia ElektrykBwiskich (lub innego upoviraionego do
wydawania takich Zaviadczeér organu) zezwalage na wykonywanie pomiarow elektrycznych.
Wykonawca jest zobowkany prowadzi pomiary i badania materiatow oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynpirejekcie
wykonawczym i specyfikacjach technicznych. Mininelmymagania, co do zakresu badih
czestotliwosci s3 okreslone w normach i wytycznych.

W przypadku, gdy brak jest wymnaych przepiséw Zamawiggy ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewrd wykonanie rob6t zgodnie z umaw

6.4. Badania prowadzone przez inspektora nadzomestorskiego.

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawnionglolkonywania kontroli i badania materiatow,
aparatéw i urgdzer. Wykonawca winien zapewhive wiagciwym czasie inspektorowi nadzoru
inwestorskiego mdiwos¢ dokonywania kontroli zastosowanych materiatdwzadeen.

6.5. Dokumentacja budowy.

Dokumentacja budowy powinnadygodna z art. 3 pkt 13 ustawy — Prawo budowlaakezy przez to
rozumie ze powinna zawiekaprojekt budowlany, dziennik budowy, protokoty oaltdiw czs$ciowych i
koncowych, w miag potrzeby, rysunki i opisy stgce realizacji obiektu, operaty geodezyjne pkis¢
obmiardw, a w przypadku realizacji obiektow metaabntau - takze dziennik montau.

Wykonawca jest zobowktany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechaamyavjej i udostpniania
do wghdu przedstawicielom uprawnionych organéw.

7. Wymagania dotycace przedmiaru i obmiaru robot.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét i prowadzeniazksiobmiarow.

Obmiar robo6t bdzie okrélat faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnieakDmentacj Projektove

i Specyfikacy Techniczia, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje kierownik budowy w spos@ulyi w trakcie wykonywanych robét po
uprzednim powiadomieniu inspektora nadzoru. Wyaolkiniaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.
Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich robot.

7.2. Zasady oksgania ilosci robot i materiatow.
Diugasci i odlegtaci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyniida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej
Jednostkami obmiarowymi dla robat s
1 m (metr)
» dla montau przewodow
» dla montau uziomow i uziemienia
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1 szt. (sztuka)
» dla montau i ustawienia transformatora
» dla montau i rozdzielnicy
» dla montau pola rozdzielnicy
1 kpl.. (komplet)
*2 dla wykonania pomiaréw elektrycznych uziefisraz z opracowaniem protokotu pomiaréw
*3 dla wykonania sprawdse pomiaréw elektrycznych wraz z opracowaniem pkoto
pomiarow
7.3. Urzdzenia i sprzt pomiarowy.

Urzagdzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagiczaakceptowane przez
inspektora nadzoru. Z&i urzzdzenia lub sprt wymagaj bada atestugcych to Wykonawca dostarczy
Zamawiagcemuswiadectwa stwierdzage,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy
posiadag wazng legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglafymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada

7.4. Czas przeprowadzania pomiaréw.

Obmiary naley przeprowadzaprzed czsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw lub
etapow robét a tade w przypadku planowanych dkrych przerw w wykonywaniu robét.
Obmiar rob6t zanikgpych lub ulegajcych zakryciu natey prowadzé w czasie ich wykonywania lub
przed ich zakryciem.

8. Odbiory robaét elektrycznych.

8.1. Rodzaje odbiorow.

Wystepuja hastpujace rodzaje odbiorow:

e odbidér czsciowy,

» odbiér etapowy,

» odbidr robot zanikagych lub ulegajcych zakryciu,
« odbiory instalacji i urgdzen technologicznych,

e 0odbiér kaxcowy,

» odbidr po okresiegkojmi,

» odbidr ostateczny (pogwarancyjny).

8.2. Odbior robét ulegarych zakryciu lub zanikagych.

Wszystkie prace montawe podlegajce zamurowaniu lub zalaniu w betonowym fundamehale
wymagaj wykonania komisyjnych odbioréw robét zanig@ych, w tym:

» instalacja pajczer wyrownawczych konstrukcji metalowych obcych,

* wykonanie instalacji elektrycznych aonych w korytkach ora pod tynk

8.3. Odbiory instalacji i urzdze: technicznych.

Odbiorom kontrolnym nalgy podd& sprawdzenie:

12 prawidtowej pracy instalacji zasilania jednostelvretrznych i wewgtrznych prawidtowe;j
réwnomierndci i nakzenia égwietlenia pomieszcze

13 prawidtowej pracy sterowania praca jednostek vegnnych oraz instalacji odprowadzania wody ze
skriopin

8.4. Rozruch technologiczny.

O potrzebie i zakresie rozruchu technologicznegydige Zamawiajcy, podagc odpowiednie
ustalenia w umowie.

8.5. Odbior k@cowy.

Odbidr kaxcowy przeprowadzaesiv trybie i zgodnie z warunkami oktenymi w umowie o
wykonanie robot.

8.6. Odbior po okresieckojmi.
Odbidr po okresieckojmi przeprowadza sina wniosek Zamawiggego pod koniec okresekiojmi.
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8.7. Odbior ostateczny - pogwarancyjny.

Odbidr ostateczny-pogwarancyjny polega na ocenkowgnych robét zwizanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym lub/oraz przy odbiorze po okresgajmi oraz ewentualnych
wad zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8.8. Dokumentacja powykonawcza.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewdflevszelkich zmian w dokumentaciji
projektowej umaliwiajacej przygotowanie dokumentacji powykonawcze;j.
Po wykonaniu robot instalacyjnych i uruchomieniuetbu Wykonawca winien w porozumieniu z
inspektorem nadzoru inwestorskiego oraz za apgahébra projektu nanié wszelkie zmiany
w dokumentacji powykonawczej.

8.9. Dokumenty do odbioru obiektu.

Do odbioru wykonawca winien przedstéwi

- protokoty pomiardw,

- protokoty pomiaréw urglzen tego wymagajcych,
- protokét z 72 godzinnej préby dziatania adzen.

9. Rozliczenie robot.

Rozliczenia obejmujnastpujace roboty:
e roboty tymczasowe i towarzysze,
« roboty budowlane i instalacyjne, ¢l# zawarg umowy o wykonanie danego obiektu.

10. Dokumenty odniesienia.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Projekty brawny technologicznej oraz elektryczna

Normy i akty prawne.

10.2.1. Normy.

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w ol@ektbudowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe.

« PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w ol@iektbudowlanych. Ustalenie ogéinych

charakterystyk.

PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczastwa. Ochrona przeciwpamniowa.

PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepineg

PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczastwa. Ochrona przed gatem przeizeniowym.
 PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne vektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami atmosferycznymi gczeniowymi.

 PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczastwa. Stosowanigrodkéw ochrony zapewniggych bezpieczestwo. Srodki ochrony
przed poraeniem pgdem elektrycznym.

*  PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne vekiach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa.Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

* PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne vektach budowlanych. Dob&rodkéw ochrony
w zaleznosci od wptywow zewgtrznych. Ochrona przeciwparowa.

* PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych. Dobér i monta
wyposéaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

* PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne vektach budowlanych. Dobér i morta
wyposéaenia elektrycznego. Obkgialnas¢ pragdowa diugotrwata przewodow.
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PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych. Dobor i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steiczan

PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych. Dobor i monta
wyposéaenia elektrycznego. Uziemienie i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-6-61."2000 Instalacje elektryczne vektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze.

PN-EN 60439-1:2003 Rozdzielnice i sterownice nisjmgtiowe — Zestawy badane
w petnym i niepeinym zakresie badgpu.

PN-E-05160-01:1991-Rozdzielnie prefabrykowane mslgizciowe. Badania i wymagania.

PN-88/E-08501 - Urmlzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpierstea.

PN-82/H-93215 - Walcowka i gty stalowe.

PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpiestnea przy wspotdziataniu cztowieka z masgyn
oznaczenia i identyfikacyjne przewodéw elektrycanparwami lub cyframi.

PN-EN 60071-1:1999 Ugrlzenia elektroenergetyczne wysokiego beipi Znamionowe nagtia
probiercze izolacji.

PN-HD 60364-6:2007(U) Instalacje elektryczne w &taeh budowlanych — e
6-61: Sprawdzenie — Sprawdzenia odbiorcze.

Norma PN E-08106-1992: Stopnie ochrony zapewnianezpobudowy (Kod IP).

N SEP-E-004. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjjnie kablowe. Projektowanie i budowa.

Norma PN-EN 60947-1:2002 - Aparatura rozdzielcgi@iownicza niskonagiiowa —

Czes¢ 1: Postanowienia ogolne.

PN-EN 60909-0:2002 (U) Rdy zwarciowe w sieciach tréjfazowychgdu przemiennego. €& O:
Obliczanie pgdow.

PN-EN 60865-1:2002 (U) Obliczanie skutkéwagdw zwarciowych. Cgé 1: Definicje i metody
obliczania.

Norma PN-IEC 61024-1 — Ochrona odgromowa obiektadowlanych. Zasady ogdlne.

Norma PN-EN 12464-1 — Technikaietlna. Gwietlenie miejsc pracy - €£¢ 1. Miejsca pracy
wewnmngtrz pomieszcze
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ST-06 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU R OBOT
CPV 45331000-6 INSTALACJE WENTYLACYJNE

1. Instalacje wentylacji

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania szczegotowe dotyczace
wykonania i odbioru roboét instalacji wentylacji poddasza budynku biurowego Slgskiego OW NFZ w
Katowicach przy ul. Kossutha 13

1.2. Zakres stosowania ST

Projekt wentylacji podczas wyceny i wykonawstwa nalezy rozpatrywaé tgcznie z zawartymi w innych
branzach informacjami zwigzanymi.

ST - instalacje wentylacyjne, stanowi jeden z dokumentéw przetargowych przy zlecaniu wykonania robét
zgodnie z ustawa o zamowieniach publicznych i realizacji oraz rozliczaniu rob6t w obiektach budowlanych.

1.3. Zakres rob6t obj etych ST

Warunki wykonania przedstawione w specyfikacji technicznej stosowane do wentylacji mechanicznej
dotyczg instalacji w obiektach uzytecznosci publiczne;j.

W pomieszczeniu objetym opracowaniem projektowym przewiduje sie zastosowanie wentylacji
wyciggowej w oparciu o wentylatory dachowe sterowane czujnikami temperatury.

Dokumentacjg techniczng okreslajgca przedmiot zamoOwienia i stanowigca podstawe do realizacji robét
jest: .

Projekt budowlany wentylacji poddasza budynku biurowego Slgskiego OW NFZ w Katowicach przy ul.
Kossutha 13 — branza instalacyjna.

Wykonane instalacje majg spetnia¢ podstawowe wymagania ustawowe dotyczgce:

0. bezpieczenstwa konstrukcji;

1. bezpieczenstwa pozarowego;

2. bezpieczenstwa uzytkowania;

d)odpowiednich warunkdw higienicznych i zdrowotnych oraz ochrony srodowiska;
3. ochrony przed hatasem i drganiami;

4. oszczednosci energii.

1.4. Okre slenia podstawowe
W specyfikacji technicznej stosowane sg podstawowe okreélenia zgodne z PN-EN 12792:2003.
1.5. Wymagania ogolne dotycz ace stosowanych wyrobow

e Materiaty, z ktérych wykonywane sg wyroby stosowane w instalacjach wentylacyjnych
powinny odpowiada¢ warunkom stosowania w tych instalacjach.

e Stopien zabezpieczenia antykorozyjnego obudéw urzadzen powinien odpowiadac,
co najmniej wiasciwosciom blachy stalowej ocynkowane;.

e Powierzchnie obuddéw powinny by¢ gladkie, bez zalaman, wgniecen, ostrych krawedzi
i uszkodzen powtok ochronnych.

e Szczelnosé potaczen urzadzen i elementdw wentylacyjnych z przewodami wentylacyjnymi
powinna odpowiada¢ wymaganiom szczelnosci tych przewoddw.

» Nalezy zapewni¢ tatwy dostep do urzgdzen i elementéw wentylacyjnych w celu ich obstugi,
konserwacji lub wymiany.

e Zamocowanie urzgdzen i elementéw wentylacyjnych powinny by¢ wykonane
z uwzglednieniem dodatkowych obcigzen zwigzanych z pracami konserwacyjnymi.
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e Urzadzenia i elementy wentylacyjne powinny by¢ zamontowane zgodnie z instrukcjg
producenta.
« Urzadzenia i elementy instalacji wentylacyjnych powinny mie¢ dopuszczenia do stosowania
w budownictwie.

2. Materiaty
2.1. Wentylatory dachowe

e Sposb6b zamocowania wentylatoréw powinien zabezpiecza¢ przed przenoszeniem ich drgan na
konstrukcje budynku (zgodnie z wytycznymi producenta)
e Podczas montazu nasady nalezy zapewni¢:
1. odpowiednie lub ustawienie osi wirnika wentylatora;
2.rownolegte ustawienie osi wirnika wentylatora i osi silnika;
e Zasilanie elektryczne wirnika powinno zapewni¢ prawidiowy (zgodny z oznaczeniem) kierunek
obrotow wentylatora.

2.2. Czerpnie powietrza

*4 Czerpnie powietrza nowoprojektowane nalezy w sposéb trwatly osadzi¢ w $cianach zewnetrznych
budynku .

*5 Czerpnie nalezy wyposazy¢ w blaszane pokrywy umozliwiajgce reczng regulacje stopnia przestoniecia
otworu czerpnego.

*6 SposOb zamocowania czerpni powinien zapewni¢ dogodng obstuge, konserwacje oraz wymiane jego
elementow bez uszkodzenia elementow przegrody.

*7 Czerpnie powinny by¢ zabezpieczone folig podczas ,brudnych” prac budowlanych.

3. Odbidr rob6t

Norma EN 12599 okresla wymagania dotyczgce odbioru robét. Ostatecznie zakres objety
odbiorem instalacji zostanie ustalony przez Inspektora Nadzoru w odniesieniu do:

®  Qdniesienie do warunkéw technicznych wykonania i odbioru instalacji wentylacyjnych i
klimatyzacyjnych oraz okre$lenie zakresu procedur kontrolnych (np. tolerancji, metod
pomiarowych, itd., jak réwniez ewentualne odstepstwa i zmiany).

= Okreslenie odpowiedzialnosci za przeprowadzenie procedur kontrolnych i ewentualnego nadzoru
z opracowaniem protokotu z badan.

= Parametry projektowe dotyczgce instalacji (np. sposob uzytkowania budynku).

= Warunki pézniejszego wykonania badan, ktére nie mogty by¢ zakohczone z uzasadnionych
przyczyn (np. warunki pogodowe, brak uzytkowania pomieszczen).

®  Zakres ilosciowy (poziom) prac zwigzanych z kontrolg dziatania i pomiarami kontrolnymi (wg
tablicy 5) w normie.

= Zakres i metody ewentualnych pomiaréw specjalnych.

" Niezbedne dziatania w przypadku nieodpowiednich wynikéw badan (np. powtdrzenie badan po
naprawie instalacji).

Rodzaj i liczba urzadzen, ktére powinny by¢ zamontowane zgodnie z wykazem mieszczgcym sie w
dokumentacji projektowej. Sprawdzenie kompletnosci instalacji powinno by¢ przeprowadzone na
podstawie zestawienia zainstalowanych urzadzen i ich wymagan technicznych (specyfikacji urzadzen i
elementow instalacji).

3.1. Sprawdzenie kompletno $ci wykonywanych prac

Celem sprawdzenia kompletnosci wykonanych prac jest wykazanie, ze w petni wykonano
wszystkie prace zwigzane z montazem instalacji oraz z obowigzujgcymi przepisami izasadami
technicznymi. W ramach tego etapu prac odbiorowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce dziatania:

11. poréwnanie wszystkich elementéw wykonanej instalacji ze specyfikacjg projektowg, zaréwno w
zakresie materiatow jak i ilosci oraz, jesli to konieczne, w zakresie wkasciwosci i czesci zamiennych.
12. sprawdzenie zgodnosci wykonania instalacji z obowigzujgcymi przepisami oraz z zasadami
technicznymi.
13. sprawdzenie dostepnosci dla obstugi instalacji ze wzgledu na dziatanie, czyszczenie i konserwacje.
- sprawdzenie czystosci instalaciji,
- sprawdzenie kompletnosci dokumentéw niezbednych do eksploatacji instalacji.



51

3.2. Badania

3.2.1. Badania ogdlne
- dostepnosci dla obstugi,
stanu czystosci urzadzen oraz czerpni powietrza,
kompletnosci znakowania,
zabezpieczen antykorozyjnych konstrukcji montazowych i wsporczych,
- zainstalowania urzgdzen, zamocowania przewoddw itp. w sposéb nie powodujgcy przenoszenia
drgan,
- $rodkow do uziemiania urzadzen i przewodow.

8.1.1. Badanie wentylatorow dachowych

e sprawdzenie, czy elementy i urzgdzenia zostaty potgczone w prawidtowy sposéb,

e sprawdzenie zgodnosci tabliczek znamionowych (wielkosci nominalnych),

e sprawdzenie konstrukcji i wkasciwosci,

e badanie przez ogledziny szczelnosci urzadzen i tgcznikéw elastycznych,

e sprawdzenie zainstalowania wibroizolatoréw,

e sprawdzenie zamocowania silnikéw,

e sprawdzenie prawidtowosci obracania sie wirnika w obudowie,

« sprawdzenie naciggu i liczby pasow klinowych (wigcznie z dostawg czesci zamiennych),

« sprawdzenie uksztattowania topatek wentylatora (fopatki zakrzywione do przodu lub do tytu),

» sprawdzenie zgodnosci predkosci obrotowej wentylatora i silnika z danymi na tabliczce
Znamionowe;.

3.2.3 Badanie czerpni powietrza
Sprawdzenie, czy typy, liczba i rozmieszczenie odpowiada danym projektowym.

1. Badanie elementéw regulacji automatycznej i szaf sterowniczych
(1) sprawdzenie kompletnosci kazdego obwodu uktadu regulacji na podstawie schematu regulaciji,
(2) sprawdzenie rozmieszczenia czujnikéw,
(3) sprawdzenie kompletnosci i rozmieszczenia regulatoréw,
(4) sprawdzenie szaf sterowniczych na zgodnosc¢ z projektem odnosnie:
umiejscowienia, dostepu,
rozmieszczenia czesci zasilajgcych i czesci regulacyjnych,
systemu zabezpieczen,
wentylacji,
oznaczenia,
typow kabli,
uziemienia,
schematéw potaczen w obudowach.
W ramach sprawdzema kompletnosci wykonanych prac nalezy dostarczy¢ dokumenty podane w punktach
3.2.11, 3.2.121i3.2.13.

ONOoOUOAWNE

3.2.5. Wykaz dokumentéw dotycz acych podstawowych danych
eksploatacyjnych

5.0. rodzaj stosowanych elementow czerpnych i wentylatorow,

6.0. napiecie i czestotliwos$¢ zasilajgcego pradu elektrycznego.

3.2.6. Wykaz elementéw inwentarzowych

0 rysunki powykonawcze w uzgodnionej skali, pokolorowane,

1. schematy instalacji uwzgledniajgce elementy wyposazenia regulacji automatycznej,

2. schematy regulacyjne zawierajgce schemat potgczen elektrycznych,

3 schematy blokowe uktaddéw regulacji zawierajgce schematy oprzewodowania odbiornikéw,

4 dokumenty dopuszczajgce do stosowania w budownictwie zainstalowanych urzgadzen i elementéw
(w tym certyfikaty bezpieczenstwa),

5. raport wykonawcy instalacji dotyczacy nadzoru nad montazem (ksigzka budowy).
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3.2.7. Dokumenty dotycz ace eksploatacji i konserwacji

* raport potwierdzajgcy prawidiowe przeszkolenie stuzb eksploatacyjnych (jesli istniejg) w zakresie
obstugi instalacji i wentylacyjnych w budynku,

« podrecznik obstugi i wyszukiwania usterek,

* instrukcje obstugi wszystkich elementéw sktadowych instalacji,

» zestawienie czesci zamiennych zawierajgce wszystkie czesci podlegajgce normalnemu zuzyciu w
eksploatacii,

« wykaz elementow sktadowych wszystkich urzgdzen automatycznej regulacji (czujniki, urzadzenia
sterujgce, regulatory, styczniki, wylgczniki),

« dokumentacja zwigzana z oprogramowaniem systeméw automatycznej regulacji.

3.3. Kontrola dziatania

Celem kontroli dziatania instalacji wentylacyjnej jest potwierdzenie mozliwosci dziatania instalacji
zgodnie z wymaganiami. Badanie to pokazuje, czy poszczegllne elementy instalacji takie
wentylatoryzostaty prawidtowo zamontowane i dziatajg efektywnie.

3.3.1. Prace wst epne
Przed rozpoczeciem kontroli dziatania instalacji nalezy wykona¢ nastepujace prace wstepne:
- probny ruch calej instalacji w warunkach réznych obcigzen (72 godziny),
- regulacja strumienia i rozprowadzenia powietrza z uwzglednieniem specjalnych warunkéw
eksploatacyjnych,
- okreslenie strumienia powietrza na kazdym wentylatorze;
- nastawienie i sprawdzenie urzgdzen zabezpieczajgcych,
- nastawienie regulatorow automatycznej regulaciji,
- nastawienie elementéw zasilania elektrycznego zgodnie z wymaganiami projektowymi,
- przediozenie protokotéw ze wszystkich pomiaréw wykonanych w czasie wstepnej regulacii,
- przeszkolenie stuzb eksploatacyjnych, jesli istnieja.

3.3.2. Procedura pracy

14 Wymagania ogélne

Kontrola dziatania powinna postepowa¢ w kolejnosci od pojedynczych urzadzen i czesci sktadowych
instalacji, przez poszczegélne uktady instalacji do catych instalacji. Poszczeg6lne czesci sktadowe i uktady
instalacji powinny by¢ doprowadzane do okreslonych warunkéw pracy (np. czesciowa i petina wydajnosc).
Nalezy obserwowac rzeczywistg reakcje poszczegdllnych elementéw skladowych instalacji. Nie jest
wystarczajgce poleganie na wskazaniach elementéw regulacyjnych i innych posrednich wskaznikach.

15 Kontrola dziatania wentylatorow dachowych

Kierunek obrotéw wentylatorow;

Regulacja predkosci obrotowej lub inny sposob regulacji wydajnosci wentylatora;

Dziatanie wylgcznika;

Dziatanie i kierunek regulacji urzgdzen regulacyjnych;

Elementy zabezpieczajgce silnikdw napedzajacych.

16 Kontrola dziatania czerpni powietrza oraz kontrol  a przeptywu powietrza w pomieszczeniu.
- sprawdzenie dziatania czerpni;

agrwNPE

3.4. Pomiary kontrolne

Celem pomiaréw kontrolnych jest uzyskanie pewnosci, ze instalacja osigga parametry projektowe i
wielkosci zadane zgodnie z wymaganiami.

3.4.1. Zakres rzeczowy pomiaréw kontrolnych
Zakres rzeczowy pomiaréw kontrolnych w zaleznosci od funkcji spetnionych przez instalacje
podano w tablicy 4.
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Tablica 4
Zakres rzeczowy pomiaréw kontrolnych
Miejsce pomiaru Instalacja Pomieszczenie
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Funkcje instalacji
(FZ 1 1 0 1 2 0 0|2 0
(FH 1 1 1 1 2 2 0|2 2
(F) C 1 1 1 1 2 2 2 (2 2
(F) M/D 1 1 1 1 2 2 1|12 2
(F) MD
(F) HC 1 1 1 1 2 1 2 (2 2
(F) HM/HD/CM/CD 1 1 1 1 2 1 1|12 2
(F) HCM/MCD/CHD/HMD
(F) HCMD
Wyjasnienie odsytaczy i symboli
*) powietrze zewnetrzne, nawiewane i wywiewane
**) w zalezno$ci od sposobu regulacji, jesli ma zastosowanie
0 — pomiar nie jest konieczny 2 —wykona¢ tylko w przypadku wymagan w umowie
1 — wykonaé¢ w kazdym przypadku
(F) — filtracja (jezeli wystepuije) M — nawilzenie
C — chiodzenie Z — bez zadnego procesu termodynamicznego

D — osuszanie
H - ogrzewanie

3.4.2. Zakres ilo $ciowy pomiaréw kontrolnych i kontroli dziatania

Wymagania ogélne

W przypadku pomiaréw kontrolnych i kontroli dziatania instalacji jest czysto konieczne wielokrotne
powtarzanie tej samej procedury w roéznych punktach instalacji i pomieszczen. W celu zmniejszenia
zwigzanej z tym pracochtonno$ci dopuszcza sie stosowanie sprawdzenia wyrywkowego.
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Zakres ilosciowy kontroli dziatania i pomiaréw kontrolnych powinien by¢ ustalony przed rozpoczeciem
montazu instalacji i stanowi¢ jeden z czterech poziomoéw, oznaczonych odpowiednio A, B, C i D. W
przypadku braku takiego wymagania w umowie lub projekcie, nalezy stosowa¢ poziom A.

Zakres ilosciowy pomiaréw kontrolnych powinien by¢ taki sam jak zakres kontroli dziatania instalacji o ile
nie dokonano innych uzgodnieh.

*  Okreslenia
Parametr — stan czesci skltadowej instalacji (odpowiedz na sygnat, warunki dziatania itd.), ktéry powinien
by¢ sprawdzony, lub wielkosci fizyczne (np. temperatura, strumien powietrza, prad itp.), ktére powinny by¢
zmierzone.
Podobne lokalizacje — pomieszczenia, strefy lub czesci skladowe instalacji (wentylatory, nawiewniki
powietrza, fan coile itp.), ktérych funkcje sg tego samego rodzaju i ktére pociagajg, za sobg dziatanie
instalacji oceniane w tym samym rzedzie wielkosci.

Zakres ilo sciowy
Zakres ilosciowy pomiaréw kontrolnych i kontroli dziatania okreslono w normie PN-EN 12599:2002.

Procedura pomiaréw

Pomiary powinny by¢ wykonywane tylko przez osoby posiadajgce odpowiednig wiedze i doswiadczenie.
Przed rozpoczeciem pomiaréw kontrolnych nalezy okreslic potozenie punktéw pomiarowych, uzgodnié¢
metody pomiardw i rodzaj przyrzadéw pomiarowych, a informacje te poda¢ w dokumentach odbiorowych.
W pomieszczeniach o powierzchni nie wiekszej niz 20m? nalezy przyja¢ co najmniej jeden punkt
pomiarowy; wieksze pomieszczenia powinny by¢ odpowiednio podzielone. Punkty pomiarowe powinny
by¢ wybierane w strefie przebywania ludzi i w miejscach, w ktérych oczekuje sie wystepowania
najgorszych warunkow.

Czynniki wplywajgce na jakos¢ powietrza wewnetrznego oraz strumienie objetosci powietrza,
charakterystyki cieplne, chiodnicze i wilgotnosciowe, charakterystyki elektryczne i inne wielkoSci
projektowe powinny byé mierzone w warunkach projektowanej wielko$ci strumienia objetosci powietrza
instalacji. Tolerancje mierzonych wartosci, ktére powinny byé uwzgledniane w czasie doboru przyrzadéw
pomiarowych, podano w normie PN-EN 12599:2002.

Pomiary specjalne

W przypadku, gdy pomiary kontrolne nie sg wystarczajgce do zweryfikowania jakosci dziatania instalacji z
wystarczajgcg doktadnoscia, nalezy wykona¢ pomiary specjalne. Program pomiaréw specjalnych,
mierzone parametry, przyrzady pomiarowe i punkty pomiarowe powinny by¢ uzgodnione w odrebny
sposéb. Uzgodnienia powinny takze obejmowaé¢ dopuszczalna niepewnos$¢ otrzymywania wynikéw.
Uzgodnienia te powinny byé dokonane przed rozpoczeciem montazu instalacji.

Praca i koszt zwigzany z pomiarami specjalnymi powinny by¢ wspo6tmierne z wymaganiami instalacji. Jesli
nie, nalezy o tym poinformowa¢ inwestora przed rozpoczeciem pomiaréw, z odpowiednim wyprzedzeniem.
Pomiary specjalne moga by¢ ograniczone do okreslonych urzadzen lub elementéw instalacji. W pewnych
przypadkach moze by¢ niezbedne badanie instalacji w warunkach zblizonych do obliczeniowych letnich i
zimowych. Tryb pracy instalacji lub jej czesci sktadowej powinien w czasie pomiaréw odpowiadac
uzgodnionym warunkom. W przypadku braku mozliwosci uzyskania uzgodnionych warunkéw powinna
istnie¢ mozliwos¢ okreslani odpowiednich parametrow w warunkach projektowych, np. poprzez
przeliczenie parametréw w warunkach pomiarowych na warunki projektowe.

4. Rozporz gdzenia i normy — powotane oraz zwi gzane

Wspomniane normy stuzg informacji jakie powinny by¢ spelnione wymagania natomiast
zastosowanie mie¢ bedg postanowienia aktualnego wydania, zmian oraz obowigzujgcych norm.

3. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r (Dz.U.Nr 106/00 poz. 1126, Nr i09/00 poz. 1157, Nr
120/00 poz. 1268, Nr 5/01 poz. 42, Nr 100/01 poz. 1085. Nr 110/01 poz. 1190, Nr 115/01 poz. 1229,
Nr 129/01 poz. 1439, Nr 154/01 poz. 1800, Nr 74/02 poz. 676);

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow technicznych
jakimi powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75/02 poz. 690).

5.PN- EN 1505:2001 Wentylacja budynkéw — Przewody proste i ksztaltki wentylacyjne z blachy o
przekroju prostokatnym — Wymiary.

6. PN-EN 12589:2002 Wentylacja w budynkach. Nawiewniki i wywiewniki. Badania aerodynamiczne i
wzorcowanie urzgdzen wentylacyjnych koncowych o statym i zmiennym strumieniu powietrza.
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7.PN-EN 12599:2002 Wentylacja budynkéw. Procedury badan i metody pomiarowe dotyczace
odbioru wykonanych instalacji wentylacji i klimatyzacji.

8. PN-EN 13053:2004 Wentylacja budynkéw. Centrale wentylacyjne i klimatyzacyjne. Wzorcowanie i
charakterystyki dziatania urzadzen, elementéw skfadowych i sekgciji.

9. PN-EN 1506:2001 Wentylacja budynkéw — przewody proste z blachy o przekroju kotowym -
Wymiary.

10. PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja — Technologia.

11. PN-92/B-01707 Instalacje kanalizacyjne — Wymagania w projektowaniu.

12. PN-B-03434:1999 Wentylacja — Przewody wentylacyjne — Podstawowe wymagania i badania.
13. PN-B-76001:1996 Wentylacja — Przewody wentylacyjne — Szczelno$¢. Wymagania i badania

14. PN-B-76002:1976 Wentylacja — Potgczenia urzadzen, przewodow i ksztattek wentylacyjnych
blaszanych.

15. ENV 12097:1997 Wentylacja budynkéw — Procedury badan i metody pomiarowe dot. odbioru
wykonanych instalacji wentylacji i klimatyzaciji.

16. PN-EN 12599 Wentylacja budynkéw — Procedury badan i metody pomiarowe dot. odbioru
wykonanych instalacji wentylacji i klimatyzaciji.

17. PN-EN 12236 Wentylacja budynkéw — Podwieszenia i podpory przewodéw — Wymagania
wytrzymatosciowe.



